Bo6lim 18 FBs-6AD Analog Giris Modulu

FBs-6AD FATEK FBs serisinin analog giris modullerinden biridir. 12 veya 14 bit etkin ¢ézUnUrliklG 6 analog giris sadlar.
Jumper ayarlari ile, sinyal akim veya gerilim olarak degistirilebilir. Etkin ¢6zUndrligu ister 12 bitlik ister 14 bitlik olsun
okunan deger 14 bitlik gosterilir. Sinyale empoze edilmis olan guriltlyu filtrelemek igin, ortalama basit giris fonksiyonu

saglar.

| 18.1 FBs-6AD Ozellikleri

Oge

Ozellikler

Aciklama

Toplam Kanal

6 Kanal

Dijital Giris Degeri

8192 ~ +8191 veya 0 ~ 16383(14 bit)
2048 ~ +2047 veya 0 ~4095(12 bit)

10v* *1.Gerilim : 10~ 10V 5.Akim : 20~20mA
Analog [ Yonlilsy 2. Gerilim : 5~5V 6. Akim : 10 ~ 10mA
Giris 10V 3. Gerilim : 0~ 10V 7. Akim : 0~ 20mA
Siresi K Yonlii * . Normal ayarlar
Tek Yonlisy 4. Gerilim : 0~5V 8. Akim : 0~ 10mA
Cozinurlik 14 veya 12 bit

En iyi CozUnurlik

Gerilim : 0.3mV
Akim : 0.61pA

= Analog giris sinyali / 16383

Mesgul 1/0O Noktalari

6 IR(Giris Register)

Dogruluk

1% tam skala oldugunda

Doénutsim Zamani

Her taramada glincellenir

Maksimum Kesin Giris Sinyali

Gerilim : £15V ( maks. )
Akim : £30mA ( maks. )

Degeri gegerse donanim
patlamasina yol agar.

Giris Resistansi

63.2KQ ( Gerilim Giris ) . 250Q ( Akim Girisi )

izolasyon Doénusturuci(Gug) ve photokupl(Sinyal)
GOstergeler 5V PWR LED

Guc Kaynagi 24V-15%/+20%, 2VA

Dabhili Gug Tuketimi 5V. 100mA

Calisma Sicakligi 0~60°C

Depolama Sicakhig -20~80°C

Boyutlar

40(W)x90(H)x80(D) mm
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| 18.2 FBs-6AD modiilii kullanim proseduri

Baglat

1/0 gerilim/akimi (V/1), polarite (B/U) ve V/I araliginin

her noktasini kurulumdan 6nce ayarlayin. PLC | ------- -
Donanim tanimi icin 18.4 e bakinz.

serilerindeki genigsleme araylzine FBs-6AD

baglayin. 24VDC'lik harici bir kaynak ve module

analog giris kablolarini baglayin.

!

CHO-CH5'in analog girislerinin degerlerini elde

etmek icin alti giris register degerini direk olarak
okur.

Son

| 18.3 FBs-PLC analog girislerin adres dagitimi

FBs-6AD girislerinin I/O adreslenmesi ana Uniteye en yakin olan modilden baslar, sirasiyla CHO-CH5 (1. modul), CH6-
CH11(2. modil), CH12-CH17 (3. modul)... ve sirayla artarak gider, her moddil igin 6rnek, her seferinde 6 eklenir ve toplamda
CHO-CH63 e kadar 64 eder, ve PLC'nin karsilikli dahili analog registerleri ile uyumludur (bu yizden IR registerlari olarak
anilirlar) R3840-R3903 asagidaki tabloda listelenmistir. FBs-6AD, PLC genisleme arayiliziine bagladiktan sonra, FBs-PLC
otomatik olarak AD noktalarinin sayisini belirler. PLC'ye baglandiktan sonra WinProladder otomatik olarak IR’lari belirler ve
sayisini hesaplar. Kullanicilar; programlamayi kolaylastirmak icin her genislemenin kesin /O adreslerini bulmak igin
WinProladder tarafindan saglanan 1/0O moduilerinin say1 ayarlamasina bakabilir.

IR’nin igerigi (CHO ~ CH63)

Numaral Girig FBs-6AD’nin
Kaydi (IR) B, By Bis B By BioBo Bg By Bgs Bs Bs By By B, | IS Stikel
IR+0 14/12 bit : 14-bit , B14~ B15= B13 : 12-bit, B12~ B15= B11 CHO
IR +1 14/12 bit : 14-bit , B14~ B15= B13 : 12-bit, B12~ B15= B11 CH1
IR +2 , CH 2
IR +3 , CH3 FBs-6AD

IR +4 . CH4
IR +5 , CHS5
IR +6 Modil tiiriine baglidir CHX
IR +7 Modil tiiriine baglidir CHX
IR +8 , CHX
IR +9 . CHX
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| 18.4 FBs-6AD Donanim Tanimlamas]
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R 3896 " CHX .

R 3897 " CHX :

R 3898 " CHX

R 389 9 , CHX Diger Moddiller
R 3900 " CHX

R 3901 " CHX

R 3902 Modiil tiriine baghdir CHX

R 3903 Modl turtine baghdir CHX

FBs-6AD birbine gecen 3 PCB icerir. En alttaki
glic kaynagi Unitesidir (izole edilmis glig
kaynagi). Ortadaki I/O kartidir ( konnektorler bu
katmandadir). En Ustteki ise kontrol kartidir.
(kontrol/ilave 1/0 baglantilar1) asagida
tanimlandigi gibidir :
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6

7~12

Harici giig giris terminali: FBs-6AD igin analog devre gii¢ kaynagi, gerilimi 24VDC+%20

olabilir ve 4W'lik gui¢ ile desteklenmelidir.

Toprak terminali korumasi: Sinyal kablosunun koruyucu kilifina baglayin
Genisleme giris kablosu: On genisleme iinitesine veya ana (nitenin genisleme ¢ikisina

baglanmis olmalidir

Genigleme ¢ikis konektori: Sonraki genisleme Unitesine baglanmayi saglar.
Gug Gostergesi: Analog devredeki gu¢ kaynaginin ve harici giris gli¢c kaynagdinin normal

olup olmadigini gdsterir.

AG Topraklamasi: Ortak mod sinyali gok yiiksek olmadigi siirece baglanmasi gerekmez.

Ustteki sayfada érneklere bakiniz.
CHO-CH5'in girig terminali

|18.4.1 FBs-6AD Donanim Jumper Ayari

ooooooo
ooooooo

-1

L

JP7
]

JPE

Kontrol kartinda Pin yerlesimi (st kapagi acin)
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| 1. Giris Kodu Bigim Segimi (JP1) |

Kullanicilar, tek yonli yada cift yonli kodlar arasinda segim yapabilir. Tek kutuplu ve cift kutuplu kodlarin giris araliklar
sirasiyla 0~16383 ve —8192~8191'dir. Bu kodlarin iki ug degeri sirasiyla en dusik ve en yuksek giris sinyal degerleri ile
uyumludur (Asagidaki tabloya bakiniz). Ornegin, giris sinyal degeri -10V~ +10V olarak ayarlanmissa, tek kutuplu kod 8192
girisi ile uyumludur ve cift kutuplu kod ise OV igin 0 ile uyumlu olacaktir. Eger giris 10V ise, girise uygun tek kutuplu kod 16383
ve Gift kutuplu kod ise 8191 olacaktir. Genelde, giris kodu formati giris sinyallerinin sekline gore segilir, ornek olarak, tek
kutuplu kodlar igin tek kutuplu giris sinyalleri ve gift kutuplu kodlar iginde gift kutuplu giris sinyalleri segilir. Bunu yaparken de,
korelasyonlar bulgusal yontemler haline gelecektir. FUN32 ile sapma doénisimU yapma gerektidi durumlarin diginda, gift
kutuplu kodlar igin, tek kutuplu giris sinyalleri segilmez. (Detaylar icin FUN32 tanimini inceleyin). Tim kanallarin giris kodu
sekilleri JP1 tarafindan segilmektedir. JP1'in yeri igin Ustteki diyagrami inceleyin:

Giris Kodu Bigimi JP1 Ayarlar Girig Degeri Araligi Uyumlu Giris Sinyalleri
o O 10V ~ 10V (-20mA ~ 20mA)
Bipolar JP1 -8192 ~ 8191 5V~ 5V(20mA ~ 20mA)
OV ~10V(OmA ~20mA)
Unipolar P 0 ~ 16383 OV ~5/(0mA ~ 10mA)

| 2. Girig Sinyal Formati Kurulumu (JP2&JP3) |

Kullanicilar polarite ve genligin ortak olmasi haricinde kanallarin her birinin giris sinyal formunu ayarlayabilirler. Jumperlarin
yerlesimi asagida tablo da verilmistir:

Sinyal Sekli JP3 Ayari JP2 Ayari
0~10V ‘m| 5V
veya |:| 10V
0 ~ 20mA —_— B 1=
0 ~ 5V ::II || 5V
veya -

0 ~ 10mA || 10V
-10 ~ +10V ‘m| 5V
veya |:|

-20~+20mA ::___ II _1OV
5 ~45V Ulmm o | 5V
veya |:|

-10mA ~ +10mA ] 10V
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CHO~CHS5, JP2 ve JP3 jumperini paylasirlar, bu ylizden tim kanallar Usteki tabloda listelenmis dort gesitten biri ile ayni
olmalidir. Sadece akim/gerilim ayarlari istege gore segilebilir.

3. Gerilim veya akim ayarlari (JP4-JP9) |

Sinyal Tari JP4(CHO) ~ JP9(CHS5) Ayarlari

Gerilim I I ::: : v
L

CH_IRY;

11

Akim

e B6AD analog giris modiliniin fabrika ayarlar:
Giris Kodu Formati ¢ Cift Kutuplu(-8192~+8191)

Giris Sinyal Tipi ve Arali§i ¢ Cift Kutuplu (-10V ~ +10V)

Bu uygulamalar igin, yukaridaki default ayarlardan farkli ayarlar gerektiginde Ustteki tabloya gore jumper konumlarinda
bazi degisiklikler yapiimalidir. Uygulama sirasinda, jumper ayarlarinin yapiimig olmasinin haricinde, WinProladder'in tim
modul ayarlarini gergeklestirmis olmasi gerekir.
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[18.5 FBs-6AD Girig Devresi Diyagrami |

Inputs
FBs-5AD
i
15— g %
—15V -]
OO :x:x:x::x:x::c Cho Input
' o= (Voltage Source)
A Ch1 Input
(Current Source)

1+ 24vDC
T External power supply

"im
L]

I'L
=

K

N

<
<

‘::ac‘{}:}(}(}:}:::{‘@ ChS Input
T (WVaoltage Source)

Twisted pair with shielding

| 18.6 FBs-6AD giris karakteristikleri ve jumper ayari |

Kullanicilar, yukarida anlatildigi agiklanmis jumperlerden FBs-6AD'nin V/I, U/B (/O kodlar), U/B (sinyal formu), 5V/10V vb.
giris araliklarini segebilirler. Bu ayarlarin giris sinyal donisium karakteristikleri agsagidaki gosterilmigstir. Kullanicilar,

Cesitli V/I (gerilim/akim) giris ayarlar ile doniisim egrisi ile koordinasyon saglayan farkl giris formalarini ayarlayabilir. V/I
ayarlarinin detaylari icin bélim 18.4’e bakiniz:
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Diyagram 1: Cift Kutuplu 10V-20mA acikligi

- - JP3 JP2 - m o
input | Voltage 10V ~10v Jumper . IEI | sy JE
Range _ Setling Ulmm T VA | @ 3

Current | —20mA ~ 20mA .
|14 bit giris formati_|
Analog Input{ios.)
+10V{+20ma) Bipolar(B) Linipolar(L)
) .
'
-,
L
)(
r
Fa
-~
!J'
I
x
£
Input Register Value | . ; |
tl'q- bit] -B1G2 #.r‘ +8101 *15353
!F
#
,
£
/f
A
Fa
s
1/
! —1
10V (-20mé)
Analog Input(fin.)
[12 bit giris formati_|
Analog Input{MAX.)
+10V+20m) Bipolar(B) Unipolar(l)
v y
j/
ra
-~
)
£
/.I"
A
F
r
#
lr.-"
Input Register Value | i |
{12 bit) -2048 . +2047 +4085
..f/!
ra
I
s
-
/.l"
,
r
£
f p—
=100 -20mA)

Analog Input{Min.)

18-8



Diyagram 2 : Cift Kutuplu 5V-10mA agcikligi

; _E\ ~ BV JF3  JFz m o
Input Voltage 5V~ 5V Jumper| oy Jp1[mEm
Range _ _ Setting aml |mliov || oo m o

Current [—T0mA~ 1T0mA u 1o

[14 bit giris formati_|
Analog Input{hac.)
+5Y{+10mA) Bipolar(B) Lnipalar(L)
e r,
L4
,
r
ra
Jf‘
r
L
-,
£
Es
;(
Input Register Value | y '; |
{14 bit) 5102 iy 6191 +16383
;f
£
Fa
ra
J/
r
L
,
£
H{ _
-BV{-10mA)
Analog Input{Min.)
[12 bit giris formati_|
Analog Input(MAX.)
+50[+10md) Bipolar{B) Unipalar{L)
il -
-~
S
£
#
!J'
-~
,
£
_r’
ra
lr_.-‘
Input Register Value | i I
(12 bit) 2045 S +2047 +4085
.-‘r;
Fl
r
L
ra
#
£
Ia
J'{ —
-EVi-10mA)

Analog Input{Min.)
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Diagram 3 : Tek Kutuplu 10V-20mA araligi

. Ay JF3 JPZ - m o

Input Voltage 0V~ 10V Jumper am| [m| sy JP1

Range o Setting |E| T | @ 3
Current | OmA~ 20mA E 1P

|14 bit giris formati |

Analog Input(hMAX.)

+10V(+20mA) Bipolar(B) Unipolar{U)
T #
-
£
#
-~
s
£
r
F
£
rd
#
&
r
L
. L2
Input Register Value | iy |
(14 bit) 8192 i +8191 +16383
L3
Fs
A
Fa
s
#
-,
Fa
#
,
-,
,
'f -
OV{DmA)
Analag Input{Min.}
[12 bit giris formati_|
Analog Input{MAX.)
+ 100+ 20mit) Bipolar(B)  Unipalar{l)
1 s
K
!
L2
L
ra
-~
£
!
L
-
£
rd
#
,
f £
Input Register Value |} ol |
(12 bit) 2048 P +2047 F4085
-~
,
£
I3
Fa
ra
-
,
£
L3
L
Fa
s |
0{Drma)

Analog Input{Min.)
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Diyagram 4: Tek Yonli 5V-10mA araligi

; - JP3_ JP2
input voltace ey JUMPET | g [mw 5V
Range Current | OmA -~ 10mA =i u |E| CRI

[
12
iy
I

[14 bit giris formati |

Input Register Value
{14 it}

|12 bit giris formati |

Input Register Valus
(12 bit)

Analog Inputi{MAX.)

+EV[+10maA) Bipolar(B) Unipolar{L)
T #
s
r
L3
o,
£
s
A
r
L
,
£
#
x
L3
| ! |
A0 1
-8192 t 8191 +16383
-,
£
ra
r
F
#
-,
L
-
s
£
£
’ _
0 Dma)
Analog Input{fin.)
Analog InputiMas.)
+EVi+10mA) Bipolar(B) Linipalar{Ll)
1 s
r
r
L
-,
Fa
ra
-
&
Ia
*
-
F
ra
#
| s |
l o |
2048 . +2047 +4025
ra
#
-
£
4
A
Fa
K
L
,
£
Ia
L4 —
OW{Oma)

Analog InputiMin.)
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|18.7 Analog Girig Yapilandiriimasi |

FBs Serisi PLC analog giris okumasi igin, harici analog giris varyasyonlari ile uyumlu 3 gesit data formati vardir. Ayni
zamanda, kararsiz orijinal sinyal veya gurultd karigikhdindan okunan degerin sapmasini engellemek igin ortalama bir
ybnteme dayanir.

WinProladder, analog giris yapilandirma amaci amaciyla kullanici dostu ve uygun bir islem arayiizi saglar. Ayarlar igin "analog

giris data formati", "gegerli bitler" ve "ortalama sayi" vardir.

| WinProladder ile Analog Girislerinin yapilandirma prosediirii |

Proje Penceresinin icindeki "I/O Configuration" 6gesine tiklayin :

System Configuration |

\—{ I/ Configuration | @ “Al Configuration” 1 Seginiz.

®Eger FBs ana birimi AD genisleme Unitesi ile bagdliysa, sistem kaynaklarini otomatik olarak algilayacak ve ayiracaktir.

(IR)).

¥4 1/0 Configuration MC vd.x

X
—Utilizatiory Input Setup | Temp. Configuration ||.ﬁ.l Configuration | 1 | "I

[0 Mo, | Function -
Al IIndefined
#1 Undefined &l Data Format: o 12-kit Format + 14-bit Format
Ry Indefined
3 [Indefined Al Maodule Al Setup
x4 U”dEfi”Ed P'u:usitiu:unl  odule Namel Start Addresz Address Validbit  Times of Average
#h Indefined 1 FBs-EAD R3340
6 Undefined chD R3840 144t = |f"
e Indefined :
w0 Undefined chl R3841 [124it =|2
*9 IJndefined He =12
e e ch2 R3842 [14tit ||
211 Undsfined ch3 R3843 [12bi = |[¢
12 Undefined -
¥13 Undefined ~ — chd 3844 [1abit =[5
#14 Indefined ——
%15 Undefined 1] [ »]chs F38d5 126k = ][s
YO Undsfined
1 Indefined -
1| | »

¢ Ok x Cancel |
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Yapilandirma ekraninin tanimi :

e | Al Data Formati| : Tim analog girisler 12-bitlik veya 14-bitlik data format ¢dziiniirliigiinde ayarlanmislardir.

. Al Modulleri| : Bu pencere yiklenmis analog giris modiillerinin bilgisini gosterir, segilen modiile tiklamak ortalama
zaman ve gegcerli bitler i¢in ayar penceresi agacaktir.

e | Al Kurulum . Data formati 12Bit ¢dzinirliginde oldugunda, analog girisin her kanali, ortalama zamani

ayarlamaya izin verir Data formati, 14bit ¢ozunirlikte oldugunda, analog girisin her kanali gegerli bitleri ve ortalama
zamani ayarlamasina izin verir.

[ Al Data Formati |

e lsaretli 12 bit ¢dz{iniirliik (-2048-2047):

B15|B14 |B13|B12|{B11|B10| B9 | B8 | B7 | B6 | B5 (B4 | B3 | B2 | B1 | BO
B11 |B11|B11|B11|0/1 |0O/1 |0O/1 |0O/1|0/1 |0O/1|0/1|0/1|0/1 |0/1 |0/1 |0/1

*B1ll = Q- Pozitif okuma degeri
1-eeee Negatif Okuma Degeri

*Bl5 ~B12 = Bl1

e isaretsiz 12 bit ¢éziinlirlik (0-4095):

B15|B14 |B13|B12|B11|B10| B9 | B8 | B7 | B6 | B5 B4 | B3 | B2 | B1 | BO
0 0 0 0O |0/1|0/1|0/1|0/1|0O/1|0/2|0/1|0/1|0/1 |0/1|0/1 ] 0/1

o 14bitlik fakat isaretli 12 bit ¢ozinurltkli (-8192-8188):

B15|B14 |B13|B12|B11|B10| B9 | B8 | B7 | B6 | B5 (B4 | B3 | B2 | B1 | BO
B13|B13|0/1 |0/1|0/1|0/1 |0O/1 |O/1|0/2|0/1|0/1 |0/1|0/1|0/2| O 0

*B13 = Q- Pozitif okuma Degeri
1 - Negatif Okuma Degeri
*Bl15~B14=B13 ;B1~B0=0

* Bu veri bigiminde, B1 ve B0 Oa sabitlenmistir sonra deger 4'ln katlar ile degistirilmigtir.

o 14bitlik fakat isaretsiz 12 bit ¢cdztnurltkli (0-16380):

B15|B14 |B13|B12|B11|B10| B9 | B8 | B7 | B6 | B5 (B4 | B3 | B2 | B1 | BO
0 0O (0/1]0/1|0/2|0/2 |0/ |0/20/2|0/1|0/1 |0/1|0/1]|0/2]| O 0

* Bu data formatinda, B1 ve BO 0 olarak sabitlenmistir sonra deger 4'Un katlari ile degistirilmistir.

18-13



o isaretli 14-bit ¢ézuniirlikla (-8192-8191):

B15|B14 /B13|B12|B11|B10| B9 | B8 | B7 | B6 | BS5 | B4 | B3 | B2 | B1 | BO
B13|/B13|0/1|0/1|0/1|0/2 |0/2|0/1|0/2|0/2 |0/ |0/2|0/12|0/1]|0/1]|0/1
*B13 = 0 - Pozitif Okuma Degeri

1--meeee Neg
*Bl15~B14=B13 ;B1~B0=0

atif Okuma Degeri

o igaretsiz 14-bit ¢ozuniirliikli (0-16383):

B15

B14 (B13

B12(B11|B10| B9 | B8 | B7 | B6 | B5 | B4 | B3 | B2 | B1 | BO

0

0 |0/1

o/1|0/1|0/1|0/1|0/1|0/1|0/2|0/1|0/1|0/2|0/1|0/1]|0/1

[ Al yapilandirmasi ile iligkili Registerlar |

Bu komut, HMI veya SCADA kullanicisi igindir, ¢iinkli onlar registerlar sayesinde degisiklik yapabilirler. WinProladder
kullanicilart bu komutu gegebilirler. WinProladder ile analog giris yapilandirdiginizda bu register degerleri tamamlanmis

olacaktir.
Register | icerik Tanimlama
tum analog girigler 12 bit ¢ézindrliktedir, her kanal icin ortalama zamani ayarlama izin
D 404 2 5612 H -
verilmistir
5614 H tim analog girisler 12 bit ¢oziintrliktedir, her kanal igin ortalama zamani ayarlama izin
verilmistir
Register | igerik Tanimlama
BO = 0 | Al kanal 0, 12 bit ¢dzunarlukte gegerlidir.
D40 06 BO = 1 | Al kanali 0, 14 bit ¢dziinlirliikte gecerlidir.
[ ] °
. .
” ° .
B15 = 0 | Al kanali 15, 12 bit ¢bzunurlUikte gecerlidir..
D4006 | B15 = 1 | Al kanali 15, 14 bit gézin(rlikte gegerlidir.
BO = 0 | Al kanali 16, 12 bit ¢dzundrlukte gegerlidir.
D40 07 BO = 1 | Al kanali 16, 14 bit ¢cdziinlirliikte gecerlidir.
[ ] °
g .
” ° .
B15 = 0 | Al kanali 31, 12 bit ¢bztnurlikte gegerlidir.
D4007 | B15 = 1 | Al kanali 31, 12 bit ¢éziinrliikte gegerlidir..
Register icerik Tanimlama
D40 08 BO =0 Al kanali 32, 12 bit ¢ozinurlikte gegerlidir.
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D40 08 BO = 1 |Al kanali 32, 14 bit ¢bznurlikte gegerlidir.

B15 = 0 |Al kanali 47, 12 bit ¢ézUnUrlukte gegerlidir.

D40 08 — —=
B15 = 1 |Al kanali 47, 14 bit ¢dzunUrlikte gegerlidir.
BO = 0 |Al kanali 48, 12 bit ¢dzUnurlukte gecerlidir.
D40 09 — —
BO = 1 |Al kanali 48, 14 bit ¢cdzUnurlukte gecerlidir.
[ ) (]
[ ) (]
[ ] (]
B15 = 0 |Al kanali 63, 12 bit ¢ézunUrlukte gegerlidir.
D40 09 — —=
B15 = 1 |Al kanali 63, 14 bit gdzunUrlikte gegerlidir.
Register icerik Tanimlama
1 ~ 16 |Puslk byte Al kanali 0 igin ortalama zamani belirlemek igin kullanilir.
D40 10
1 ~ 16 |YUksek byte Al kanali 1 igin ortalama zamani belirlemek igin kullanilir.
[ ) (]
[ ) [ ) (]
[ ] (]

D40 41

1 ~ 16 |Puslk byte Al kanal 0 igin ortalama zamani belirlemek igin kullanilir..

1 ~ 16 |YUksek byte Al kanali 1 igin ortalama zamani belirlemek igin kullanilir.

* Al DATA formatinin default degeri 14 bitliktir, gegerli olan 12 bittir, ve ortalamanin zaman 1 dir.

* Ortalama sayisi icin legal ayar degeri 1~16'dir, eger bu degerde degilse:

12 bitlik gegerli ¢oziniirlik oldugunda, ortalamanin zaman igin default deger 1.

14 bitlik gegerli ¢ozlinirlik oldugunda, ortalamanin sayisi icin default deger 8.

18.8 Ofset mod girisinde diizenleme |

Ofset modun sinyal kaynagi giris islemi icin (4-20mA girisi ele alalim), kullanici A/D giris araligini 0-20mA olarak
ayarlayabilir, IR degerini tek kutupluya cevirebilir(0—16383), sapma (4mA) degerini kigiltebilir(16383x4/20=3276),sonra
maksimum giris sayisini katlar (20mA), ve maksimum sireyi boler (4mA-20mA); ve 4mA~20mA’ den 0—16383 sapma giris
doénusumuni yapar, bu islem prosediri asagdidaki gibidir:

a.
b.

Analog giris modult ayari 0~20mA olmalidir
8192 ile IR (R3840~R3903) degerini ekler ve Rn (Rn’'nin degeri 0~16383'tur) registerina depolar.

Rn register degerinden 3276 (16x24—O ) Gikarir ve hesaplanmis degeri Rn registerina geri depolar. Deger negatif
ise, Rn registerinin igerigini silip 0 yapar (Rn degeri 0~13107 arasindadir).
Rn register degerinin 20 kati alinir ve 16’ya boélundr (Rnx%). Boylece, 0~16383 araligi, 4~20mA araligina

doénusmus olacaktir.
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e. a~d araligindaki 6geler toplanir. Bunun matematiksel ifadesi asagidaki gibidir:

Sapma modu dénlsum degeri= [IR + 8192 (veya 0) - (16383 x %)} X % ; deger 0~16383 arasindadir.

e 4-20mA sapma moduna 6zeldir, yukaridaki islem yerine FUN32'yi kullanabilirsiniz, ama diger sapma modIari igin
yukardaki islemi kullaniniz.

e Not: Adim b "8192 ekleyin" demek; giris kodu ayarlari gift kutuplu modda giris kodu ayaridir. (JP1 ayarlar B

pozisyonunda). Eger giris kodu ayari tek kutuplu modda olsaydi (JP1 ayari U pozisyonunda olsaydi) 8192
eklemeye gerek kalmazdi.
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