Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN200 B [§
| @ F

FUN200 B [§

TAM SAYIDAN ONDALIK SAYIYA DONUSUM & F

Ladder symbol
200DP.1>F— S: Donustlrilecek integerin baslangig registeri

ponisem KOMFOIU_ENT S D: Doénusturilen sonucu depolayan baslangig
D : registeri
Range | HR [ ROR [ DR K xR
R0 | reooo| Do w|aEr | vz
c bit
Operan R:;Bd R2071 [ C4095 | Integer | PO-~PO
5 -
D *

_Tanim

¢ FATEK-PLC'nin float tipi say! formati IEEE-754 standardindadir.

¢ Donilisum kontrolli "EN" = 1 veya "EN 1" (P komutu) 0'dan 1'e gegtiginden S'deki integer data D~D+1 32bit
registera donugecektir (ondalik sayiya).

X0 200P.1 5F_
—ENry S o RO s RO =200 (0000000011001000)
D : DO

Integer To Floating

—> DDO = 43480000H

RO
/ b15[ b14] b13] b12] b11| b10| b9| bB| b7 | bE| b5S| b4| b3| b2( b1] b0

>F

\9 of{1)0(0|0|0f1]1/0|1|0|0|1[0O]J0Ol0O|0O| 000 |O
DDO ;| b21| b3o| b2q b28| b27 bz6| b2q b24| bzd b22| b21 b20| b1g| b1a| b17| b16| bi15 b14 ~ b1

)
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN201 B (@ ONDALIK SAYIDAN TAM SAYIYA DONUSTURME FUN201 B [@
Fel Fel
Ladder symbol
201DP.F I S: Donisturlilecek olan integerin  baslangig
Conversion control —EN/[\ S : —ERR— Range Error registeri
D : D: Doénustirme sonucunu depolayacak baslangig
registeri
Range | HR [ ROR [ DR K XR
R0 |Rspoo| oo | temi .z
R3E3 O
Operan o |REDT1|D4085| 226t | PO~FO
3
D *

Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin bolim
5,3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Donlisiim kontroli "EN" = 1 veya "EN (P komutu) 0'dan 1'e gectiginde, ondalik datayr D registerinda
S~S+1 32 bitlik registerlara donustirlcektir (integer data).

o Deger, hedefin gegerli araligi disinda ise, bu komut galismayacaktir ve aralik-hata bayragi 1 olacak ve D

registeri degismeyecektir.

s DR20 = 123.45> Normalize> 42F6E666H —

Floating To Integer

—— > D"0=007BH

i

DR20:| b31| b20[ b29 bz8| b27| b26| bz b24| b23 b22| b2 b20| b19| b18| b17] b16[ b15| b14]| b13[ b12 b11| b1] b9| b8| b7| b&| bS b3| b2| b1| bO

D10:

b18[ b14| b13| b12| b11| b10[ b9| b8| b7| bE| bE| bd| b2| b2| b1| bO
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN202 [§ FUN202 [§
ONDALIK SAYI TOPLAMA
FADD FADD
L y I
adder symbo Sa: Toplanacak Sayi
r202P.FADD— Sh: Toplanacak Say!
Addition control— EN/[\— Sa — ERR— Ranger Error (FO0) .
D: Toplanan sonuglarin depolanacagr hedef
Sk : register
D : Sa, Sb, D, dolayli adresmele igin V, Z, PO~P9

ile birlestirilebilir.

Range HR | ROR | DR K xR
RO REDDD| DO Floating| V-2
a paint
Operan H’ig'j' RE071 | 04095 | number| PO~P8
Sh
D *

_Tanim

Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayl agiklama igin bolim

5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.
e Toplama k atrol girisi "EN" =1 or "BN (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde, Sa ve Sb'nin belirlenen

datalarinin toplanmasi gergeklesecek ve sonucu D de belirlenen registera yazilacaktir. Sonug, ondalik
sayinin ifade edilebilen degerini asiyorsa, hata bayragi FoO 1 olacak ve D registeri degismeyecektir.

X0 _202P.FADD
Sa: RO ERR
Sb: R10
D : R20
DRO 200 C> Floating Point Number ;| pRro 43480000H

DR10| 150 @Floating Point Number:| DR10 43160000H
+

DR20 43AF0000H
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 203§ FUN 203 [§
ONDALIK SAYI CIKARMA
FSUB ¢ FSUB
Ladder symbol
- 203P.FSUB— Sa: Cikartilan

Subtraction control— Ehf[\— Sa — ERR— Ranger Error (FO0) Sb: Cikan
Sh D: Sonucun depolanacagi hedef register
D : Sa, Sb, D, dolayll adresmele hizmeti igin V, Z,

PO~P9 ile birlestirilebilir.

Range | HR | ROR [ DR K xR
R | psooo | Do Floatng| V-2
n point
Operan R’?f’“ RE071 | 4095 | number| B0~P2
Sa =
Sb
D *

_Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin bolim

5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e  Cikarma kontrol girisi "EN" =1 veya "ENt" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde, Sa ve Sb datalarinin gikarma
islemi gergeklesir ve sonu¢ D de belirlenen registera yazilir. Sonug ondalik sayinin ifade edilen araligini

aslyorsa, hata bayradi FoO 1 olacak ve D registeri degismeyecektir.

X0 203P.FSUB
EN,| Sa: RO ERR
2 _
}7 Sb: R4
D : R10
DRO 200 |::> Floating Point Number : DRO 43480000 H

DR4 500 ﬁ> Floating Point Number : DR4 43FA0000H

DR10 C3960000H
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 204 [ FUN 204 [
ONDALIK SAYININ CARPILMASI
FMUL ¢ FMUL
Ladder symbol
r 204P.FMUL— Sa: Carpilan
Multiplication control— EN/[\— Sz — ERR— Ranger Error (FOO) Sb: Carpan
St D: Carpim sonuglarini depolayan hedef
D register
Sa, Sb, D, dolayl adresmele i¢cn V, Z,
PO~P9 ile birlestirilebilir.
Range | HR | ROR [ DR 3 xR
Rl R5000| DO Floating| w-Z
- point
Operan H‘_!f“" REDT1|D4095 | number| PO~FO
Sa 8 3
Sh i
D Tk

_Tanim

204P.FMUL

M10

}7EN¢ Sa:

Sb:

D :

ERR

DR10 |123.45| > Floating Point Number :

DR12 (678.54 :> Floating Point Number :

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati |IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin
bélum 5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Carpim kontrol girisi "EN" =1 veya "ENt" (P komutu) O'dan 1'e degistiginde, Sa ve Sb belirlenmis
datalarinin garpimi gergeklesecek ve sonug D de belirlenen registera yazilacaktir. Sonug ondalik sayinin
ifade edilen araligini asiyorsa, hata bayragi FoO 1 olacak ve D registeri degismeyecektir.

DR10 42F6EG666H

DR12 4429A28FH
X

DR14 47A39AE2H
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 205 [ N . FUN 205 [
ONDALIK SAYININ BOLUNMESI
FDIV FDIV
Ladder symbol
- 205P.FDIV— Sa: Bélunen
Division control — EN/[\— Sa — ERR— Ranger Error (FOO) Sb: Bilen
St D: Bolim sonucunun depolanacagdi hedef
D : register
Sa, Sb, D, dolayl adresmele igin V, Z, PO~P9
ile birlestirilebilir.
Range | HR | ROR | DR K =R
RO | Reooo| Do Floating| v-Z
a point
Operan R“-f" RE071 | 04095 |  number| PO~ PY
Sh
D *

_Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik sayl formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayl agiklama igin bolim
5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Boélme k aitrol girisi "EN" =1 v e a"ENP komutu) O'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb bdlme islemi
gerceklesecek ve sonug D de belirlenen registera yazilacaktir. Sonug ondalik sayinin ifade edilen araligini
aslyorsa, hata bayradi FoO 1 olacak ve D registeri degismeyecektir.

205P.FDIV

ERR

DRO (125 25 :> Floating Point Number : DRO 42FA8000H

DR2| 5 | = Fioating PointNumber: | DR2| 40A00000H

DR4 41C86666 H
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 206 [§ FUN 206 [§
FCMP ONDALIK SAYININ KARSILASTIRILMASI FCMP
Ladder symbol
- 206P.FCMP— Sa: Kargllastirilacak olan register
Compare control— EN/I\— Sa ~ a: L — Sa=Sb (FOO)

Sb: Karsilastirilacak olan register

Skt
Sa, Sb, dolayli adresmele i¢in V, Z, PO~P9 ile

— a>Lt— Sa>Sb(FO1) birlestirilebilir.

- a<t— Sa<Sb(FO2)

Range | HR | ROR | DR K xR
RO REDOD [ DO Floating| v -Z
- point
Operan H‘f“" RE071| 04005 | number| PO~ PO
Sa
Sb

_Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik sayl formati IEEE-754 standartinda asagidaki sekildedir. Format hakkinda detayli
aciklama icin bolum 5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Karsilagtirma kontrol girisi "EN" =1 veya "EN(P komutu) 0'dan 1'e degistiginde Sa  ve Sb datalar
karsilastirilir. Sa'nin datasi Sb'ye esit ise, FOO 1'e kurulur. Sa>Sb ise FO1 1'e kurulur. Sa<Sb ise, FO2 1'e
kurulur.

DRO| 200.1 | =, Floating Point Number: | DRO 4348199AH

DR2| 200.2 :> Floating Point Number: | DR2 43483333H

e Ustteki érnekte, DRO datasinin degerini 200.1 ve DR2 degerinin 200.2 oldugunu varsaylyoruz. CMP komutu
calistirilarak karsilastiriyoruz. a<b oldugundan dolayi, FOO ve FO1 0 ve FO2 bayrag: 1 olacaktir.

e Eger, 2, <, <, > vb gibi birlesik sonuglara sahip olmak istersek, 6nce =, < ve > sonuglari rélelere gonderin ve
rolelerden sonuglari birlestirin.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 207 [ . FUN 207 [
F7CP ONDALIK SAYININ BOLGE KARSILASTIRMASI F7CP
Ladder Symbol
S: Bolge karsilastirmasi igin Register
- 207P.FZCP— . L

Compare control— ENT—H S - — INZ— Inside zone SU: Ust sinir degeri

S SL: Alt sinir degeri

L:

— S U— Higher than upper limit S, SU, SL dolayli adresmele icin V, Z,
S, PO~P9 ile birlestirilebilir.

— S<L— Lower than lower limi

— ERR— Limit value erroe

Range | HR | ROR [ DR K xR
RO REDDD | DO Floating [ v -.Z
- point
Operan R’?f’“ RE071 | 4095 | number| B0~P2
5 -
Su
SL

4 Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik sayl formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayl agiklama igin bolim
5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Karsilastirma kontroli "EN" = 1 veya "EN 1" (P komutu) 0'dan 1'e degistidinde, alt limit SL, Ust limit SU ve S
kargilastirilir. S alt limit ile Ust limit arasinda ise, bolge iginde bayragi "INZ" 1 olacaktir. S'in deg@eri Ust limit
SU'dan ¢ok blytk ise, Ust limitten daha buylk bayradi "S>U" 1 olacaktir. S'in degeri alt sinir SL'den daha
kliclk ise, alt sinirdan daha kigik bayragi "S<L" 1 olacaktir.

e Ust sinir SU, alt sinir SL'den gok daha biiyiik olmalidir. SU<SL olur ise, sinir dederi hata bayragi "ERR" 1
olacak ve bu komut galismayacaktir.

Soldaki komut, DR12 ve DR14 seklinde

— = N
X0 207P FZCF o olusturulmus alt ve ust sinirlar ile DR10'un

—ent{ s © R0 FINZ— )
Su:  R12  EEU—
SL: R14  |5=l—
HERR—

degerini kargilastirir. DR10~DR14 degeri sol
alttaki diyagramda gorildiigu gibi ise, sonug,
sag alttaki gibi gerceklesecektir.

Bolge disinda bir durum isteniyorsa, OUT NOT
YO kullanilabilir v ¢ aS>U v e S<L cikislar
arasinda OR iglemi uygulanabilir ve sonug
tasinir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 207 [§
FZCP

FUN 207 [§

FLOATPOINT SAYININ ALAN KARSILASTIRMASI 2P

S |DR10[ 200 ¢ 2|, Floating Point Number : DR10| 44FA0666H

Su|DR12[ 3000.3|C)> Floating Point Number:| prq2| 453B84CDH | (Upper limit value )

S |DPR14/1000.1 E> Floating Point Number :| DR14 447A0666H ( Lower limit value )

Before-execution

x0=0 # FLOATING ZONE COMPARE # YO =
o

Results of execution
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 208 @ ONDALIK SAYININ KAREKOKU FUN 208 @
FSQR FSQR
S : Karekoki alinacak olan register
Ladder symbo
208P.FSQFR D : Sonucu depolayan register
Operation contro— ENTH S ERR— S range error (karekok degeri)
D : S, D dolayl adresmele icin V, Z, PO~P9 ile
birlestirilebilir.

HR | ROR | DR K *R

[
g RO REDOO| DO Flaating [ W -

point
071 | 04095 | number| PO~P8

Il

Opera RE3 R

[s=]

B Ls]

4 Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standardindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin bolim
5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Calisma katroli "EN" = 1 ve a 1"Eff komutu) 0'dan 1'e degistiginde, S degeri veya S~S+1
registerinin belirlenmis datasinin kare koku alinir ve sonu¢ D~D+1 ile belirlenmis registera depolanir.

e S degeri negatif ise, hata bayrag "ERR" 1 olacaktir ve islem gerceklesmeyecektir.

S:| K [2520.04]|
1 xo=T

D:| D1| Do | 50.2 |=> Floating Point Number: | 424§ cccD |H4

D1 DO

/2520.04 =502
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Geligmis Fonksiyon Komutu

FUN 209 [
FSIN

TRIGONOMETRIK SIN KOMUTU

FUN 209 [
FSIN

Operation control — eNT:

Ladder symbol

S: SIN'’i alinacak olan register

D: Sonucu depolamak icin register

— ERR— S range error (SIN degeri)

S, D dolayli adresleme igin V, Z, PO~P9 ile
birlestirilebilir.

HR | ROR | DR K xR
RO R50O0O| DO Integer | V-Z
5 16 Bit
R2s3 RE071 (04095 | number| PO~P8

L]

209P.FSIN—
S
D :
ge
Opera
]
D

_Tanim

X0 209P.FSIN ——
}—ENT S 3000 |ERR —
D : R100
30
J/ * 100 (bias value)
S 3000

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standartlarindadir. Format hakkinda detayl agiklama igin bolim
5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz..

e Calisma katroli "EN" = 1 vesa "EN(P komutu) 0'dan 1'e degistiginde, S registerinda belirlenmis agi
datasinin SIN degerini alir ve soucufloat sayl formatinda D~D+1 registerina depolar. Acinin kabul edilebilir
araligi -18000 ile +18000 arasindadir ve bir birim 0.01 derecededir.

e S degeri bu araligin igerisinde degil ise, S dderi hata bayradi "ERR" 1 olacak ve islem gergeklesmeyecektir.

Soldaki program 30'un SIN degerini almakta ve sonucu

DR100 registerina depolamaktadir.

X0 =f Floating Point number : | DR10C 3FOO000OQOH

SIN(30) = 0.5
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 210 . ; ; FUN 210
P TRIGONOMETRIK COS FONKSIYONU g
FCOS FCOS

Ladder symbol S: COS degeri alinacak kaynak registeri
210P.FCOS — D: Sonucu depolayan register

Operation control — eNT— S —ERR— 3 range errorr (COS degeri)
D: S, D dolayli adresmele hizmeti igin V, Z,

PO~P9 ile birlegtirilebilir

HR | ROR | DR K xR
e
g RO R500O0O| DO Integer | V-Z
Cpera . 16 Bit
P R’i&' RE071 (04095 | number| PO~P8
5 !
D *

Description

e Fatek-PLC'nin ondalik sayr formati IEEE-754 standartlarinda asagidaki sekildedir. Format hakkinda detayl
aciklama igin bolum 5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz..

e Calisma kontrolti "EN" = 1 veya "EN1" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde, S registerinda belirlenmis aci datasinin
COS degerini alir ve soucufloat sayl formatinda D~D+1 registerina depolar. Aginin kabul edilebilir arahidi -18000
ile +18000 araligidir ve bir birim 0.01 derecededir.

e S degeri bu araligin igerisinde degil ise, S dgeri hata bayragi "ERR" 1 olacak ve islem gergeklesmeyecektir.

210P.FCO5—
A0 Soldaki program 60'un COS degerini almata ve sonucu

! ||_ENT 5 : R0 ERR DR200 registerina depolamaktadir..

60

i = 100 (bias value)

DRO| 6000 X0 =j Floating Point Number : | DR200 3FO000000H

COS(60) = 0.5
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 2115 TRIGONOMETRIK TAN FONKSIYONU FUN 211 [3
FTAN FTAN
Ladder symbol S: TAN degeri alinacak kaynak registeri
21" P.FTAN—,
D: S depol ist
Operation contro — ENT—{ S : |- ERR— S range error onucu depolayan register

(TAN degeri)

D: S, D dolayli adresmele hizmeti icin V, Z,

PO~P9 ile birlestirilebilir

HR | ROR | DR K *R
9= | RO

RED0O| DO Integer | V- Z
16 Bit

Opera 3
P R253 RE0T1 | D4005 | number| PO~PD

[ Ls]

| Tanim

e Fatek-PLC'nin ondalik say formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin bolim 5.3
(sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz..

e Calisma kontroli "EN" = 1 veya "EN(P komutu) O'dan 1'e degistiginde, S registerinda belirlenmis agi
datasinin TAN degerini alir ve sonucu float sayl formatinda D~D+1 registerina depolar. Aginin kabul edilebilir
araligi -18000 ile +18000 araligidir ve bir birim 0.01 derecedir.

e S degeri bu araligin igerisinde degil ise, S hata flagi "ERR" 1 olacak ve islem gerceklesmeyecektir.

211P.FTAMN
I—EN‘T‘ g - ERR— Soldaki program 45'in TAN degerini almakta ve sonucu
DD50 registerina depolamaktadir.

45

l » 100 (bias value)

DRO| 4500 MO { Floating Point Number : | DD50 3F800000H

TAN(45) = 1
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Geligmis Fonksiyon Komutu

FUN 212 [3 ONDALIK SAYININ ISARET DEGISIMI FUN 212 [3
FNEG FNEG
Ladder symbal D: isareti degisecek register
D dolayli adresmele icin V, Z, PO~P9 ile

212P.
Operation contro — EW*!V FNEC D

birlestirilebilir

HR | ROR | DR K *R
9= | RO

]

R5000| DO Integer | W -
16 Bit
RE071 (04095 | number| POD-~PH

D o | of

Opera RIE3

L]

Description

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standartlarindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin bolim
5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

e Calisma katroli "EN" = 1 veya "BN (P komutu) O'dan 1'e degistiginde, D registerinda belirlenen ondalik
sayinin isareti degisecektir..

X0 212P.
l_EN{FNEG RO Soldaki komut, DRO registerinin degerini degiller ve
| sonucu DR= registerina geri depolar.

DRO| 123.45 :> Floating Point Number : | DRO 42F6E666H

Il (NEGATION) L xo-T

DRO[-123.45 DRO C2F6E666H
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 213§
FABS

ONDALIK SAYININ MUTLAK DEGERI

FUN 213§
FABS

Ladder symbo

Operation contro — EN/]L!V FABS

D: Mutlak degeri alinacak register

D dolayh adresmele hizmeti icin V, Z, PO~P9 ile

213P:
birlestirilir.
D S
HR | ROR | DR K xR
=

g RO reoon | oo Integer | V-2

) 16 Bit
Operaid 1”253\ panr1 | Danas | number| PO~ Pa

D - ok B

| Tanim

X0 213P.
{1 F-ene| Fass

5.3 (sayma sistemi) sayfa5-9'a bakiniz.

RO

DRO|-100.25

Jl (ABSOLUTE)

DRO(100.25

> Floating Point Number : | DRO

e Calisma kontroli "EN" = 1 veya "EN' (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde, D
mutlak degeri alinacak ve D registerina geri depolanacakir.

e Fatek-PLC'nin ondalik sayi formati IEEE-754 standartindadir. Format hakkinda detayli agiklama igin bolim

registerindaki ondalik sayinin

Soldaki komut, DR= registerinin mutlak degerini

hesaplar ve sonucu DRO registerina geri depolar.

C2CB88000H

4 xo=T

DRD

42C88000H
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Kisa
Notlar




