Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 74 . FUN 74
P ACIL I/O =
IMDIO IMDIO

Ladder symbaol
T4P.IMDIO ——

Reflesh control —EN
‘1\ D D: Yenilenecek olan I/O numaralarinin baslangic adresi

N e N: Yenilenecek olan I/O sayisi
Range| % Y K
xnof ¥ of 1
Ope- Main Main
rand LInit. Linit. 35
D o)
M

e Normalde PLC tarama dongist igin, Program icra edilmeden &nce CPU giris sinyallerini alir ve sonra yeni bir
giris sinyaline dayali olarak programin icra edilir. Program ¢alismasi tamamlandiktan sonra CPU'nun program
galismasinin sonucuna dayali tim g¢ikis sinyalleri gincellenecektir. Sadece tarama bittikten sonra
tamamlanmis olan tim ¢ikis sonuglari gikisa bir kez transfer edilecektir. BOylece, ¢ikis cevaplari giris olayi, en
az 1 tarama zamani gecikecektir (maksimum 2 tarama zamani). Bu komutla, bu komut ile belirlenmis giris
veya cikig sinyalleri, daha hizl bir girig cevabl, tarama ydntemi sinirlamaya maruz kalmadan ¢ikis cevabi elde
edilmesi icin hemen yenilenebilir.

e Yenileme kontoli "EN" = 1 veya "EN1" (P komutu) O'dan 1'e gectiginde N giris noktalarn veya ¢ikis
noktalarinin (D~D+N-1) durumu yenilenebilecektir.

e FBs-PLC'nin simdiki I/O'larinin I/O noktalar sadece ana unitede 1/0O noktalarina sinilanmistir. 20, 32, 40 ve
60 ana Unite noktasi igin izin verilen 1/O alttaki tabloda gdsterilmistir:

Main-unit type ) ] ] )
20 points 32 points 40 points 60 points
Pemissible numbg
Input signals KO-~ X11 XO-X19 X0~X23 ¥~ X35
Output signals YO~¥7 ¥0-~Y11 ¥O~Y15 YO~Y23

e Bu komutun planlanan | /O sinyal yenilemesi, tablo Uzerinde belirlenmis I/O noktalarinin disinda ise, PLC
calismayi olanaksiz kilacak ve M1913 hata bayradi 1'e kurulacaktir. (Ornegin, programdaki D=X11, N=10 ise
bunlarin sayesinde X11'den X20'ye hemen degistirilebilir. Ana Unite FBs-32MA oldugu varsayilirsa, en buyuk
giris sinyali X19'dur ve agikca X20 ana unitenin giris nokta sayisini agsmigtir bu yizden M1913 durumun
altinda hata bayrag@i 1'e kurulacaktir).

e Bu komutla, PLC girig/cikis sinyalleri hemen yenilenebilir. Ancak, donanim gecikmesi veya yazilim filtresi hala
var olan 1/O sinyallerinde diizenlenmektedir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN76 DECIMAL- KEY INPUT FUN76
TKEY TKEY

Ladder symbal

TED. TEEY — IN : Tus Girig baglangig adresi
Input contral —EN— [N —KPR—Key inaction' D : Tuglanmig sayisal dederi depolayan register
O KL: Giris durumunu yansitan baslangi¢ bobini
D, dolayll adresleme hizmeti icin V, Z, PO~P9 ile
KL : birlestirilebilir.
Range X A I 5 W W WS |TMR| CTR | HR | OR | SR |ROR| DR | XR
¥0 | vo | om0 [ S0 | wvD [ wwmo | wso | To | oo | RO |R3004 |R308: (RS00D| DO | w-Z
Ope-
rand X240 | ¥240 |M1206| S04 | Wy240 [WM1228 |WsSoa4 | T255 | ©255 |R3838| 3067 |R4187 [RE071 | D400S |FO~FD
IN O

e Bu komut, belirlenmis 10 giris noktasini  IN~IN+9 (INO~IN9) 'dan decimal numara girisine (IN->0, IN+1->1...)
gevirir. Bu giris noktalarinin tuglama dizilimi (ON)'e gore D tarafindan belirlenmis registerlara 4 veya 8 decimal
say| girisi mumkunddir.

e Giris kontroli "EN" = 1 oldugunda, bu komut IN'den
baglayarak 10 giris noktasini gorintileyecek ve tusa
basiimisken D registeri igine uygun numara koyacaktir. Girig
noktasi ortaya cikana kadar beklenir, sonraki "ON" giris
noktasi gozetlenir ve D registerindaki yeni sayi kaydirilir.
(Yiksek basamak diisiik basamaktan daha eskidir). 16-bit
operand igin, D registeri 4 basamada kadar ve 32-bit
operand igin 8 basamaga kadar depolanabilir. Tus BCD Code
numaralari tamamen D registerini doldurdugunda, yeni Forced out
tuglanan numaralar D registerinin  daha eski tus \/\f‘\{"“\
numaralarinin yerini alacaklardir. IN'den baslayarak 10 girig 0001008 ] 105 | 15
noktasinin tuslama durumu, KL'den baglayarak 10 10 -

Key-in
INO ~ IN9

karsilikli bobine kaydedilecektir. Tekabul eden tug basiimis 5’
ve eger tekabul eden tus birakilmis olsa bile hala
degismemis iken Bu bobinler 1'e kurulacaktir. D | BIN(0~9999) |

Diger tusa basilana kadar sifira geri donecektir. Herhangi bir
giris noktasina basili (ON) oldugu sirece, tuglama bayragi
KPR 1'e kurulacaktir. INO~IN9 tusu'un birine ayni anda
basilabilir. Birden fazla basiimis ise, ilk 6nce ilk basilan
alinacaktir. Altta 16-bit operand ile fonksiyonun sematik
diyagrami gosterilmektedir.
e  Giris kontroli "EN" = 0 oldugunda, bu komut calismayacaktir. KPR ¢ikisi ve KL bobini durumu 0 olacaktir.

Ancak, D registerinin sayisal degeri degismeden kalacaktir.

%0
‘KPH—{ :l 'Soldaki komut, "0" ile X0 giris noktasi, 1 tarafindan X1

simgelenmigtir, MO kayitlari Xo'in hareketini, M1 kayitlari

X1'in hareketlerini depolar. Sayisal giris degerleri RO
registerinda depolanmistir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 76 B
TKEY

DECIMAL TUS GIRISI

FUN 76 B
TKEY

Asagidaki diyagram, bu drnek icin giris kablolama semasidir.

DOEELEAEA

®  X0~X83 tuslama dizisi, alttaki diyagramdaki 1,2,3,4,5,6,7 dizisini takip ediyorsa. 1 ve 7 adiminda X20 0’'dir, Bu
yuzden tus Uretmemistir, sadece 2,3,4,5,6 adimlar efektiftir. Clinki register sadece 4 tus numarasi tutulabilir
bunun icin 5 adimin ilk tusu dislanacaktir. 3,4,5,6 adimlarinin 3302 tus vuruslari, RO registerina girilmigtir.

X20

X0

X1

X3

- = &

MO

M1

M2

M3

Y0

RO

b i

: : i

7
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BE
b

’r——|£|KD|X1|X2|X3|Kﬂ|X5|KE|KT|KB|X9}—‘
[
[

FBs-PLC input side
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]
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0000

]( 0001 }[ 0013 i{]133)[ 1330
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Gelismis Fo

nksiyon Komutu

FUN 77 T FUN 77
D HEX TUS GIRISI D
HKEY HKEY
Ladder symbaol
IN: Tus taramasi icin dijital girisin baglangici
— 7 10 HKEY— ' L
OT: Coklama tus taramasi igin dijital gikigin
Execution control— En — [N —MEFP —MNumber key press baslangi¢ adresi (4 nokta)
OT - D: Tuslanan numaralari depolayan register
D - | FKP —Function key press KL: Tug durumu !an baglangi¢ anahtar
ql - WR: ¢alisma registeri, tekrar kullanilamaz
’ D, dolayli adresleme hizmeti icin V, Z,
WR - PO~P9 ile birlegtirilebilir.
Range X Y it S | WY WM WS |TMR|CTR| HR | OR | SR |ROR| DR | XR
XD | ¥D [ MO | 5D [ WYD | WMOD | WSD | TO | CD | RO |R3004|R30EE(RSC0OD| DO | W-Z
Ope-
rand X240 | ¥240 |M1B98 | S054 | Wy 240 | WM12BE | WSDS4 | T255 | C255 |R3B30 | R308T |R4187 |RAOT1 | 04005 | PO~PD
N
oT
D * *
KL ] o 1
WR o

x10

] FEN-_T;?.HKEY;-NKP—?H?E ] e | W R, Lok L
o | A

] o U o 2 o

o b,

Bu komutun sayisal (0~9) tus fonksiyonu, TKEY komutu ile benzerdir. TKEY ve HKEY igin hardware
baglantisi farkhidir. HKEY 4 giris noktasi ve 4 ¢ikis noktasindan olusan 4x4'li 16'l tus girisine sahip ise,
Herbir tus TKEY komutu igin, bir giris noktasi baglantisina sahiptir. 4x4'de 16'h giris tusu vardir, bu
yuzden 10'lu sayisal tuslara ek olarak diger 6 tus fonksiyon tuslari gibi kullanilabilir (alisagelmis ayrik giris
gibidir). Sayisal tuslarin ve fonksiyon tuslarinin etkisi birbirlerinden bagimsizdir ve birbirlerini etkilemezler.

Calisma kontrolii "EN" = 1 oldugunda, bu komut OT'den baslayarak 4 ¢ikis noktasi ve IN'den baslayarak
4 giris noktasi tarafindan bigimlenmis matrisdeki fonksiyon ve sayisal tuslari tarabilecektir. "NKP" gikis ve
sayisal tuslarin fonksiyonu icin TKEY komutuna bakiniz. Fonksiyon tuslari, KL tarafindan belirlenmis son
6 anahtardaki A~F tuslarinin tuslama durumlarini siirdiirmektedir (sayisal tuslarin tuglama durumunun ilk
10'u depolanir). A~F tuslarinin herhangibirine basildiginda FKP (FO1) 1'e kurulacaktir. Bu komut igin
OT cikis noktalari transistor ¢ikislari olmalidir.

16-bit operand igin en biylk sayr 4 basamaklidir (9999), 32-bit operand i¢in ise 8 basamaklidir
(99999999). Ancak, ister 16-bit ister 32-bit olsun sadece 6 fonksiyon tusu vardir (A~F).

2

4

Ust diyagramdaki komut, X0~X3 ve Y0~Y3
kullamimi  goklu tus girisi formundadir. 8
basamagin giris sayisal degeri olabilir ve
R10'daki sonuclar depolanir. Fonksiyon tuglarinin
giris durumlari M10(A)~M15(F)'de depolanmistir.

Y=

|
EEE U R

| 3 |....

PLC (transistor output)

o | ovo | ov1 | vz

| FE] |...
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 78 ] o N FUN 78 ]

DSW

DIJITAL SWITCH GIRISI
DSwW

Ladder symbal IN: thumb wheel switc igin giris baglangi¢ adr.
OT: Coklu tarama igin ¢ikis baslangici

~780.DEW—— Adresi (4 nokta)

Input contral —EN— IN — DN —FReadout completed  D: Okuma degerini okuyan register

Ope-
rand X240 | Y240 |WY240 [WM1EDS |WS8R4| T255 | C255 | R3839 | R2867 | R4167 | RA0T1 | D4005 |PO-PE

oT - WR: Calisan register, tekrar kullaniimaz
(16-bit islem icin WR & WR+1;

D —ERR — Reading error 32-bit iglem icin WR, WR+1 & WR+2)
WR - D, dolayh adresleme hizmeti i¢in V. Z, PO~P9
ile birlestirilir.

Range X Y WY WM WS | TMR | CTR | HR OR SR |ROR | DR *R
X0 Y0 WD WhD W50 T0 co RO |R3204 | R3063 |R5000 | DO V-2

IM

oT

= B = = ==

WR = i

X10

Girig kontroli "EN" = 1 oldugunda, bu komut IN'den (INO~IN3) baslayarak 4 giris noktasinin bir
basamagini okuyacaktir. 4 basamakli BCD degerini (0000~9999) okumak 4 taramada olur ve D registeri
icine depolanir. 32 bir bir operand ile her bir tarama, IN4-IN7'den ilave basamak degeri tarafindan
datanin 2 basamag alinabilir ve D+1 registerinda depolanir. OTO~OT3'in her bir biti sirali olarak 1'e
kurulacak ve 100, 101, 102, 103 igine basamak datas! verilecektir. EN 1 oldugu sirece, PLC, donglyl
surekli olarak tarayacak ve okuyacaktir. Her bir tam dongi bittiginde (mesela; 100~103 arasindaki 4
basamagin okunmasi tamamlandiginda), okuma tamamlama bayradi "DN" 1'e kurulur. Ancak, sadece
bir tarama igin tutulur. Eger herhangi bir dijital okuma degeri 0~9 araligi icerisinde degilse, hata degeri
"ERR" 1'e kurulacak ve basamak grubunun degeri 0000 olacaktir.

Cikis noktalari transistor ¢ikisi olmalidir.

78.D5SW

M0 Bu o6rnekte, X10 1 oldugunda, thumb wheel anahtarin sayisal

—End In: X0 —Df\—(} degeri (bu Ornekte 5678) okunacak ve RO registerina

OT: %0 depolanacaktir.

M11
RO | ERR : } Ayni basamakl bitler (8,4,2,1) birlikte baglanmali ve diyot ile seri

olmalidirlar (asagidaki diyagramda gosterildigi gibi).

D :

Benzer thumb wheel anahtarin 32-bit operand ile kurulumunda X4~X

eklenebilir. (YO~Y3 dider grup ile paylagilmistir).

I

oo

a2 I.".

105 10%| (6] ok '?'

1
Ly
F+—BCD thumb
J' wheel swith

1

Sis | w0 | w0 | 2 | 2| xe | x5 | He | x7
L™ e A o rF
f first group input second group imput
24V =— {only effective in
?I_ T?_ ?_ h_ 22-bit operand)
c | vo w1 ] w2 e
PLC
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 79 . FUN 79
D LATCH ILE 7-SEGMENT CIKIS D
7SGDL 7SGDL
Ladder symbaol
—7aD.78GOL S: Gosterilmis olan data (BCD) depolayan register
Execution control— EN— S - - DN—Output complete  OT: Tarama gikisinin baslangig adresi
oT: N: Sinyal ¢ikisi belirtiimesi ve lach'in kutupsallidi
N WR: Calisma registeri, tekrar kullanilamaz
D, dolayli adresleme hizmeti igin V. Z, PO~P9
WR : ile birlestirilir.
Range ¥ W[ WY VWM W5 [TMR|CTR| HR IR OR SR | ROR | DR K xR
YO | WXD | WYD | WMD | WSO | TO [ CO | RO |R3240| R3304 |R3063|RS000| DO | yau. | V- Z
Ope- .
raFr:mI v240 |Wx240|wy240|whizes | wsnes | 7255 | c2ss | Rasas |Rao03 | R2267 | Ret67 | Ra071 | Deanes | MM | ooy
OT
M 0~3

e  Giris kontroli "EN" = 1 oldugunda, S registerinin 4 yarim bayti, 0. basamaktan 3. basamaga, siral bir sekilde
OT0~OT3 ¢ikis noktalarina gonderir. Cikis basamak datasi iken, ayni zamanda bu basamak latch sinyal,
cikisa gonderilir bu yuzden dijital deger 7 segment display icine latchlenecek ve yuklenecektir..

e D (32-bit) komutunda, S registerindan 0~3 nibble'lar ve S+1 registerindan 0~3 nibble'lar, OTO~OT3 ve
OT8~0OT11'ye ayri olarak transfer edilirler. Cinki onlar ayni zamanda transfer edildiklerinde ayni lanch
sinyalini kullanabilirler. 16-bit komutlar OT8~0OT11 kullanamazlar.

e "EN" 1 oldugu sirece, PLC dairesel olarak transfere devam edecektir. Sayisal degerlerin grubun her birinin
transferinden sonra (nibble 0~3 veya 0~7), ¢ikis tamamlama bayragi "DN" 1'e kurulacaktir. Ancak, bu bir

tarama igin tutulacaktir.

# Bu oOrnekte, X0=1 oldugunda, RO'In 4 nibble alttaki
diyagramdaki ilk 7-segment display gruba transfer
olacaklardir. R1'in 4 nibble'l ise ikinci drup 7-
segment display'e transfer olacaklardir.

first graup second group
2] o ]
‘G008 | (a86E
— l—
(w0 e TS K EED T

1 J2 Js |2 [0 [ao' [ad |10t |1 )2 4 e
[vo [wv1 [w2 [va v Jws [¥a [¥7 [¥a [¥e [vio] vi1|—

%]

NPM

PLC transistor output
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 79 B , FUN 79 B}
LATCH ILE 7-SEGMENT CIKI
7SGDL c SEG GIKIS 7SGDL

e FACON PLCl'lerin transistor gikisi, hem negatif lojik transistdr gikisina (NPN transistor - ¢ikis durumu ON
oldugunda transistor gikisinin terminal gerilimi disuktir) hemde pozitif lojik transistor gikisina (PNP - cikis
durumu ON oldugunda transistor ¢ikisinin terminal voltaji yiiksektir) sahiptir. Bu yapi asagidaki gibidir:

FBs-PLC negatif Iojik cikis (NPN transistor) FBs-PLC pozitif lojik ¢ikis (PNP transistor)

+424Y I 424y

£24Y

YN, ON oldugunda YN, ON oldugunda

cikis gerilimi ~vn terminal gerilimi
dusktdr. ) ylksektir.
o oy

e Pozitif veya negatif lojigin rafinda 7-segment display igin data girigleri (8,4,2,1) ve latch sinyallerinin timi
uygundur. Ornegin; sayisaol deger "8" igin, pozitif lojik girisi 1000 olmalidir ve negatif lojik giriside 0111
olmalidir. Benzer bir sekilde, latch sinyali 0 oldugunda, pozitif lojik latch display sayisal degerden latch
sayesinde girilene izin verir (mesela yuklenmis olmali). Latch sinyali 1 oldugunda, latch deki sayisal deger
latchlenecek ve negatif lojik olmayacaktir. CD-4511 7-segment display IC'nin asagidaki diyagrami latchli bir
pozitif lojik sayisal deger girisine drnektir.

CD4511
=
5
L~ Mp— a3 a
A a— b
8| (28 4bit BCD to LED M—C = 1B E
@ 4)c latch T-segment Dirive .-:1:- o o . .
% p #.ll f
. {(8)D T a d
=
5 P —

Latch sing 1

e Cunku PLC gikisi ve 7-segment display giris polaritesi pozitif ve negatif lojik olabilir. Bu yizden, gikis ve giris
polariteleri arasinda dogru sonucu vermek igin koordinasyon olmalidir. Bu komut, 7 segment display ve PLC

transistor cikigi arasindaki polarite iligkisini belirlemek igin N kullanir.  Alttaki tabloda tim olasiliklar
gosterilmektedir.

Sayisal Deger Girisi (8~1) Latch sinyali (10°-10°%) N Degeri
Ayni 0
Ayni Y
Farkli 1
Ayni 2
Farkli y
Farkli 3

e  Ustteki diyagramda CD4511 bir érnek gibi kullaniimistir. NPN gikis kullaniliyorsa, data giris polaritesi PLC'de
farklidir ve latch giris polaritesi PLC ile aynidir, bu yiizden N degeri 2 olarak segilmelidir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 80 L FUN 80
COKLU GIRIS
MUXI MUXI
L r symbaol - .
adder symbo IN : Coklu Giris Noktasi adresi
—80.MUXI
] OT : Coklu Cikis Noktasi adresi
Execution contral— EN— [N — DM — Execution completed
oT - (transistor ¢ikisi olmali) N
: Coklu Girig Hatlari (2~8)
M D : Sonuglari depolayan register
0 D, dolayli adresleme hizmeti igin
WR - V. Z, PO~P9ile birlegtirilir
Range] % | ¥ | WY | WM | WS [TMR|CIR| HR | OR | SR [ROR| DR | K | *R
0 YOO WYD | WMD | WSO | TO | C0 | RO |R2804|R3I063|RS00D| DO 2 |v-Z
Ope-
rand X240 | Y240 |Wy¥24D|WM1EDE| WSBE4 | T255 | C255 | R3E30 | R2D6T | R4167 | REOT1 | D40B5 | & |PO~FO
IN P
aT
M
D T

e Bu komut, IN tarafindn belirlenmis giris noktasindan baslayarak 8 ardisik giris noktasindan (INO~IN7) giris
durumunun N gizgilerini okumak igin goklu (multiplex) yontemde kullanilir. Bu yontemle 8xN seklinde giris
durumu elde edebiliriz ama sadece 8 giris noktasi ve N ¢ikis noktasi kullanmamaiz gerekmektedir.

e  Coklu tarama yontemi, OT gikis noktasindan baglayarak N ¢ikis noktalari sayesinde ilerler. Her taramada N
bitlerinden biri 1'e kurulacak ve uygun hat segilecektir. ik hat igcin OTO sorumlu iken ikinci hat igin OT1
sorumludur v.b. N hatlarinin tamami okunana kadar 8xN durumlar okunacak sonra D'de baslayarak register
icine depolanacak ve galisma tamamlandi bayragi "DN" 1'kurulacaktir (ama sadece bir tarama peryodu igin

tutulacaktir).

e Her taramayla, bu komut 8 giris durumu igin hatta erisebilir, bu ylizden N sayida hat okumayi

tamamlamadan 6nce N sayida tarama dongtsine gerek duyacaklardir.
FB0.MUXE——

XD
— EN

24V

M10 Bu komut, 32 noktali durumlarim tamaminda girisin
I : X24 DN —1 ) 4hatx8noktasina ulasabili, DWMO (MO~M31) 32-bit
OT: 16 registeri igine depolanir.
M 4
0o WO
WR : D0
Fourth line
/fr;ﬂ;%f. ME? /d;ﬁqxr:jz - NE_E % /éé 1#:3:‘ Third Iine
18 )fﬂﬁ;‘ r.11a‘(iﬁ{9‘)l(~?1§:‘ M21 /i{rﬁ,:‘ M23 Second Ene
u'ls-‘)t’r?ng:‘,a\’r.f{:.{ﬁj. rm?i *:11-31/{1:1_ "”f‘ First line
1D 1 M2 M3 ﬂd M5 ﬂ(r;ﬁ M7
—| - [ L
S/S | W24 | W25 [ K26 | A2T | %28 | %29 | %50 | Xai )—|
PLC NPN transistor output ‘
c [ vie [ wviF [ w18 ] v1e ] w20 [ va1 [ w22 [ va3 }J
I I




Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 81 FUN 81
E PULSE CIKISI E
PLSO PLSO
Ladder symool
MD: Cikis Modu Segimi
-81D.PLSO Fr: Pulse Frekansi
Output contral — e — MD —0OUT— Quiput go PC: Cikis Pulse Sayisi
Fr - UY: Yukari Pulse Cikis Noktasi (MD=0).
) DY: Asagi Pulse Cikis Noktasi (MD=0). HO:
Pause control —PAU— PC - — DN — Output completed Kgmlatif Cikis Pulse registerl. (Atanmamis
olabilir).
UY.or CK CK: Darbe Cikis Noktasi (MD=1).
Up/Down direction— /0 — OY:or DR |l ERR— Errar DR: Yukari/Asagi Cikis Noktasi (MD=1).
Or DIR . DIR: 1- yukari; 0- agag!.
HO :
Range ¥ W | WY WA WS |TMRICTR| HR | OR | SR |ROR | DR K
Ynof | WXD | WYOD | WMO | WS0 [ TD | CO | RO (R3804 R3262 RS00D| DO | ...
Ope- Main e
mﬁd Unit |W240|Wy24D| wiiage |wsse4 [T255 |c2ss| Rasae | RaseT | ReteT | Re0T1 | Ddoes | *-mUmEer
MDD 0~1
Fr 22000
Uy « CK
DY DR |
HO ok =

MD=0 oldugunda, bu komut agagidaki pulse ¢ikig kontrolunu gerceklestirecektir:

Cikis kontrolii "EN" 0—1 seklinde degisirse, reset gerceklesecek, ¢ikis bayragi "OUT" ve "DN" oldugu gibi pulse
registerr HO 0 olacaklardir Yukari veya asagiya dogru karar vermek igin yukari ve asag yonde "U/D" 'nin
durumlari okunur ve pulse frekansi ve c¢ikis pulse sayl degeri bulunur. Reset bittiginde ise, bu komut
duraklama ¢ikigl "PAU"nun giris durumunu denetleyecektir. Duraklama ¢ikigl 1 ise, bir hareket olusmayacaktir
(cikis durur PAU, 0 ise, UY(U/D=1) veya DY(U/D=0) noktasina Fr frekansinda %50 ile ON/OFF pulse c¢ikisi
baslatilacaktir. Bir darbe ¢ikisi oldugunda, her seferinde HO registerinin degeri artacakir ve HO registerinin
darbe sayisi PC registerinin kimulatif darbe sayisindan daha buyUk veya esit oldujunda gikis duracaktir ve
¢tkis tamamlanma bayragi "DN" 1'e kurulacaktir. Cikis darbesi iletimde oldugunda ¢alisma esnasinda ¢ikis iletim
bayragdi "OUT" 1'e kurulcak aksi takdirde 0 olacaktir.

iletim darbesi bir kez baslatildiginda, ¢ikis kontrolii "EN" 1'de tutulacaktir. O'a degisirse, darbe génderimi
duracak (gikis noktasi OFF olacak) ve bayrak "OUT" 0'a geri donecektir ama diger durum veya diger datada
degismeden tutulacaktir. Ancak, "EN" tekrar 0'dan 1'e degistiginde resete sebep olacak ve yeni bir baslatma gibi
davranacaktir, giris proseduru tekrar baglayacaktir.

Darbe ¢ikisini durdurmak ve giris prosedurinin yeniden baglamasini istenmezse, 'durdurma ¢ikigl' olan "PAU"
durdurmak igin kullanilabilir. "PAU=1" oldugunda, bu komut darbe iletimini durduracaktir (¢ikis noktalar OFF,
"OUT" bayrag! 0'a degisecek ve diger durum ve dige data degismeden tutulacaktir). "PAU" 1'den O'a degisene
kadar beklendigi gibi bu komut, darbe iletim ¢ikisini durdurmak veya devam ettirmeden 6nceki duruma geri
donecektir.

Darbe iletimi esnasinda, bu komut, ¢ikis darbe sayisi PC ve darbe frekansi Fr'nin degerini gorintlleyerek
tutacaktir. Bu ylizden, darbe ¢ikisi tamamlanmadidi siirece, darbe sayisi ve darbe frekansinin degisimine izin
verilebilir. Ancak, reset oldugunda, yukari/asagdi yonde "U/D" durumu sadece bir kez olusacaktir ("EN" O'dan 1'e
degistiginde) ve baska bir reset olusumu veya darbe ¢ikisi tamamlanana kadar bu durum kalacaktir. Bu demektir
ki, resetin yiksek momenti haricinde "U/D" degisimi bu komutun ¢alismasini etkilemeyecektir.

Bu komutun asil amaci, iki yonll kontrol UY (yukari dogru) ve DY (asagi dogru) ile step motor slirmektir. Sadece
tek devire ihtiyag varsa, UY veya DY'nin sadece biri atilabilir ve diger ¢ikis boslugu terkedilebilir. Bu durumda,
komut, "U/D™nin yukari/asagi giris durumunu yok sayacak ve ¢ikis darbesi atanmis olan ¢ikis noktasina
gOnderilecektir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 81 [
PLSO

DARBE CIKISI

FUN 81 [
PLSO

olmalidirlar.

(darbe gikisi) kontrol gikisinda yansiyacaktir..

aralig1 asiyorsa bu komut gerceklesmeyecek ve hata bayrag 1'e kurulacaktir.
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e MD=1 oldugunda, darbe c¢ikisi DIR (darbe y6ni. DIR=1 oldugunda yukari; DIR=0 oldugunda asagi) ve CK

e Bu komut, sadece bir kez kullanilabilir ve UY (CK) ve DY (DR) PLC ana dunitesinde transistor cikigl

e 16 bit operand igin ¢ikis darbe sayisi PC'nin efektif araligi 0~32767'dir. 32 bit operand igin 0~2147483647'dir.
PC degeri =0 ise, sonsuz darbe sayisi olusacaktir ve bu komut HO degeri ile sonlanmadan darbeleri iletecektir
ve "DN" bayrag surekli 0'a kurulacaktir. Darbe frekansinin (Fr) efektif degeri 8~2000'dir. PC veya Fr degeri

0 B10.PLSO MO
F—en{ MD: D FOUT— )
®1 Fr: R i) M1
|_P”"U' FC:o R 1 FCN { :' Bu 6rnekte, 100 Hz hizinda 80 darbe igin ileri stren step
¥2 U: ¥ o o
motor program kontroliidir ve bunu 50 Hz ve 40 darbe
F—wpq ov: v 1 FERR— . P g. T
HO: R & icin gerekli donusimi yapicaktir. Bunu yukari/asagdi
- yonde olmasindan emin olun, frekans Fr ve darbe sayisi
PC, resetlenmeden ("EN"-®1 seklinde degis tiginde)
once kurulmalidir.
e Turn .for-.uard X Turn reverse
Reset 100Hz going &0 steps Ston 50Hz going 40 steps P
enable re-start  (finished) Reset Start (finishad)
Jﬁ d w L} —_—l
Ouiput enabde X0 | |—
Fauss
FI-EUEE K"— re ¥ — | [ ] —_—
SN = e o
1 2 TE 77 73 79 B
voputse Yo T B[ === T4} [ R
1 3 40
Down-pulse q m v w - w
Under gutput b0 —] I
Output dene M1 R - —
[ I ) - ——
Frequency RO 100 :{ 50
o | - IS E—
1 LI | L] - —_—
Pulse to cutput R1) gg :{ A0
I - & 4 - —_
! _ | .
Cutput pulse count RS 'D‘IIE “w s 75|76 77 7Rl7aL &0 :|: 1 ?:2 v :mx«}




Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 82 . .. FUN 82
DARBE GENLIK MODULASYONU
PWM PWM
r symbaol

To : Darbe On durumunda Genlik

B2.FYWM (0~32767mS)

Execution sontral —EN— To —ERR—Errar flag

Tp : Darbe periyodu

Tp (1~32676mS)

oT: OT: Darbe Gikis Noktas|

Range i WL | WY | WM W5 |[TMR|CTR| HR IR OR | 3R |ROR | DR K

n WX0 | WyD WD W50 TO Cco RO | R3E40 | R3904 | R3068 | R5000 Do ]
Cpe- of main
rand umit  [WX240 (WY240 |WM1396 | WS5084 [ T255 | C255)| R3838 | R3B03 | RASET | R4167 | RBOT1 | D405 | 32747
To = = — ~y —
Tp
oT

e Calisma kontroli "EN"=1 oldugunda, darbe Tp gibi bir periyot ve To ms igin "ON" durumu ile gikis noktasi

OT'ye gonderilecektir. OT, ana Unitede transistor gikis noktasi olmalidir. "EN" 0 oldugunda ¢ikis noktasi OFF
olacaktir.

= To re-
1 1
f—Tp—=

e Tp ve To igin Uniteler mS'dir. C6zUnurligi 1 mS'dir. To'nun maksimum degeri 0'dir (bu gibi bir durum altinda
¢ikis noktasi OT her zaman OFF olacaktir) ve maksimum deger Tp ile aynidir (bu gibi bir durum altinda ¢ikis

noktasi OT her zaman ON olacaktir). To > Tp ise bir hata olusacak ve bu komut galismayacaktir. Hata bayragi
"ERR" 1'e kurulucaktir.

e  Bu komut sadece bir kez kullanilabilir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 83 FUN 83
HIZ ALGILAMA
SPD SPD
V . - -
Ladder symbol S: Hiz Algilama i¢in Darbe Girig Noktas
83.SPD— TI: Ornekleme Siiresi
Detection control— EN S — OVF— Overflow (mS aniteler)
T - D: Sonuglar depolayan register
D :
Range # | WX | WY WM WS |TMR|CTR| HR IR OR | SR |ROR | DR K
HOO| WHD | WYOD | WMD | WED | TO | CO | RO |R3840|R2004 |R3082 |RSO00| OO 1
Ope-
rand HT | WX240 | WY240 |W12DE|WS084| T255 | C265 |RALI0 | R3002 | RI06T | R4187 |REDT1 | D4005 | 32767
s
Tl
D * *

Bu komut, giris sinyalinin frekansini denetlemek igin PLC ana (nitesinde 8 adet yiiksek hizli giris noktasinin
interrupt ozelligini kullanir. Spesifik bir érnekleme zamani (Tl) igerisinde S giris noktasi igin giris darbe
sayisini hesaplayacaktir ve dolayli olarak dénen cihazlarin devir hizini bulacaktir (motor gibi).

Bu komut, cihazlarin dénts hizini algilarken, bu uygulama daha iyi sonug icin daha fazla darbe deviri
Uretmek icin tasarlanmalidir ama tim algilanmis sinyallerin giris frekansi toplami 5KHZ'in altindadir aksi
takdirde WDT olusur.

Sonucu depolamak icin D registeri, D'den baslayarak 3 adet ardisik 16-bitlik register (DO~D2) kullanir. DO
bunlarin haricinde sayma sonuglarini depolamakta kullanilir. D1 ve D2, akim sayma degerlerini ve érnekleme
zamanini depolamakta kullanilirlar.

Algilama kontroli "EN"=1 oldugunda S giris noktasi icin darbe sayisini hesaplamaya baslar ve D1
registerinda gosterilir. Bu arada 6érnekleme zamanlayicisi (D2) anahtarlamayi agacak ve 6rnekleme periyodu
uzatilan (TI) D2'nin degerine kadar saymayi tutacaktir. Son sayilan deger DO registerina depolanir ve yeni
sayma doéngiisii tekrar baslar. Ornekleme saymasi "EN"=0 olana kadar tekrarlanacaktir.

DO sadece 16-bit oldugundan dolayr maksimum sayisi 32767'dir. Ornekleme preyodu ¢ok uzun veya gok
hizli ise, sayilan deger 32767’i asabilir. Bu durum altinda overflow bayragi 1'e kurulacaktir ve sayma iglemi
duracaktir.

Ornekleme periyodu Tl herzaman bilindiginden dolay!, cihaz prosediiriine bagli her devir n" darbeleri ise,
asagidaki denklem devri bulmak igin kullanilabilir:
X20 83.SPD — | X20

EN|S: X 0 [OVF
% X0 [y U

1000
Ustteki 6rnekte, donen cihaz 20 darbe iiretiyor ve R2 0
RO degeri 200 ise, dakika basina devir <1000mS —=<1000mS —=~<1000MS —=<—
// RLJ yd "R j ///F;j Ve
o W
R1 = a b —= c
RO Rila R1b Ric
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 84 .. i e FUN 84
16/7-SEGMENT DISPLAY icin PATTERN DONUSUMU
TDSP TDSP
Ladder symbo
- 84.TDSP—— Md: Mod Seqimi | |
Execution contro — El\ﬂ\— Md - S: Donustlriimeye baslanan karakterlerin baslangig adresi
S Ns: Karakter Baslangici
: — OFF N NI: Karakter Uzunlugu
t trol— — :
nput contro y D: Donusturilmis patterni depolayan register
N S, dolayli adresleme hizmeti igin
Input control— ON — D : V. Z, P0~P9 ile birlestirilir
R HR | OR |ROR| DR K ¥R
dange — —
RO |R3o04|Rs000| DO V- Z
18/32 bit
Operanth, |- 2e30|r3067 [Ran71|e00s PO~FD
Md 0~1
Ms
[
D *

Bu komut, FBs-7SG1/FBs-7SG2 moddllerinin uygulamasi igin kullaniimistir. Kaynak alfnimerik karakterler,
gOzllememis mod 7-segment display icin BCD numara paketinin oncelikle sifirlarini gergeklestirir veya 16
segment kodlanmig mod i¢in uygun display patternler igcine dénustarUr.

Calisma komtroli “EN” = 1 ve giris "OFF"=0, giris "ON"=0 oldugunda, Md=0 ise, bu komut display pattern
donisimi  gergeklestirecektir. Burada S donustirilmeye baslanmis karakterlerin depolandigi baslangig
registeridir, Ns karakter adreslerinden bagslayarak vyerlestirilen noktalardir, NI dénlstirilmeye basglanmig
karakterlerin uzunlugudur ve D donustirilmus sonuglari depolayan baglangi¢ adresidir.

S'in bayt 0'l 1. gosterilen karakterdir. Bayt 1, 2. ggsterilen karakterdir

Ns, burada baslangi¢ karakteridir.
NI, dénlsim igin karakter miktaridir.

Calistiktan sonra, kaynagin her 8-bit karakteri uygun 16-bitlik display pattern icine donustirilecektir..

Giris "OFF"=1 oldugunda, Md=0 ise; display patternin tim bitleri 'off' olacaktir. Md=1 ise; tim BCD kodlar bos
kodlarin yerine konacaklardir (OF)

Giris "ON"=1 oldugunda, Md=0 ise; display patternin tim bitleri 'on’ olacaktir. Md=1 ise, tim BCD kodlar 8 kod
tarafindan yerlestirilecektir (tUmi yanar)..

Daha detayli aciklama igin bolim 16 "FBs-7SG display modul" kismina bakiniz..

16-Segment display patternler asagidaki gibidir :
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 84 16/7-SEGMENT DISPLAY igin PATTERN DONUSUMU FUN 84
TDSP TDSP
[™~¥=5T x000
LSH
.-" e Eger soldaki tabloda istediginiz patterni
oooo F bulamadiysaniz asagdidaki referans tablosundan
-' istediginiz patterni olusturabilirsiniz.
ooo d:'
[jgl |D1E|D1£|D13|D1:|D1‘|D1C| p¢] D¢ | D7] De | D¢ [ D<] D2 D2 ] D1] (|
0010 EE 1 Worc
d
oot % .%Ii#'
[ ww
0100 .2'
00
0101 | 90 E“-'f hlﬂ ﬂid % &
o mh 7N N
- (2 _X o5 )
o110 | O N "l N bz SI7
o m' N | Z0N( TN
om JONIZ()N NZ
0111 |
07 ()21 AD VAN
O YN IE'I'
1000 -—
e i S rflh
1001 g:
-
1 F F 1 r
1010 | 920 S.f 3lr: 1~.l‘r
] a S fla 4|\
50 () ﬂh IN ZUN 7| SN 2
B =CY)70:5() SOZIS( 02 N
o | 53 A B AN
020 NN AN *-alsn ml
P o JUN 7()SIZ()S070) 0 S 2
ad) Szis (s 2 )% X
o | 8 (I RIN AR
0.0 I' l ?N 4lﬂi ?IL 4""
T ol ) (SN0 | sha DN)Z
00 M Hll N ERZY
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 86 PID SICAKLIK KONTROL KOMUTU FUN 86
TPCTL TPCTL

adder symbo Md: PID yontemi secimi

- 86.TPCTL =0, Degistirilmis minimum asim yontemi
Execution contro— EN— Md : — ERR— Parameter error =1, Universal PID yoéntemi
Yn - Yn: PID ON/OFF gikiglarinin baslangig adresi.
Heating/Cooling— H/G— Sn - — ALM— Temperature Sn: Bu komutun PID kontrol baslangig noktas;
7n - Control warning N
: Sn=0~31.
Sv Zn: Bu komutun PID kontrol sayisi;
Os 10Sn+Zn[B2
PR : Sv: Set noktasinin baglangig registeri:
IR Zn registerlari.
Os: Bolgedeki sapmanin baslangig registert;
DR : Zn registerlar.
OR : PR: Kazancin baslangig registeri (Kc):
WR - .Zn registerlari.
IR: Integral ayar Sabitinin baglangig sayisi
Range| ¥ | HR |ROR| DR K (Ti);Zn registerlari.
Ope R e e B DR: Tarev ayar sabitinin baglangi¢ sayisi
rand w255 |R3236 |Ra0T1|D3g00 (Td); Zn registerlari.
':,13 01 OR: PID analog gikisinin baglangig registert.
Sn 0~31 Zn registerlar.
Zn 1~32 WR: Bu komut igin calilan register
Sv L e baslangici.
:3; . 9 register alir ve tekrar kullanilamaz.
IR E
DR 9] B
OR ] *
WR ) a

| Fonksiyon Kilavuzu ve Uyarilar |

e Proses degiskeni olarak adlandirilacak (PV) sicaklik degiskeninin anlik degerinin, PID tepki yaziliminin
hesaplamasindan sonra, ayar noktasinin (SP) degerine, hatanin integrali ve proses degiskeninin degisim
oranina dayanarak hata hesaplanacak ve ¢ikis cevabi verecektir. Kapali dongu islemi Gzerinden islemde
bekleme durumu beklenebilir.

e PID hesaplama ¢ikisini zaman oranli on/off (PWM) cikisina donustirir ve transistor ¢ikisi yoluyla isitma
veya sogutma islemi igin SSR kontrol uygular; Bu daha iyi performans saglar ve daha ucuz maliyetli bir
¢6zUimdr.

e Analog gikis modulii (D/A modiil) sayesinde, PID hesaplamanin gikisi daha kesin sistem kontroli almak icin
orantisal valf veya SCR ile kontrol edilebilir..

o Dijitallestiriimis PID anlatimi agagdidaki gibidir::

n
Mn = [KexEn]+ [ [Ke[TCTs[En] —[KeOTdXPVnCPVh)/Ts]
0

Burada,

Mn: “n” zamanindak ¢ikis.

Kc: Kazang (Aralik: 1 ~9999 ; Pb=100(%) / Kc)

Ti: Integral ayar sabiti (Aralik:0 ~ 9999, 0.00 ~ 99.99 tekrar/dakika ‘ya esdeger)
Td: TUrev zaman sabiti (Aralik:0 ~ 9999, 0.00 ~99.99 Dakikaya esdeger)
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 86 FUN 86
PID SICAKLIK KONTROL KOMUTU
TPCTL TPCTL

PVn : “n” zamanindaki sistem degiskeni

PVn_1: D6ngl sonu ¢ézuldugunde sistem degiskeni

En: “n” zaman da hata ; E= SP — PVn

Ts: PID hesaplama igin ¢ozim araligi (Gegerli degerser 10, 20, 40, 80,160, 320; tnite 0.1sn)

PID Parametre Ayar Kilavuz |

e Kazang ayari daha genis elde edildigi i¢cin, oransal katki ¢ikisi buyutecektir. BOylece hassasiyet ve hizli kontrol
reaksiyonu elde edilecektir.  Ancak, kazang ¢ok blylk oldugunda osilasyon ortaya cikicaktir. "Kc™"yi daha
blyuk ayarlamak kararl hal hatasini azaltirken sistem reksiyonunu arttiricaktir.

e Integral terimi kararli hal hatasini yok etmek igin kullanilir. Daha biiyiik sayi (Ti, integral ayar sabiti), integral
katkisini arttiricaktir. Kararl hal hatasi olustugunda, daha buylk "Ti" hatay! azaltacaktir.

"Ti"=0 oldugunda integral teriminin ¢ikisa katkisi olmayacaktir.
Mesela, reset zaman 6 dakika ise, Ti=100/6=17'dir. integral zamani 5 dakika ise Ti=100/5=20'dir.

e Tirev elemani, sistemi yumusatmak ve asimi énlemek icin kullanilir. Daha blyuk sayi (Td, turev ayar sabiti),
tirev katkisi gikista daha buyuktir. Cok fazla alim oldugunda, "Td" daha blyik ayarlanarak asim miktar
azaltihr. "Td"=0 oldugunda, tirev elemaninin gikisa katkisi yoktur.

Mesela; hiz zamani 1 dakika ise, Td=100 olur Eger tirev zamani 2 dakika ise Td=200 olur.

e  PID parametrelerinin tam olarak ayarlanmasi sicaklik kontroll i¢cin miilkemmel sonug saglar.

e PID hesaplamasi igin varsayilan ¢6zim aralidi 4 sn'dir (Ts=40)

e Kazang degerinin varsayillan degeri 110'dur, burada Pb=1000/110x0.1540.91% 'dur. Sistemin tam araligi
1638°'dir, girig orantisal band kontrolii 1638x0.91 = 14.8°dir.

e Integral zaman sabitinin varsayilan degeri 17'dir. reset zamani ise 6 dakikadir (Ti=100/6=17).

e Tirev ayar sabitinin varsayilan degeri 50'dir. tiirev zamani ise 0.5 dakikadir (Td=50).

e PID ¢6zum aralig degistiginde Kc,Ti,Td parametreleri tekrar ayarlanirlar..

| Komut Kilavuzu |

e FUNS8G tim sicaklik kanallarini okuduktan sonra enable olur.

e Calisma kontroli "EN"=1 oldudunda, isitma veya sogutmak igin PID islemi icin H/C'nin giris durumuna bagli
olur. Olgiilmiis sicakligin giincel degeri, coklama sicaklik modiilii sayesinde 6lgliliir. istenen sicakligin set
noktalari SV'den baslayarak registerlere depolanacaktir. Yazilimsal PID ifadesinin hesaplanmasi ile, sistem
degiskeninin degisim degeri, hatanin integrali ve set noktasinin ayarlanmasina goére ¢ikis sinyali ile hata
cevaplanacaktir. PID hesaplanmasinin ¢ikisi zaman oransal on/off (PWM) ¢ikisina donistlrGlir ve transistor
cikisi yoluyla 1sitma veya sogutma islemi igin SSR kontrol kullanilir; Bu sayede daha iyi performans ve gok
daha ucuz bir ¢6zim sunar. Daha kesin sistem kontroli saglamak igin oransal veya SCR kontrol ile D/A
analog ¢ikis modilli sayesinde PID hesaplamasinin gikina uygulanabilir (OR'dan baglayarak registerda
depolanir)..

e Snayarlandiginda, Zn (0 U Sn U 31ve 1 U Zn U 32, ve de 1 U Sn + Zn U 32)hatasi olur, bu komut o zaman
calismayacak ve komut ¢ikisi "ERR" ON olacaktir..

Bu komut, sapma arali§i icerisinde (OS'den baslayarak registerda depolanir) glincel sicaklik diismesi olup

olmahgini denetleyerek set noktasi ile glincel degeri kargilagtirir.  Sapma araliginda diisme varsa, noktanin bolge

biti ON'a kurulacaktir; disme yoksa OFF olacaktir ve komut gikisi "ALM" ON olacaktir.
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Gelismis Fonksiyon Komutu

FUN 86 FUN 86
TPCTL TPCTL

PID SICAKLIK KONTROL KOMUTU

[ Is[EtlWeya sodtucu kontrolii ger¢ekle [rmek i¢in farkl[Bomutlar gerekir.

Bu arada, bu komut ¢ok yiiksek sicaklik uyarisi olup olmadigini denetleyecektir (gok ylksek sicaklik uyarisinin
set noktasi igin registeri R4008'dir). Olglimiis sicakligin giincel degerinin 10 kati igin ard arda gelen taramalar,
en yiksek uyari set noktasina esit veya daha buylk oldugunda, uyar biti ON'a kurulacak ve komut ¢ikigl
"ALM" On olacaktir. Bu kontroliin sicaklik gikisindan givenlik sorunu uyandirmaktan sakiniimalidir, SSR
durumundaki veya isitici devresi kisalir.
Bu komut, eski isitici band veya isitici devreleri agik calistirmak veya SSR'den isitma problemlerini
sonuglandiriimasini olanaksiz oldugunu algilayabilir. Sicaklik kontrol gikigi belirli bir zamanda ardarda gelen
genis bir glic yoneltiliyor ve istenen araliktaki giincel sicaklik disimi yapilamadiginda, uyari biti On olacak ve
komut ¢ikisi "ALM" ON olacaktir..
WR: Bu komut igin ¢alisma registerinin baslangicidir. 9 register alir ve tekrar kullanilamazlar.

WR+0 ve WR+1 registerlarinin iceridi sapma aralidi icerisinde giincel sicaklik distmleri olup olmadigin

gostermektir (Os'den baslayarak registerda depolanir). Sapma araliginda diisum var ise, bu noktanin
bolge biti, ON olacaktir, yoksa OFF olacaktir.

WR+0 aciklanan bir tanimi agagidadir:
Bit0=1, Bolgedeki Sn+0 noktasinin sicakligini gosterir.

Bit15=1, Bolgedeki Sn+15'in sicakligini gésterir.
WR+1 aciklanan bir tanimi agagidadir:
Bit0=1, Bolgedeki Sn+16'in sicakligini gosterir
Bit15=1, Bélgedeki Sn+31'in sicakligini gésterir
WR+2 ve WR+3 registerlarinin icerikleri uyar bit registerlaridir, 1sitici devrenin acilmis veya ¢ok yuksek
sicaklik uyarisinin var olup olmadigini gosterirler.
WR+2'nin bit tanim1 agagidaki gibidir:
Bit0=1, Sn+0 noktasinda isitici devre agik veya daha yiiksek sicaklik var demektir.
Bit15=1, Sn+15 noktasinda isitici devre agik veya daha yiksek sicaklik var demektir.
WR+11 aciklanan bir tanimi asagidadir:
Bit0=1, Sn+16 noktasinda isitici devre agik veya daha yiksek sicaklik var demektir...
Bit15=1 , Sn+31 noktasinda isitici devre agik veya daha yuksek sicaklik var demektir.
WR+4 ~ WRH+8 registerlar bu komut ile kullanilir.

FUNBS8G va iliskin 6zel registerlar

Note 1: R4005'in degeri degistiginde, FUN86 calisma kontroli "EN" =0'a kurulmahdir. Calisma kontroli "EN"=1

R4005 : PID hesaplama arasinda ¢oziim araligi tanimlamak igin disik bayt igerir
=0, Her 1 sn'de PID hesaplamasi gerceklegtirir.
=1, Her 2 sn'de PID hesaplamasi gerceklestirir.
=2, Her 4 sn'de PID hesaplamasi gergeklestirir. (Sistem varsayilan)
=3, Her 8 sn'de PID hesaplamasi gerceklestirir.
=4, Her 16 sn'de PID hesaplamasi gerceklestirir.
[15, Her 32 sn'de PID hesaplamas[dercekle [drir.

: PID ON/OFF ( PWM ) gikisinin dongl zamanini tanimlamak igin Yiiksek bayt igerir

=0 , PWM ddéngu zamani 1 sn.

=1, PWM doéngl zamani 2 sn. (Sistem varsayilan)
=2 , PWM déngu zamani 4 sn.

=3, PWM déngu zamani 8 sn.

=4 , PWM doéngu zamani 16 sn.

15, PWM dongli zamani 32 sn.

olugunda sonraki zamanda PID hesaplamasini gerceklestirmek icin set noktasi en sona dayanacaktir.

Note 2: PWM'n daha kisa déngli zamani daha fazla isinma gergeklestirecektir. Ancak, PLC tarama
zamaninda olugan hata daha buyuk olucaktir. Daha iyi kontrol icin, PWM déngu zamani ve PID
hesaplamanin ¢dzim araligini ayarlamayi PLC'nin tarama zamanina dayandirmak gerekir.
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R4006: SSR veya isitici devre acilimis veya kullaniimayan isitici band igin genis gug¢ ¢ikis algilama ayarlama
noktasi. Unite, % tipinde ve ayar arali§i diigiimii 80 ~ 100(%)'dir. Sistem varsayilan degeri ise 90(%)'dir.

R4007: SSR veya isitici devre agilmis veya isitici band kullaniimamis iken genis gli¢ ¢ikisinin devam eden
siiresini algilayan ayar zamani. Unite saniye tipindedir ve zaman aralik diisimii 60 ~65535'dir. sistem

varsayilan olarak 600 sn 'ye ayalidir.
R4008: SSR veya Isitici devre kisa algilamasi icin daha yiiksek sicaklik uyarisi ayar noktasi. Unite 0.1 derece

tipindedir ve ayar araligi diisim( 100 ~ 65535'dir. Sistem varsayilan olarak 3500 ayarlidir.
R4012: R4012'nin her bir biti PID sicaklik kontollntn ihtiyacidir.

Bit0O=1 oldugunda 1. nokta PID sicaklik kontrolline ihtiyac duyar.
Bit1=1 oldugunda 2. nokta PID sicaklik kontroltne ihtiyag duyar.

Bit1=15 oldugunda 16. nokta PID sicaklik kontrolline ihtiya¢ duyar.
(R4012'nin varsayilani FFFFH'dir.)

R4013: R4013'nin her bir biti PID sicaklik kontolinun ihtiyacidir.
Bit0=1 oldugunda 17. nokta PID sicaklik kontroline ihtiya¢ duyar.
Bit1=1 oldugunda 18. nokta PID sicaklik kontroline ihtiya¢ duyar.

Bit15=1 oldugunda 32. nokta PID sicaklik kontrollne ihtiya¢ duyar.
(R4013' nin varsayilani FFFFH'dir)

Calisma kontrolt "EN"=1 ve bu noktanin PID kontroliiniin uygun biti ON iken (R4012 veya R4013'Un uygun biti
1 olmalidir), FUN86 komutu PID iglemini gergeklestirecek ve cevabi ¢ikis sinyali ile hesaplayacaktir.

Calisma kontrolii "EN"=1 ve bu noktanin PID kontroliiniin uygun biti OFF olur (R4012 veya R4013'lin uygun biti
0 olmal), FUN86 komutu, PID islemi gergeklesmeyecek ve bu noktanin gikigi OFF olacaktir.

Ladder program, R4012 ve R4013'iin uygun bitinde FUN86 gerceklesip gergeklesmeyecegini kontrol edebilir ve
bu komut sadece bir kez kullanilir.
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