BoAlim 9 FBs — PLC Interrupt (Kesme) Fonksiyonu

| 9.1 Interrupt (Kesme) Fonksiyonunun Ilkeleri ve Yapisi |

FBs-PLC’nin uygulayabilecegi birgok islem vardir. Ornegin; ¢dziimlenmesi gereken 20k wordluk kullanici
programi, 512 1/0 noktasi, 5 haberlesme portu ile haberlesebilme vb. Ancak; sadece tek CPU oldugunda bir kere
de tek bir islem yapabilir. Bu yizden; PLC, islemleri iglemlerin hepsi icra olana kadar sirasiyla yapmaktadir.
Ardindan ayni dénguyu tekrarlamak icin en basa déner. PLC’ de yapilan her iglem zamani “tarama zamani”
olarak adlandirilir. CPU isleminin hizi, insaninkine oranla kat kat daha hizlidir. insan hissi séz konusu oldugunda,
PLC dizgun calisti§i zamanlarda; yuklu bir miktarda isi mili saniyeler (ms) icinde tamamlayabilir. Bu yuzden; en
pratik sekilde kontrol ihtiyaglarini kargilayabilmektedirler.

Uygulamalarin ¢odunda, yukarida anlatilan kontrol yontemi yeterli olmaktadir. Ama bazi yuksek hiz isteyen
(posizyon kontrolu gibi) uygulamalarda tarama zamaninin uzamasi hatalarin arttigi anlamina gelir. Bu kosullarda,
sadece interrupt (kesme) fonksiyonunu uygulamak, gerekli hassasiyeti saglayabilir.

Interrupt (kesme), islem devam ederken CPU’ ya ani bir cevap gerektiginde devreye girer. CPU (“interrupt
(kesme) isleminden dénus” ya da RTI) hatanin olustugu yere ddnmeden ve kesilmis taramaya devam etmeden
once, komutu aldigi anda servis islemiyle alakali uygulamayi baslatmak ve bitirmek icin 6ncelik ayarlarini ayarlar
ve islemi durdurur.

Normal sartlar altinda; interrupt (kesme) olustugunda, CPU interrupt (kesme) programini yiizlerce mikro-saniye
icinde uygulayabilir. Ayni anda birden fazla interrupt olusmussa (Or: FBs-PLC'nin 42 interrupt kaynagi vardir.),
sadece en 6nemli interrupt calistinilir. Diger interruptlarin da en 6nemli olana kadar beklemeleri gerekmektedir.
Bundan dolayi; cevapta mikro saniyeler ya da bir ka¢ milisaniye gecikme yaganabilir. Bu nedenden; coklu
interrupt yapisi giriglerinde, her hataya énemliligine gore bir dnemlilik sirasi verilir. Bagka bir hata olustugunda ve
bu sirada PLC interrupt servisini caligitiryorsa ve yeni olusan hata o an islem goéren interrupttan disik
oncelikliyse o anda yapilan islem bitmeden yeni interrupta gecilemez. Fakat eger yeni olusan interrupt o an iglem
gbrenden daha yuksek oncelikli ise o an iglem gdren interrupt servisi durdurulur ve yuksek o6ncelikli olana
baglanir. islem bittikten sonra; CPU bir alttaki diigiik éncelikli interrup servisini caligtirarak yarim biraktigi iglemi
tamamlar. Interrupt islemi sirasinda bu tiir kesintilere “igige Kesintiler” diyoruz. FBs-PLC’nin 5 gesit igige interrupt
vardir. Altta ki sablon tek interrupti ve igige interrupti 6rneklendirmektedir.
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| 9.2 Interrupt servis programinin yapisi ve uygulamasi |

Her ne kadar “interrupt” ve “Call” alt programlara sahip olsalarda, ¢cagirma metotlari (icra icin alt prgorama gegis)
farkhidir. Call (FUN67) komutu ana programda Call tarafindan calistiriidiginda, CPU; CALL komutu tarafindan
dizenlenmis etiket ismi ile alt programi ¢alistirir. Alt programdan doéniis komutu (RTS) icra edildikten sonra, CPU
ana programa donecektir.

Interrupt ¢agriimasi, yazihm komutlar diginda, donanimin CPU' ya yolladidi sinyaller aracilidi ile de tetiklenir.
CPU interrupt’ in kaynagini bulur ve otomatik olarak “Interrupt Servis Dénglsu” ni icra icin alt programdaki etiket
ismi ile calistirir. RTI komutu (Interrupt’ tan Donlis Komutu) calistirildijinda, ana programa geri dénilir. Bu
ylzden; ana program alaninda interrupt’ a geri dénus igin uygun bir kod bulunmamaktadir.

Daha o6nce bahsedildigi gibi, interrupt servis interrupt ismi (Baglangic)

programi, alt program bdlgesinde calistiriimasi

gerekir. Yanda ki sekilde bu agikga gosterilmistir.
(Basi, sonu ve ana govde olarak). “Baslangig” |

olarak gésterilen yer interrupt’in ismini alacagi yerdir
(ileride bahsedilecek). Son ise RTI komutunun

calistinldigr yerdir. Burada CPU, interrupt alt grthrl;ggtrigiewiainin
programini bitirerek, kesilen yere gider. (Bilgi igin; I I L
lutfen FUN69 (RTI) ye bakiniz.). “Baslangig” ve

“Son” un ortasinda bulunan yer ise interrupt

gerceklestiginde CPU’ ya hangi islemleri yapmasi | |
gerektigini sdyleyen alandir.(Ana Govde)

Ana Pencereye Geri | (Z0N)
Donis (RT)

Tek cizgi olan yerse ana programin isaret edildidi yer.
Karnsmamasi igin ayrn ayr gasterilmistir.

Cift cizgiyle gbsterilen yer alt déngil balimi,
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| 9.3 FBs-PLC igin interrupt kaynag), etiketi ve énceligi

Son boélimde anlatildigi gibi; her interrupt servisinin kendisine 6zel bir etiketinin olmasi gerekir. Fbs nin alt
programinda yedek interrupt Wordleri olarak adlandirilan 49 farkl interrupt etiketi vardir. Bu etiketler sadece
interrup programlarinda gecerlidir, normal alt programlar ya da sigrama noktalari i¢in kullanilamaz.

Tum interrupt etiketleri “I” takisi alirlar. Ornek olarak, ylksek hizda sayici igin isim “HSCO” iken “HSCOI” ve
interrupt ismi “X0+” iken de “X0+I” seklinde olmaldir. FBs-PLC’ nin 49 FBs-PLC interrupt kaynagi i¢in “interrupt

etketi” ve dncelikleri asagida gosterilmektedir.

Asagidaki tablo interrupt kaynaklari ve etiket isimleri ile ilgilidir. Eski versiyon programlama araglari ile uyumlu
olmasi igin ve bunun yaninda HSC/HST, eski versiyonlara ait isimlerde parantez iginde belirtiimistir. Yeni isimler,
eski isimlere gore daha fazla tercih edilir. (HSTAI, 1MSI~100MSI, X0+I~X15-1 = En énemlileri).

Interrupt A . S -
Kaynag Oncelik Interrupt Etiketi Interrupt icin Durum Not
Déngusel zamanlayici
Yiksek Hizl 1 HSTAI (ATMRI) HSTA’ dan (CV=PV)’ye zamanlama gibi davrandiginda
Zamanlayici interrupt yoktur
2 1MSI (1MS) Her 1mS’de bir interrupt
3 2MSI (2MS) Her 2mS’de bir interrupt Bir seferde sadece bir
cesit interrupt’ a izin
4 3MSI (3MS) Her 3mS’de bir interrupt verilmektedir. (9.5.2'deki
bélime bakin.) Bu
N 5 4MSI (4MS) Her 4mS'de bir interrupt yuzden interruptiarin
Dahili Zaman gercek sayisi 42'dir.
Tabani 6 5MSI (5MS) Her 5mS’de bir interrupt
7 10MSI (10MS) Her 10mS’de bir interrupt
8 50MSI (50MS) Her 50mS’de bir interrupt
9 100MSI (100MS) Her 100mS’de bir interrupt
10 HSCOI/HSTOI HSCOI/HSTOI'dan (CV=PV)’ye kadar
sayar/zamanlar Yuksek hizl sayici olarak
yapilandirildiginda
11 HSC1I/HST1I HSC1I/HST1I'dan (CV=PV)’ye kadar HSCO0~HSC3,
HSC /HST sayar/zamanlar HSCOI~HSC3I seklinde
etiketlenmiglerdir ve
12 HSC2I/HST2I HSC2I/HST2I'dan (CV=PV)'ye kadar yiksek hizli zamanlayici
sayar/zamanlar icin HSTOI~HST3I
seklinde etilenmis olurlar.
13 HSC3I/HST3I HSC3I/HST3I'dan (CV=PV)’ye kadar
sayar/zamanlar
14 PSOO0I PSOO0'’in vurus ¢ikisi tamamlanmistir
15 PSO1I PSO1’in vurus cikigl tamamlanmistir
PSO
16 PSO2I PSO2'nin vurus ¢ikisl tamamlanmigtir
17 PSQO3I PSO3’ln vurus ¢ikisi tamamlanmistir
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interrupt

Kaynag Oncelik interrupt Etiketi Interrupt Durumu Not
18 KO+ {INTO) Interrupt when 0—1 T of X0
14 XO-1{INTO-) Interrupt when 1—0 ]  of X0
20 X1+ (INTT) Interrupt when 0—1 ¢ T ) of X1
21 XA-1{INT1=) Interrupt when 1—0 ] o of X1
22 X2+ (INT2) Interrupt when 0—1 T ) of X2
23 X2 (INT2-) Interrupt when 1—-0 (] 1 of X2
24 X3+ (INT3) Interrupt when 0—1 ¢ T of X3
25 KI-1{INT3-) Interrupt when 1—0 ( L of X3
26 XA+ (INT4) Interrupt when 0—1 T ) of X4
27 XA-1 (INT4-) Interrupt when 1—0 ] ) of X4
28 X5+ (INTS) Interrupt when 0—1 ( T ) of X5
29 | X5-1(INT5-) Interrupt when 1-0 (] ) of X5 [o2YC! girisi ve interrupt
Harici donanim fonksiyonu tarafindan
girisi yada 30 XKE+1 (INTE) Interrupt when 0—1 (T ) of X6 |aistinlan HSC4 HSC7
yazilimsal 31 HE-1 (INTG-) Interrupt when 10 (] ) of X6 [nin kontrol girisi,
yiksek hizl 32 | X7 ONTT) Interrupt when 01 ( T ) of X7 XO-XT8In herhang! bin
zamanlayicidan HsC4l tarafindan dizayn
kaynakli 33 KT {INT7-) ] Interrupt when 1—0 (L 1 of X7 [edilebiilir. Bu sebeple;
interruptlar 34 | X8+ (INTB) | Interrupt when 01 ( ) of xg  22imsal yuksek hizl
HSCTI sayicinin interrupt
35 XE{INT8-) Interrupt when 1—0 ([ ) of X8 5pceligi, yiksek hizda
36 X8+l (INT9) Interrupt when 0—1 ( T ) of Xg  payicinin
Jegerlendirmesine
a7 KA1 {INTS-) Interrupt when 1—0 ] ) of X9 hagldir.
38 XA0+ (INT10) Interrupt when 0—1 T » of X10
39 10— (INT10-) Interrupt when 1—0 L ) of X10
40 X1+ {INT11) Interrupt when 0—1 ¢ T ) of X11
41 XU1-1{INT11=) Interrupt when 1—0 ( ] 1 of X11
42 X12=1{INT12) Interrupt when 0—1 T ) of X12
43 12— (INT12-) Interrupt when 1—0 ] ) of X12
44 X3+ {INT13) Interrupt when 0—1 ¢ T ) of X13
45 FA3-1{INT13-) Interrupt when 1—0 (] 1 of X13
46 X141 (INT14) Interrupt when 0—1 T ) of X14
47 14~ (INT14-) Interrupt when 1—0 (] 1 of X14
48 XA5+ (INT15) Interrupt when 0—1 T ) of X15
449 K15 (INT15-) Interrupt when 1—0 (L ) of X15




9.4 FBs — PLC igin Interrupt Kullanimi

Interrupt’ Iin dahili zamanlamasinda; harici girisler HSC/HST veya PSO benzerdir. Daha 6nce ki bolimlerde
HSC/HST ve PSO nun uygulamalari anlatildiyindan dolay! burada sadece harici giris ve dahili zamanlama

Baslat

Interrupt yapilandirmasini kur | -------------- bakiniz 9.5

l

Alt program bolgesinde
interrupt servis programi | --—-—-m-—-m——- bakiniz 9.6
yazma

orneklendirilecektir.

| 9.5 Interrupt Yapilandirmasi

Gergekte; interrupt yapilandirmasi, belli interrupt uygulamalarinin kullanilip kullanilmayacagina karar vermek igin

kolaydir.

interrupt yapilandirmasi /O’ ya uygun veya /O’ ya uygun olmayan seklinde ikiye ayrilabilir. HSTA, HSC/HST ve
harici interrupt, programlama araclar tarafindan yapilandirilabilir ve I/O’ ya uygundurlar. Programlama araci cihazin

interrupti yapilandirildigi anda aktif olacaktir.

1MSI —100MSI 1/O ‘a uygun olanlarda yapilandirmaya gerek yoktur. Interrupt icin data tabana depolanmig olan
wordler alt program alaninda goérildigiu zaman, interrupt’in planlandigi anlamina gelecektir. Birden fazla interrupt
olusursa; 1MSI-100MSI’ nin galismasini ya da galismamasini kontrol edebilmek igin 6zel bir register olan R4162 nin

dasuk bayti (B0-B7) kullanilabilir.
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| 9.5.1 WinProladder islemi ile interrupt yapilandirmasi

Project penceresinde bulunan “I/O Configuration” butonuna tiklayiniz:

System Configuration |

/0 Configuration |

“Interrupt Setup” penceresi agildiginda, istedidiniz interrupt 1 segebilirsiniz.

# I,/0 Configuration MC ¥4.x
—Utilizatior

¢ “Interrupt Setup” 1 seginiz.

x|

Timer/Caunter | I Interrupt Setup | Output Setup | Input Setup | Temp.C ¢ | o
[0 Mo | Function - e
0 INTO,Pos. edge B
~l INT1.Pos. edge v UseINTO (0] IF'l:usitive Edc vI v Use INTS [<3) INagative Ec vI
e [MTZ2.Pos. edge =
#3 INT3,Pos. edge v UseINT1 [x1] IF'l:usitive Edc vI ¥ UseINTY [%3) |Nagative Ec v]
wd IIndefined - .
w5 Undefined W Lse NT2 2] IF":'SI'ZWE Edc 'I v Use MT10[<10) |Magative Ec =
=h IIndefined Iﬁ =
57 Undefined v UselIMT3[<3] |Positive Edc v UseINT11 [¥11] |Bath Edge
8 INT8Nea edoe [~ UseINT4(4]  [FosiiveEdc =] W UseINT12(x12] [Both Edge
=9 INTA.Meq. edge
=10 INT10.Meg. edge [T Use INTE (5] IF'l:lsitive Edc vI ¥ UseINT12[X13) [BothEdge ~
=11 INT11.Bath edge — =
%17 INT12 Bath edge ™ Use INTE [<E) IF'DSltwe Edc vI v UseINT14 (<14] |Positive Edc *
A INTiabohedse = [ UseNT7(7) [Fosiive Edc ] [V Use INTIS(X18) [Posiive Ed »
=15 IMT15,Pos. edge
Y0 Undefined
Ay IIndefined -
1| | »

J Ok x Cancel |




9.5.2 FP-07C iglemi ile interrupt yapilandirmasi

[Klavye iglemi] [LCD Gériinimil]
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e  Harici interrupt, HSC ve SPD komutlari ile 16 hizli girisi paylagsmaktadir, X0~X15. Bu sebeple; giris noktalarinin
sayisI harici interrupt icin yapilandirilamayan HSC ve SPD tarafindan kullanilir.

Not: SPD komutu ortalama hiz algilamasi igin X0~X7 seklinde 8 giris noktasi kullanir.

e PLC RUN da iken interrupt ayarlari degistirlemez. Ama FBs-PLC tarafindan Uretilmis olan; EN komutu
[FUN145] ve DIS komutu [FUN146] PLC RUN iginde HST HSTA oldugu siirece harici interruptlari
enable/disable durumuna getirebilir. Litfen iki bilgiye bakiniz.
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| 9.5.3 R4162 ile dahili zaman tabani interrupt yapilandirmasi |

Alt program alaninda interrupt i¢in ayrilmis wordler (8 gesit, 1MSI~100MSI) belirdiginde, wordlerin kullanimi asagidaki
tabloda géruldigu Gzere R4162 igindeki dugtk baytinin 8 biti kullanilarak yapilr.
. B7 BE B5 B4 B3 B2 B1 BO
Ra162. | 1ooms | soms | toms | sms | ams | ams | oms [ s |

¢ Bit durumu=0: Taban interrupti aktive edilir.(entegre edilmez)
o Bit durumu=1: Taban interrupti devre disi birakilir. (entegre edilir)

e BO0~B7 arasinda, bitlerin birden fazlasi 0 ise, FBs-PLC en az zaman tabani olani aktive eder ve digerlerini devre
digi birakir. R4162’ nin icerigi O0H ise, zaman tabanli interruptlar gizlenmeyecektir. Buna ragmen eger 1 MS ve
2MS~100MS zaman taban interrupti altprogram alaninda belirirse, sadece 1MS zamanl interrupt yirutilecektir
ve digerleri yUritulmeyecektir.

e Yuksek esneklije sahiptir. Clnkl kullanici ladder programi kullanarak PLC RUN durumunda iken R4162’ nin
degerini degistirerek dinamik olarak zaman tabani degistirebilir veya durdurulabilir veya interrupti devre disi
birakabilir

e Defaut olarak R4162 0 ise; 1TMS~100MS zaman tabanli interruptinin maskelenmedigini géstermektir. Zaman
tabanh interrupt islemi alt programlardan biri alt program alaninda yer aldii sirece periyodik olarak icra
edilecektir.

e Onemli bir CPU siiresi her interruptin yiritiilmesi igin gerektigi igin, interrupt zaman tabani ne kadar az ise o
kadar interrupt gerekir ve o kadar uzun CPU siresi tutar. Bu nedenle uygulama CPU performansinin
bozulmasini énlemek igin ancak gerektiginde yapilmalidir.

| 9.6 Interrupt program drnekleri |

Ornek 1] Pozisyonlama anahtari tarafindan kontrol edilen kesin pozisyon (X0 pozitif kenar interrupt girisi olarak
yapilandirildiginda)

X0: Pozisyon sensori
X1: Acil durdurma
Y1: Glig motoru

Ed 1,/0 Configuration MC wd.x

Ltz TimerCauntar |||nt=r|mt5clup | Duabout Sebap | Irput Sabup | Tarnpliqlpl

140 Ho. | Funchion i
w0 INTO e, edgs

1 Lrdefined W sz INTO [#0] IF'::-siti'r'e Edz~| I UseINTB[2E) IF'J:ilw: Edc ]
He Irdefined

i Irdefined [~ Use IMT1 (1] |"._.¢.li-r.; Edc T| [T Uas INTI 4 |F‘_.;ilx.r.; Edc ""I
W Lndehned
5 Uridefined [ Use IMT2[M2|  [Pockive Lz =] 1 Use INT0 410 [Fisitive Cdc =]
»E Imdefined Iﬁ' | i T 'I
v Undefinod [ Use INT2[(=3] |PastivcEd: [~ Uz IMTTT (411] |Pacithes Edc

] Undefined [ Lze NT4 (=4 IjuetquEd;"I [ Use IMTI2[<12] |Fosites Edo =
wa Undefined

H.ID UHI:IEHHE'CI I_ (S |NT5|}{5| I—‘n@hw:l-n‘l: "'I I_ USE'NT]SD{13] Il—"ﬁlhﬂ‘"l‘lf'l
mé H:g:;:::ﬂ I Use INTE (46| |er.-,F b v T UselNT14(14) II—"nslrw: Edc ]
13 Undef!nad b [T Use IMTY [#7) I"IIIS[I"'E Ed: "’I [T UszeINT1S <19 II":IEI["."E Edc 'I
#14 IIndefined

#15 ndefined

—lnkarnipt Sahup

NI Undefined

1 I ndefined -
1] | v

v‘Dk I xCunDcll
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[Ana Program]

MO X0

" e ]
X1

/!

[Alt Program]

6

74.IMDIO

[Ana Program ]

1MS Dahili Zaman Tabanli Kesme

MO r08. MO
— ———En{s - 1
D : R4182
MO r08. MO
—1/——FEn{s 0
D : R4182
[Alt Program]
rB5
LBL | 1MS
15
$———EN{(+1) | RO |OVF-
ri1g
- FEN{ -1} | R1 |[UDF-
]
RTI

e MO (baslangic¢) O'dan 1'e dogru degisir. Motor ON (acik)

e X0 sensoérl pozisyonlama yerine ulastigini algilar, 6rnegin, X0
0->1 doénusimunde, donanim otomatik olarak interrupt alt
programini ¢alistiricaktir.

o Motor YO O’ a donustiigiinde, motoru aninda durdurur.

e YO c¢ikisi hemen tarama zamaninin sebep oldugu gecikmeyi

kugaltar.

¢ Gergek zamanli yiksek hiz dogrulugunu kontrol gereksinimini
karsilamak icin alt programda hemen mevcut giris-cikis
komutu verilmelidir.

M 0=1 iken, 1MS zamanlama interrupt devre digidir. (1MS
zamanlama interrupt gizlenmektedir.)
MO0=0 iken, 1MS zamanlama interrupt akiiftir.

1MS zaman tabanli interrupt baslatildiktan sonra, sistem otomatik
olarak alt programlari her 1MS de caligtirir.

RO her 1MS igin yukari sayan dénguisel zamanlayici gibi kullanilir
R1 her 1MS igin asagi sayan déngiisel zamanlayici gibi kullanir.
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| 9.7 Yakalama Girisi ve Dijital Filtre

Bircok yuksek hizli uygulamada, sinyal kaybini dnlemek igin interrupt girisini ayarlayabilirsiniz.
Ayrica gegici giris sinyalini bir PLC tarama zamanindan az bir sekilde yakalamak icin yakalama girigi
kurulabilir. Yakalama girisi yontemini kurmak cok kolaydir. “Project Windows” igindeki “I/O Configuration”
yazisina tiklayin,

System Configuration |

/O Configuration | = Select  “Input Setup”

“Input Setup” ekrani gériindigiinde, istediginiz Akalama Girisi noktasini segebilirsiniz

R EI

— Utilizatior Timer/Counter | Intemupt Setup | Cutput Setup | I Input Setup | Temp. C 4 | ).I

[/0 Mo, | Function - : ;

1l Undefined —Captured Input Configuration

%1 Undfined [~ Setal I~ Resetal

oo Urdefired w0 W Rt [T xe [P w12 [T ®IEW %20 | x24lv xes[~ xiz

w3 Undefined T # W Es (o3 [ =13 |0 =17 W 221 | =25 =29 =33

4 Indefined [ ®2 W ®e ([T =10 [ =14 |7 =18 W #22 | %26 KSEIl- mad

A3z Lindefined %3 |V X7 [T X1 | %15 |7 %136 %23 |~ %27 v B30 xas

#B Undefined |G| e e N e e o LT P P2

wY IIndefined e . .

on Undefined |—D|gltal Filter Configuration |

é?n HHSE;!HES Wi~ O Time: | I:-:EI.'ImS | 1215 E Time: |1E| |=-='11m5j

ndefine

=1 Undefined {* Freq: [460K i i { Freq. |4EEIK TI Hz

w12 Idndefined

#13 dndefined J— e 01 ms = : S 3

¥14  Undefined xgr C Tme [ 0705 7] X693 Tine: | S

#15 Indefined {* Freq: [460K | H-

YD Undsfined o S ol e R

W el o [ @ Time: [15 ([0 1nS]E] x5 Time | md

4 | » " Freq: 460K o L

o Ok X Cancel |

FBs serisi PLC ana uniteye bagh olarak 36 noktaya kadar yakalama girisi (X0-X35) destekleyebilir. X0~X15
girigleri, hizli yanit alinmasi gereken uygulamalar i¢in donanimsal interrupt girisi olarak yapilandirilabilir. Darbe
yakalama girisleri dusik frekansta fakat kisa sureli giris sinyalleri igindir. (1 tarama gevriminden kisa)

Ornek 1

Girisler darbe yakalama girisi olarak yapilandiriidiinda ve sayma uygulamasinda kullanildijinda dogru sayma
icin girig sinyalinin siresinin 2 tarama zamanindan biyik olmasi gerekir. Ornegin girig frekansi 50Hz igin PLC
tarama siresi eksiksiz sayim i¢gin 10mS den az olmalidir.
Input signal = PLC scan time
»~— Input sig

*

PLC scan time PLC scan time
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Yakalama girisi, PLC’ nin bir tarama siliresinden az olan bir sure ile girig sinyali alabilir.
—— Input signal = PLC scan time

k X

PLC scan time PLC scan time

FBs serisi PLC ana uniteleri yukarda bahsedildigi gibi yakalama giris fonksiyonunu destekler. Bunun haricinde
ayrica X0~X35 dijital giris i¢in dijital filtreleme fonksiyonu saglar. Filtreleme ayar icin 6 grup dijital giris vardir.
{(X0~X3), (X4~X7), (X8~X11), (X12~X15), (X16~X23), (X24~X35)}.

Dijital filtreleme igin 2 metot vardir, biri frekans alani, digeri zaman alanidir. Dijital girislerin daha yiksek dort
grubu igin (X0~X15) filtreleme ayari frekans alani veya zaman alani olabilir. Frekans alaninda toplam 8 segenegi
14KHz~1.8MHz destekler. Zaman alaninda ise 1~15x1mS veya 1~15x0.1mS secgeneklerini destekler. Dijital
girislerin son iki grubu (X16~X35) sadece zaman alanini destekler ve segenekler 1~15x1mS dir.

Zaman alani ile giris sinyalinin surekliligi filtreleme siresinden buyik olmalidir, béylece PLC giris sinyalini alabilir.
Frekans alani ile giris sinyalinin frekansi, filtreleme frekansindan az olmalidir. Béylece PLC girig sinyalini alabilir.

Filtreleme zamani 2mS iken, ON veya OFF siresi 2mS den az ise, ON veya OFF sinyali kaybolacaktir.

Sinyal < 2mS de filtrelenecek Sinyal > 2 mS de fark edilebilir

~

L 4
[* 4l
Sinyal < 2mS de filtrelenecek Sinyal > 2 mS iginde fark edilebilir

Filtreleme frekansi 28KHz oldugunda, giris frekansi 28KHz’ den buiylk ise giris sinyali kaybolacaktir.

Frekans > 28 KHz filtrelenecek Frekans < 28 KHz de fark edilebilir

— = ; 3
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