Ek 2 FATEK Haberlegsme Protokol

Bu Protokol, standart modda FATEK PLC’nin farkli cihazlar ile haberlesmek icin protokolidir. FATEK PLC ile haberlesecek
cihazlarin kurallar ile uyumlu olmasi gerekir. Sadece donanim baglantilarinin degil ayni zamanda yazillm parametre
ayarlarinin da yapilmasi gerekir. Bunun yanisira, PLC nin normal yanitlayabilmesi i¢cin mesaj formati bu protokol ile ayni
olmaldir.

| 1.Master ve Slave Tanimi ve Haberlesmesi

Fatek PLC, akilli cihazlar ile haberlesirken slave olarak ayarlanmistir, bu akilli cihazlar Fatek PLC ile haberlesirken her
zaman master konumundadirlar. Tim akilli cihazlar FATEK PLC ile haberlestiginde mesaj génderir ve masterlardan mesaj

aldiginda cevaplarlar.

Komut mesaji

Master Slave
(cevresel aygitlar) (FATEK PLC)

Cevap

| 2. FATEK PLC haberlesme mesaj formati

FATEK PLC ‘de komut (master) ve cevap ( slave) mesajlarini igeren haberlesme formati 6 situnluktur.

Sending direction

First send [ = Last send
l l
@ @ 3 @ ® ®
Start Slave |Command End
Column )
code station Mo Data Checksum code
name—
Mo
ASCIH code=— 5TX H L H | L 0~ 500 ASCIl code H L ETX

L Pick LRC iy

1. Baslangi¢c Kodu (STX)= ASCIl kodunundaki STX hexadecimal kod 02H'ir. Tum komut ve cevap mesajlarinin
baslangi¢ karakterleri STX'tir. Aima alanina, STXli data baslangig kodu karar verebilir.

2. Slave istasyon numarasi = istasyon numaralar iki basamakli hexadesimal bir degerdir. PLC haberlesme
penceresinde 1 tane master istasyon ve 255 slave istasyon vardir. Her slave istasyonu 1~ FEH arasinda sayilara
sahiptir. (Eger istasyon numarasi 0 ise, bu masterin biutin slavelere mesaj yollayabildigini gosterir. ) Master
birine veya hepsine komut gondermek istediginde, bunu atanan istasyon numarasina gére gonderir. Slave kendi

istasyon numarasini mastere yanit mesajini gdonderdiginde gdénderecektir.
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Aciklama= PLC igin istasyon numarasi default olarak 1'dir. istasyon numarasi agda dizeltiemez, FP-07C veya

WinProladder sayesinde degistirilebilir veya diizeltilebilir.

3.

Command kod= Komut numarasi iki haneli hexadecimal sayilardir. Bu aksiyon masterin slavin galismasini
istemesidir. Ornegin; discreteleri yazma veya okuma, giic ayar, calisma, durdurma.... Masterden alinan

command, ayni zamanda slave in gonderdigi cevap mesajindaki cevap mesajini da igerir.

Data bilgisi= Data bilgisi 0 (veri yok) ~500 araliginda ASCII karakterlerden olusur. Bu kolondaki adres veya deger
datasi icin data, okuma / yazma yapilir. Bu data bilgisinin baslangici yanittama mesajindaki hata kodunu igerir.
Normal durum icinde (hata yokken) baslangigtaki hata kodu 0(30H) olmalidir ve daha sonra yanitlama mesaji
icindeki yanittama degerini veya durumunu takip etmelidir. Hata olustugunda, O(30H ) yerine hata kodu
olusacaktir ve data bilgisini takip edecektir.

Saglama= Checksum; ASCII kodunun 6nceki 1-4'incl kolonlarinin hexadecimal deg@erini kontrol eder ve LRC
metodu ile ( Boylamsal Yedekleme Kontroll) bir byte uzunlugunda (hexadecimal deger 00-FF) saglama degeri
olusturur. Bu mesaj alici tarafta son mesaj alindigida kontrol edilecektir. iki kontrol degeri ayni olursa, data dogru
aktariimis demektir. Eger iki kontrol degeri farkli ise, bir hata olustugu anlamina gelir. LRC metodunun
hesaplanmasi ASCIl kodunun tim hexadecimal degerlerinin (8 bit genigliginde) toplanmasi ile olur. Kontrol
degerini 8 bit uzunlugunda tutmak icin numara tagimay dikkate almayiniz.

Bitis Kodu (ETX)= ASCII'nin EXT kodunun hexadecimal kodu 03H'dir. Komutun veya yanitin ETX kodu hep ETX
dir. Alici taraf ETX kodunu aldijinda, data aktarimi sona erer ve komut veya data iglemi baslar.

| 3. FATEK PLC Haberlesme Hata Kodu

OS komutunda hata olduysa, yazilim igleminin deger alaninda veya donanim problemi slave sisteminin master

sisteminden gelen komutu galistiramamasina neden olur. Eger hata olusmussa, slave sistem master sistemin mesajini

yanitlayacaktir. Komut kodunun veya master sistemin yolladigi datanin ne oldugu 6nemli degildir, yanitlama mesaji

formatlar her zaman aynidir. Komut kodu ve istasyon numarasi, gerekli baslangi¢c kodunu (STX), bitis kodunu (ETX) ve

kontrol 6zeti kodunu da icererek, master sistemine geri génderecektir. Slave sistem ne tur bir hatanin olduguna karar

verecek ve hatayl master sistemine yanitlayacaktir.
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e Asagidaki tablo FATEK PLC haberlesme hatasinin cevap formatini géstermektedir:

Hata kodu Aciklama
0 Bagimsiz hata
2 Gegersiz deger.
4 Gecersiz format veya haberlesme komutu yiriitemiyor.
5 Calisamaz (PLC calisirken Ladder Checksum hatasi)
6 Calisamaz (PLC caligirken PLC ID#Ladder ID)
7 Calisamaz (PLC calisirken s6z dizimi kontrolii hatasi )
9 Calisamaz (fonksiyon desteklenmiyor)
A Gecgersiz adres

| 4. Haberlesme komutunun fonksiyon aciklamasi

Bu bolimde sadece haberlesme komut kodu Uzerinde yodunlasilacak ve master komut mesaji ile slave cevap mesaji

aciklanacaktir. (sadece basarili 6rnekler gergeklestiriimektedir)

4.1 Komponentlerin siniflandirmasi ve atanmasi |

PLC haberlesmesinin ana fonksiyonu PLC komponentlerinin icine durumu veya degeri yazmak veya okumaktir. Yazmak ve

okumak i¢in uygun olan réle ve registerla ilgili adres atamasi tablodaki gibidir.

% g Ad Ayrik konumu 16 bits register konumu 32 bits register konumu
o 8 (5 karakter) (6 karakter) (7 karakter)
X | Ayrik Girig X 0000 ~ X999 9 WX 0000 ~W X 9 984 DW X 000 0~ DW X 9 968
=z Y | Cikislar Y 0000 ~ Y 999 9 WY 0000 ~W Y 9 984 DW Y 0000 ~DW Y 9 968
% M | g réleler MO0000 ~ M9999 WMO0000 ~ WM998 4 D WMO0 000 ~ D W M996 8
% S | Step roleler S 0000 ~ S 999 9 WS 0000 ~W S 9 984 DW S 0000 ~DW S 9968
3] T | Ayrik zamanlayici TOO00O0 ~ T9 999 WTO0000 ~ WT9984 DWTO00 0 0 ~D W T9968
C | Ayrik sayaci C0000 ~ C 9999 WCO0 000 ~W C 9984 DW C0000 ~ DW C9968
TMR| Zaman registeri - R T 0000 ~RT999 9 DR TOO0O ~ DR T999 8
CTR| Sayici register! - RCO00 0 0 ~ RC 9999 DR C0000 ~ D R C 9998
HR | Data registeri - R00000 ~ R65535 DRO0O0 000 ~ D R 65534
DR | Data registeri - D00000 ~ D65535 DDO00 000 ~ D D 65534
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e Ayrik durumlar (X- Y - M - S) Uistteki tablodaki gibi 16 veya 32 siirekli durumu 16 veya 32-bitlik registerlar halinde
birlegtirilebilirler. WX.... yada DWX.... ama .... 8'in katlari olmalidir.

e Ayrik adres atanirken 5 karakter, 16 bit register konumu atanirken 6 karakter, 32 bit register konumu atanirken 7
karakter gereklidir.

e Yukaridaki tablodaki bilesenlerin adres sinirlari FATEK PLC icin ¢ok genisdir. Kullanicilar gegerli adresi ve her
PLC bileseninin ézelligine dikkat etmelidir. (Ornegin; S igin FBE-PLC 0000~0999 aralijinda oldugu igin; X, Y
konumu igin sinir 0000~0255 tir.) Eger gecerli adres sinin asilirsa, PLC hata kodu "A" (gegersiz adres) ile karsilik
verecektir ve bu komutu galigtirmayacaktir.

4.2 Haberlesme Komutunun Agiklamasi

e Baglanti komutunun agiklamasi

) Mesaj uzunlugu bir tarama
Komut Fonksiyon Agiklamasi . . Aciklama
sirasinda iglenebilir.

Kodu

40 PLC sistem durumunun ana noktalarini okuma -

41 PLC RUN/STOP kontroll -

42 Tek ayrik kontrolii 1 nokta
Sturekli ayrigin enable/disable durumu okumasi

43 1~256 nokta

44 Sirekli ayrik okuma durumu 1~256 nokta

45 Sirekli ayrik durumunu yazma 1~256 nokta

46 Sirekli registerlardan data okuma 1~64 kelime

47 Surekli registerlar yazma 1~-64 kelime

48 Register datasinin rastgele ayrik durumunun 1~64 nokta veya kelime
Karigik okumasi

49 Register datasinin rastgele ayrik durumunun 1~32 nokta veya kelime
karigik yazmasi

4E Geri dongu testi 0~256 karakter

53 PLC sistem durumunun detayli okumasi -
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Ayrik durum mesaji bir karakter ile gosterilir (1 ON anlamina, O ise OFF anlamina gelir) ve 16 bit
registerin datasi bir WORD degerini gostermek icin 4 karakter kullanir. (0OO0OOH~FFFFH)

32 bit register datasi DW’dir (devam eden iki WORD) ve datayi gostermek igin 8 karakter kullanmalidir.
Eger bilesen 32 bitli register ise, bilesen 2W olarak islem yapar. Ornegin; komut kodu 46 ve 47 de, 64
16 bit bilesen islemi ve sadece 32 32 bit bilegen islemi yapabilir.

Komut kodlari 48 ve 49 icinde, mesajin genisligi ayrik ve wordlerin toplamidir. 64W (komut 48) ve 32W
(komut 49)u asamazlar. Bir nokta yukseldiginde, toplam wordler bir word azalacaktir. Diger yandan da
aynidir. 32 bitli bileseninin mesaj genisligi 2 WORD kullandidi igin; bir 32 bitlik bilesen arttiriidiginda en
az 2 kelime veya nokta olacaktir. Ornegin; komut 48 igin mesaj uzunlugu 1~64W araligindadir. Bu
ornekte komut kodu bir baglanti iginde 44 bilesen (20 32 bit bilesen ve 24 ayrik veya 16 bit bilesen )
okuyabilir.

Devam eden ayrik veya register islemi (okuma veya yazma) sadece bir bilesen degildir ve numaralar
atama sirasinda onlarin bilsenlerini veya numaralarini atamak gerekmesin diye sireklidir. Sadece
baslangic numarasina ve kag bilesen olacagina (N) karar vermek gerekir. Calisma nesnesi sadece
ayrik ve registerdan biri olabilir ve rastgele olarak islem yapamaz.

Rastgele galisan nesneler birgok ayrik ve register okuyabilir veya yazabilir. Numaralari strekli olmadigi
icin, numaralarini kararlastirmak ve registerin veya ayrgin rastgele olarak islem yapmasina izin vermek
gerekir.

Kaydet ve Yukle islemi PLC'nin tim program alanini diske kaydeder veya PLC'ye yukler. Bir
haberlesme de maksimum data aktarrmi 64 WORD'dir, buda kaydetme veya yikleme de
haberlesmenin zamanini alacaktir.
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. Komut Kodu 40= PLC nin sistem durumunun okunmasi

Bicim
AR | | i © o
- % [=
MASTER z 2% a5
- 0 1(4 0fc 7T S a3
Command X y = g
HIL[H]L|H]|L e
e | | | | | |
e 3 2 |8 m E
PLC = B B2 Tlo 1 la o |2 |5ms|sms|sms|e 2T
response = 2 = X 8| 1 2 IF el
[= Ei 3 =
@ HIL|H|L HIL[H|[L[H]L[H]|L
&
BO: Run /Stop
R2: | adder kontrol é7eti hatasi/
nimi /
H L
MA: a - "NORMAL
STATUS 1 : | 87 | 86 | Bs | B4 | B3 | B2 | B1 | BO |4
Con rlanmaz
STATUS 2 ¢ Researved | |
(LADDER E
pL¢ Brogram | ms|e 2|7
res, capacity) I ER AP
STATUS 3 ¢ 0 { RESERVE FOR FUTURE }
HIL[H|L
Or. PLC, MEMORY PACK ile donatiimis ve ID, PLC ve MEMORY PACK'de ayarli ve PLC durumu normal sartlarda|
“RUN” ise, PLC’nin sistem durumu asagidaki gibi MASTER okuma olacaktir:
| | |
MASTER G =
c d T|0O 4 0|C 7
ommarn M X
(04 304 304 304 300 | 30 | T | 08
| I | I | |
BLC ] E
TIO 1|4 002 9|0 00 02 2|7
response X X
(0| 306 | 311 | R | 00 | 300 | 0 | 304 | 0 | 301 ) 304 30 | 300 | 304 | 20
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e Komut Kodu 41 (PLC RUN/STOP Kontrolii)
Bicim
B I o | i ®» o
- sl = [+ [=]
MASTER - 5 = g3
Command 0 1|4 12 |c 7T g 23
womman X % X E :.:;
HIL[H]|L HL —
— | | |
@ 3 S m
PLC = 3 T 3 | ©
Sz x|0 1]¢ 1|5|5 8
response = o ! 3 =
= & @
® HIL|H]|L H|L
Control [ 0 @ STOP
" code | 1:RUN
Or. PLC “RUN" a déndiirme.
g E
MASTER
. ] T{o 14 1[1|F 8T
omman ¥ X
(0H [ 304 | 314 | 384 | 314 | 311 | 481 | 3 | 0
| | |
s =
PLC
T|0 1[4 1|0|F 8T
res 5
Sponse X - X
0K 3K | 31K [ K] 34| 304 | 464 | 384 | 034
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e  Komut Kodu 42=Tek Ayrik Kontrol

Bu komut, ENABLE, DISABLE, SET, RESET yapmak icin gérevlendirilmis ayrigi kontrol edebilir.

Bicim
| =] T T T I o
g 3 g 3
MASTER - 3 o & = 3
T|0 4 22| DiscreteNo. |5 = |T 1 E
Command X = =¥ - =
HIL[H]|L | | | | 2] |f—r—r—=
TR L] !
P = cgi S m g o E
-C s 3 T|o 1|4 213|327
response = ;g; X o ly
a - ‘ L |H ‘ L|® | ‘ L
1 : Dizable
Running | 2 © Enable
L 3
code 3 ° Set
4 . Reset

Ornek Asagidaki baglanti formati; ayrik X16 disable yapmak icin érnektir.

L] N
MASTER : =
T|O 1[4 2|1 X 00 1 6[1 &[T
Command X X
CH) 30H | 3114 | 38| 3244 31K | 5804 | 30H | 00| 31K | 361 | 310 | 2| O
! ! !
. 5 E
T|0 14 2|0|F 8|T
response ¥ %
(M| 30H ] 31H | M4 300 | 304 | 46 | 3641 (B
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e Komur Kodu 43= Sirekli ayrigin Disable/Enable okuma durumu

Bicim Bu komut, surekli eklenen ayrik Enable/Disable durumlarini okumak icin kullanilir.
Pt o
- = 2 3
MASTER |~ g « 2|F =3
i — a1 [+
D14 3| & Start Mo,  |S = |T = =
Command = = @ = =
X = x g 8
[
(1]
plefsfe] | ][ [ ] [ [H]t —F
5 L]
(¥ F] = m
— =] o =
PLC 2 = = = =& ET » 2| C
i 5 z T EE B e
= =1 0 1(4 3 = E 5 L E 3 'E'g
— a :
Fesponse = o X =0 I - = |y
< =1 i
(=]
® HIL =L H|L

The range of Hex value of two number can be
1=N=256 ([ When N=00H it equals to 258 |

L Mumber W {

Ornek Surekli 7 ayrik Y10, Y12, Y16 ise Y10~Y16 Disable ve digerler Enabledir. Bu komut okumanin PLC

durumu asagidaki gibidir.

e rrrrpl
5 E
MASTER 1 vlo 1]a 3jo 7|y 0 0 1 o4 BT
Command X X
(CH| 0H | M 304 | 0| 30H | 70| 500 | 304 | 30H | 314 31| 380 | 424 | O
! ! !
PLC S E
T|0o 1|4 3fof1]|o|t|o|ojo|1]|4 DT
response X X
024 00| 31H4] 344] 3 [ 304 300 304 30| 304 | 304 | 30H | 314 340 4| 0
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e Komut Kodu 44= Surekli ayrik okuma durumu

Bicim
| | | DT | o
= o =
3 g E & =
MASTER 5 ) 5 3
commg |T[0 T[4 4] § | startno S a|T g 3
womiman X E x}( E =
: a
o | | |
@ 3 m| |
PLC = B IR 2o 9|E
S 3 Tlo 1|4 4|Z|2|2] -+ |E|5 2T
] o U
rasponse = o X EE“—‘ ~ = |x
: =
i HIL|H[L H L

The range of Hex value of two numbers can be
1=N=256 ( When W=00H, is eguals to 256 )

» Number N : {

Or. X50, X52, X55 durumlarinin hepsi 0 ve X51, X53, X54 1 ise , devam eden 6 girisin okuma durumu
asagidaki gibidir. (X50 ~X55)

| | | T |
MASTER | ° =
- Tlo 14 4|0 &{x 0 0 5 0|4 E|T
Command X X
0 30| 30 { | | | 3| 30 | 0 | 0| 3604 0 | 0 | A 0
| | |
. = z
FLC Tio 1|4 alofol|1|of1|1]|o]|1 E|T
response X ¥
] It e e T e e e B P

o xEs Satus .
— ¥hd Siafus
Noeror — X593 Status

X52 Statue AN=6
x5 Siatus
x50 Status
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e Komut Kodu 45= Durumlari surekli ayriga yazma

Bicim
N I o
o = o |0 (] ‘E"n cal
MASTER |~ = & |z & |o 2IF = 3
. TI10 1 4523_ Start Mo. R B E;ﬁT s a
Command % @ il - = = =
Hlofufe] ][] | H|L i
— o ! ! !
L 3 oy -
PLC = 3 s s e 2|F
} = 5 TIO 14 525 @ |T
responss - = e ES X
& HlL H]L] [HL
) i The range of Hex value of two numbers can be
= Number N : N o
1=N=256 [ When N=00H it equals 0258 )
Or. .
Durumlari sirekli 4 ¢ikisa yazar (Y ~Y3), YOve Y3,1;Y1ve Y20drr.
Y0 Status
Y1 Status
Y2 Status
J | Y3 Status
NN !
MASTER | -
| T|O 1|4 5|0 4|Y 0 0 0 010|010 BT
|Command X X
e e e e e e T ) R s
! ! I
= E
PLC
TIO 1|4 5|0|F C|T
rasponse X X
04| 34| 34 22| 364|304 | 431 43 | O
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e Komut Kodu 46= Sirekli registerlardan data okuma

Bicim
HEEEREREER o
0 (=]
s = . olE B 3
MASTER 1lo 114 5l= 3 Start register n.n.t,g T S B
Command Z| (Bor7words) [F 2 # @
x : | Xz 38
H|— _lL | | e 'l | H L r—'—l.l—"m—\
[ | | v | L | |
® 3 m
_ S 5 2| Daat DN | ofE
. S 3 T|O 1[4 65| @od |+« « «| @8 5 @(T
reepanse Z o X S| mumber) numke) X
” HIL|H[L e | [H|L

e N numarasi Hex degerin iki numarasini igerir, araligi 01H ~40H veya 20H (32-bitli bilegen) olabilir.
e 16 bit registerin numarasi 6 karakter ve datanin 4 karakteri Hex'dir. (00O00H ~FFFFH olarak gosterilebilir)
e 32 bit register 7 karakter ve data igerigi 8 karakterli Hex degerdir. 0000000H ~FFFFFFFFH olarak

gosterilebilir.

Or. R12 ile baglayan 16-bitlik siirekli 3 register datasini okur. (R12,R13,R14)

NEEEEEEEEERR
MASTER | E
Tlo 1|4 g|lo 3[R0 001 2|7 8T
Command X X
e B e Es e e e e v e il Bl i
L] Frrrrrryp eyl
PLC 5 E
- T|O 1[4 8|01 0 A &[T FC4[0001[89(T
rEspaNsE X ¥
bt B E e B B s e e A e el e e B

LN F AR P r
T W W

The data The data The data
of R12 aof R13 of R14

e  Ustteki 6rnekte, PLC R12= 10A5H, R13=7FC4H, R14= 0001H seklinde cevaplar.
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e  Komut Kodu 47= Siirekli registerlara yazma

Bicim
HERERRREERE N RN o
@ 3
s = _ Deia 1 Datal olE B =
MASTER S5 ster b ) . = 2
o [T|0 1|4 TE 2 EE”D:EE:;L:D s || @os § 2[T| S B
Command |, a| | =) meers) FhamRES) ¥ Z g
' =
a0 I O I B [- o] IHIL] | e
2 | | |
w3 m
PLC 23 : el 9IF
) S E TO14 75 2|7
rEsponse E E; % :; = ¥
(=1
® HLHIL] [H]|L

e N numarasi iki sayinin Hex degerini igerir. Araligi 01H~40H veya 20H (32 bitli bilesen) olabilir.
e 16 hit register 6 karakter ve data igerigi 4 karakterli Hex degeridir. 0000H~ FFFFH olarak gosterilebilir.
e 32 hit register 7 karakter ve data igerigi 8 karakterli Hex degeridir. 0000H ~FFFFH olarak gosterilebilir.

16-bitlik register WY8'e AAAAH ve WY24'e 5555H girilir. WY8 ve WY24 siirekli oldugundan dolayi, bu strekli

Ornek registera giris datasi formatidir.

Startcomponent  WYB8Data  WY24 Data

nmbers
el rfrrrrrpr i rrryl
cren |8 E
MASTER 1710 1]a 7{o 2lwy 0 00 8|a A A als 55 5(s off
Command ¥ X
e i e e e e B el T S
[ |
. 5 E
PL“ﬁ T|o 1|4 7|0|F F|T
response X X
e Bl B el
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e Komut Kodu 48= Rastgele ayrik durum veya register datasini karisik okuma

Bicim

EEEN HEEEREE o

m
es

MASTE

Component Mo.1 ComponentNoN |2 =
Command =

(5, 6.0r T words) | GeoTwods) B2

=
]
o
[%=]

N Jequnpy —
a
3
u

e
0N U

4
1
o

T

—
T

=

| Hll— f—‘r\.l—'—\ ’

k|

FLC
response

09
L
—
)
—
=
[==]
JO

(RS

]

Utng HE

Compaonent Mo. T Component No N "

=
nt

wn
yaay
= =~ m

data P daia
i1, 4 cr B rumbers) (1,4 or B rumbers)

R | [=-f | |H

L

e N numarasi Hex deg@erinin iki numarasini igerir, bu bilesenlerin toplam sayisidir. 01H ~ 40H degeri arasinda
olabilir. Oge 3’e bakiniz.

e Eger bilesen ayrik ise, sayl sadece 5 karakterli olabilir ve durum cevabi sadece 0 veya 1 olabilir.

e Eger bilesen 16 bit register ise, sayl sadece 6 karakterli olabilir ve data cevabi 4 karakterin Hex degeridir.

e Eger bilesen 32 bit register ise, sayl sadece 7 karakterli olabilir ve data cevabi 8 karakterin Hex degeridir.

Or: R1, Y9 and DWMO datasi ve durumunun okunmasi. Ornegin; (M31 ~MO)

Component 1 Component 2 Component 3
crryprprrrrrprrrrp rrrrrrgl
MASTER 5 E
TIO 14 8|0 3ROCOO VYOO OSIDWMODOODOIO|3 FIT
Commeand X X
e o e e el e e e e s el e o B S B e ®
NN
- 5
FLe ﬁ The status of T|o 1|4 8
responise component 2 X
| 0 | |3 |
Data of component 1 Data of component 3
=TT T[T T T T T 1T ]

DjsC 3 41|00 035 47 EBAICS

e — M

| | | e o e et | e

o Ustteki 6rnekte, R1=5C34H'dir ve Y9 durumu 1'dir.("ON") DWMO0=3547BAH
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e Komut Kodu 49= Rastgele ayrik durum veya register datasini karisik yazma

Bicim
N EEEN
a c Component Mo.1
MASTER S | Component ot P ’ Component No.N
C d e 43§ (5, 6 or 7 words) data PRy (5, 6 or 7 words)
wommang 1y i " (1, 4or8words) = :
L I T O I I R [ R I
e -
2 g [T T T[T
= E Component Mo O E
& @ data S 2T
= (1,4 or 8 words) =X
S B TN TN AN
1
N S ::: Je L—)E
N Tlo 1|4 af E B|T
response ¥ ] X
H{L|H|L| [H|L

e N sayisi iki sayinin Hex degerini icermektedir ve bu toplam sayilarin bilesenlere yazimi anlamina gelir. Araligi
01H ~ 20 H olabilir. ( Oge 3’e bakiniz)
Eger bilesen ayrik ise, sayl sadece 5 karakterli olabilir ve durum cevabi sadece 0 veya 1 olabilir.

Eger bilesen 16 bit register ise, sayl sadece 6 karakterli olabilir ve data cevabi 4 karakterli Hex degeridir.

Eger bilesen 32 bit registeri ise, sayl sadece 7 karakterli olabilir ve data cevabi 8 karakterli Hex degeridir.

Or. YO durumunu le, Y1'in 0'a,16-bitlik register WM8 5555H ye, 32-bit register DR2nin FFH’ye ayarlama.
The status of component 1 The status of component 2
Component 1 | Component 2 | Component 3 Data of component 3
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e  Komut Kodu 4E= Geri dongu testi

Bicim Bu komut, PLC nin tim data Mastera geri gondermesini saglar. Bu sadece Master ve PLC
ICI
¢ arasindaki baglanti durumunu test etmek icindir ve PLC 6zelligine etki etmeyecektir.
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These two messages are all the same
o ABCDEFG verisini Masterden PLC ye gondermek veya PLC yanitini normal olarak sifilamak igin

bu komut kullanilir.
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e Komut Kodu 53= PLC’nin detayl sistem durumunu okuma
Bicim
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BO: RUN/STOP
B1: Pil DUsuk/Normal
B2: Ladder saglama hatali/normal
B3: HAFIZAPAKETI kullanimda /
Durum 1 .
kullanimda degil } }
B4:WDT Zaman asimi/Normal Durum 15  |Yuksek-Baytli M Anahtar
B5:ID ayarli/ID ayarlanmamis Durum 16 |Duslk-Baytl M Anahtari
B6:Acil stop/Normal Durum 17  |Ylksek-Baytli S Anahtari
Ana birim tipi Durum 18  |Duslk-Baytli S Anahtari
Durum 19 Yiksek-Baytl L Anahtari
Durum 2 Durum 20  |Dusiik-Baylit L Anahtari
Durum 21 Yiksek-Baytl R Registeri
Ana birimin 1/0O noktasi Durum 22  |Pusik-Baytli R Register
’ Durum 23 Yiksek-Baytl D Registeri
Durum 3 Durum 24 |Dusik-Baytl D Registeri
Durum 25 Yiksek-Bayth Zamanlayici
Durum 26 |Dusik-Bayth Zamanlayici
PLC’nin igletim sistemi versiyonu Durum 27 |viksek-Baytli Sayici
40H:v4.0X Durum 28 |pisiik-Baytii Sayici
Durum 4 41H:V4.1X Durum 29
Durum 5 Ladder Boyutunun Yuksek-Bayti
Durum 6 Ladder Boyutunun Diglk-Bayti
Durum? Ayrik Girisin Yuksek-Bayti ~ ~
Durum 8 Ayrik Girigin DUstik-Bayti ~ ~
Durum 9 Ayrik Cikisin Yiksek-Baytl Durum 64
Durum 10 Ayrik Cikigin DUslk-Bayti )
Durum 11 /Analog Girigin Yuksek-Bayt
Durum 12 Analog Girigin DUslik-Bayt 1
Durum 13 Analog Cikisin Yiksek-Bayti
Durum14 Analog Cikisin Disik-Bayti
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e Komut Kodu 53= PLC nin ayrintili sistem durumunun okunmasi.

Or. PLC tipi FBs-20MC ise, MEMORY PACK olmadan ve ID ayari tim durumlar normal ve RUN modelde isletim

sistemi versiyonu 4.0x, program kapasitesi 32K wordtir. Sistem durumunun sonucu asagidaki gibi olur:

[T ] ] e
N 05 ladr 5
o] (=1 F:"'t Az -
MmasTeR |5 = =g 3 MG oy WD amew DD
T|O 1]5 3|C B R T e L T \
Command |, X =" 35 WS A gop TWE JS SRS SAE SHE
o = . L] e i E ~ _I|
e e ] R g 2 7y 45 8 B o
5 o o L] Lyl
PLC 2 g3 3 |°
g 23 = TIO 1|5 3|02 1|0 1|0 2(4 08 C[0 00 1[0 0
response E ,::; ; %
' b e B e s e e B B E T s e e e e B e B T
M Relay S Relay L Relay R Regjater
DO=2% Ao Ared =02 =1000 ={ =872
" oME SWETWE TS SRS SWS SHIE SIS SALS SRS SALS SIS SWS SFIE
| 1 1 T 4 ! B L) B I a4 3 J
D = =D
ey rprprprprprp eyl
0 1|0 0|0 0|6 4{0 06 4|0 7D 2|0 3|E 8|0 00 0|1 Fl8 8
kel sl E Bl Eal e Bl Bl Bl B el Ee el el Bl e el B Bl el T e
D Register
=4 Tmee  Couner=i50 resenE
SAE SRE SWE TAE INE SHE SWE IS
i B I E I 3 3 1
@ —
crrrrrrprprpry HNEEER
« Q|E
1oloojo1|0ofo1|ool00|0o] -+« |00f0o0f53]|T
=
e B e e e B ) B e 1| mE | |

Ek 2-18



	Ek 2 FATEK Haberleşme Protokolü

