PWMDA ANALOG GIKIS MODULU

FBs serisi, ana birimde analog ¢ikis modili bulunsada bu sadece tek bir analog ¢ikis istegine karsilayabilir.
FATEK Automation gesitli uygulamalara uygun, basit ve kolay kullanilabilen bir analog ¢ikis modili (PWMDA)
Uretmisgtir.

FBs PWMDA darbe genlik modulasyon teoremini kullanarak gevresel ¢ikis devresiyle birlikte calisir, farkl dijital
sinyal darbe genliklerinin analog ¢ikis voltajina (0-10 V) dénusturebilir.

PWMDA PLC nin yiksek hizli transistor cikisi ile degistirilir (cikis parcalarinin degisme adimlari igin lutfen 11.
bolime bakiniz). Pargalarin deisme prosedirinden sonra analog gerilim gondermek icin yiksek hizli genlik
modulasyon komutu (FUN139) kullanilir.

1.1 PWMDA parcalarinin kurulumu

FBs-PLC PWMDA moduliiniin FUN139 ile uyumlu olmasi igin yUksek hizli ¢ikis ile kullaniimasi (YO-Y2) gerekir,
PWMDA elemaninin sekli ve degistiriime bigimi asagida gosteriimektedir.

1. Eger cikis pargasi (YO) orijinal TR(J)-H ise TR(J)-H'i dogrudan yerinden ¢ikarin ve yerine PWMDA pargalarini
takin.

2. Eger cikis pargasi (YO) role, TR(J) veya TR(J)-M orijinal ise siriici transistorunu (DTC123E) yerinden
gikarin, ayrica YOR pozisyonundaki SMD rezistansina(100Q) luk direng ekleyin.

PLC kapagini agarak 1/O kartini ¢ikarip gevirin
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PWMDA pargasi degisiminden énce

surucl transistort DTC123E gikarildi YOR pozisyonuna bir SMD rezistansi(100[) eklendi.

PWMDA pargasi degisiminden sonra

Dikkat

YO PWMDA degisimini bitirdiginde Y1 artik kullanilmayacak (¢inki ayni ortak topragi
kullanmaktadirlar). Eleman degisiminden sonra lutfen kolay hatirlanmalar igin g¢ikartmalardaki
numaralari dogru pozisyonlara yapistirin.
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1.2 PWMDA ‘nin Ozellikleri

Ogeler Ozellikler Dustinceler
Analog ¢ikis aralidi DC 0~0V
Dijital ¢ikis degeri 0~1000
Cozunurlik 10mV(10V/1000)
Cikis rezistansi 1K
Cikis yuklemesi 5.2K
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X0 -139. HSPWM —
| ENH Pw : 0 - ACT —
Op : 0
Rs 1
Pn : R19
OR R20
WR: R1000

Pw : Ylksek hizda darbe genlik modilasyonu (genlik darbe modiilasyonu —panalog gerilim) ¢ikis noktasi (0=YO0,
1=Y2,...)
Op: Cikis polaritesi; = 0: dijital gikis degeri = 0, Vo=0V: dijital ¢ikis degeri = 1000, Vo=10V

= 1: dijital ¢ikis degeri= 0, Vo=10V: dijital ¢ikis degeri=1000, Vo=0V

Rs: Kararlilik: 1=1/1000 (0.1%)

Pn: Cikig frekansi ayari (0~255). Onerilen ayar 1 (gikis frekansi = 9.2KHz).
OR: Cikis darbe genlik ayar register (0~1000)...dijital ¢ikis degeri.

WR: Cikis registeri kullanimda tekrar edilemez.

e  FUN139'un detayl bilgisi icin litfen FBs kullanim kilavuzuna ( bilgi bélimi) bakiniz.

PW MDA donanim diyagrami & kararlilik ayarlama gostergeleri: |

PWMDA Component
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PWMDA hardware diagram
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e Donanimla ayarlama: Once dijital ¢ikig deg@erini 1000 olarak girin, sonra paralel rezistansi(Rv) ayarlamak
icin Vo= 10V yapin. (asagidaki sekilde A egrisine bakin).

e Yazilimla ayarlama: Once dijital ¢ikis degerini 1000 olarak girin. Eger Vo =10V ise dijital gikis degerini
Vo = 10V olana kadar duslriin (asagidaki sekilde B egrisine bakin).

Rin=<. Dijital ¢cikis degeri 879 civarinda oldugunda, Vo=10V,
Cozinarlik = 11.41mV.
Analog Output

MV -

OVE———————————— A

Paralel rezistansi Rv ayarlarken icin Vo=10V
Dijital gikis de@eri = 1000 yapin.

0

Dijital ¢ikis degeri 879 1000
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