Bolim 2

FBs-PLC Hafiza Tahsisati

2.1 FBS-PLC Hafiza Yerlegimi
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Aciklama:

Sadece okunabilir register
(ROR) kullanici tarafindan
konfigure edilebilir,
R5000~R8071'in icerikleri
STOP’dan RUN moduna
gecildiginde veya her
enerjilenme esnasinda
ROR’dan yiklenebilecektir.
Kullanict R5000~R8071
uygunlugu ile ROR’a
erigebilecektir. Fonksiyon
komutlarinin yazilmasi, uygun
R5000~R8071'in ROR alaninda
yasaklanmistir. R5000~R8071
haricindekiler ROR igin
yapilandiramazlar, genel amagli
registerlar gibi calgir.

Sadece okunabilir registerin
icerigini depolamak igin
program hafizasinin atanmis bir
alani vardir. ROR 3072 worde
kadar konfigure edilebilir.



2.2 Dijital ve Register Atamalari

Tip Sembol Item Aralk Aciklamalar
X Dijital Giris (DI) X0~-X255 (256) Harici dijital I/O’lan haritalandirma
Y Dijital ¢ikis (DO) Y0~Y255 (256)
TR Gegici Réle TRO~TR39 (40) Dallanmig noktalar igin
MO~M799 (800)*
o . Kalici olmayan M1400~M1911 (512) M0~M1399 Kalici olmayan veya kalicl,
= lg M1400~M1911 kalici olmayan degismez.
= M | Roleler MB00~M1399 (600)*
o Kalic
]
S Ozel Réle M1912~M2001 (90)
3 -
5 < Step role Kalici olmayan S0~S499 (500)* S20~S499 Kalicl ayarlanabilen
- Kalic S500~S999 (500)* S500~S999 Kalici olmayan ayarlanabilen
T Timer Kontak durumlari TO~T255 (256)
Sayici Kontak Durumlari C0~C255 (256)
Zamanlay|c| 0018 art|§|| T0~T49 (50)*
TMR |Registerleri  |0.1S artisl T50~T199 (150)* Her zamanin adeti ayarlanabilir.
1S artigh T200~T255 (56)*
S 16 Kalici C0~C139 (140)* Kalici olmayan ayarlanabilen
ayicl it
crr  Redist Kalici olmayan | C140~C199 (60)* Kalici ayarlanabilen
erler 32bit| | Kalici C200~C239 (40) Kalici olmayan ayarlanabilen
Kalici olmayan | C240~C255 (16) Kalici ayarlanabilen
R0O~R2999 (3000)* 5
DR Data Kalicl D0~D3999 (4000) RO~R3839 Kalici olmayan veya
veya ’ kalic olarak ayarlanabilir.
HR Registerler D0~D3999 kalicidir.
Kalici olmayan R3000~R3839 (840)*
IR Giris Registerleri R3840~R3903 (64) Tim harici giris registerini esler
OR Cikis Registerleri R3904~R3967 (64) Tim harici cikis AO/ registerini esler
) R3968~ R4167 (200)
Sistem Ozel Registerler D4000~D4095 (96)
Yilksek Hizli Zamanlayici Register | R4152~R4154 (3)
Ozel
; DR4096~DR4110
register HSQ Donanim (4sets)
Register  |yazilim(4sets) DR4112~DR4126
Dakika | Saniye R4129 R4128
Takvim Gin Saat R4131 R4130
Register Yil Ay R4133 R4132
Hafta R4134
~ " - -
DR Data Registerler R5000~R8071(3072) RO.R kpnflgure edilmezse genel amag
veya registeri olarak
~ * .. .
ROR | Sadece Okunabilir Registerler R5000~R8071(0) Re.get(.a.uygulamalarl igin konfiglre
edilebilir.
FR Dosya Registerleri FO~F8191(8192) Erisim igin komut atanmalidir.
XR index Registerler V.Z (2), PO~P9 (10)
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*7 default, kullanici konfigure edebilir




Agiklama: STOP—RUN'a gegiste veya enerji lenmede, kalici olmayan register veya rdlelerin icerikleri silinerek O'lanir; Kalici

réle veya registerler 6nceki durumlarinda kalirlar.

2.3 Ozel Réle Detaylari |

Réle No.

Fonksiyon

Tanim

1. Durma, Yasaklama Komutlari

M1912

M1913

M2001

IAcilStop Kontrolii

Harici Cikis Kontroliini etkisizlestirir

Kalici kontrol durumunu etkili/etkisiz kilar

Eger ON ise, PLC tuim gcikislann OFF olacak ve
duracaktir.
Bu bit STOP-RUN degisiminde veya enerjilendiginde
silinecektir.

TUum harici gikislar kapanir ama PLC igindeki YO~Y255'in
durumlari etkilenmeyecektir.

Eger M2001 O veya enabled ise, tum kontaklarin
Disable/Enabled durumlari STOP-RUN degisimi nde
veya enerjilendiginde enabled'a resetlenecektir.

Eger M2001 disabled ve ONa c¢ekilmisse, tim
kontaklarin Disabled/Enabled durumlari ve ON/OFF
durumlari STOP—RUNdegisimindeveya enerjilendiginde
onceki durumlarini koruyacaktir.

Test ediliyorken, disabled kontaklarin ON/OFF
durumlarini korumak igin M2001 ON ve disabled olabilir
ama M2001i testten sonra enable yapmak
unutulmamalidir.

2. Silme Kontrolu

M1914
M1915
M1916
M1917

M1918

M1919

Kalici olmayan Rdleleri siler
Kalici Roleleri siler

Kalici olmayan Registerleri siler
Kalici Registerleri siler

Master Kontrol (MC) Secimi

Fonksiyon ¢ikis kontroll

1 oldugunda silinir
1 oldugunda silinir
1 oldugunda silinir
1 oldugunda silinir

0 ise, master kontrol dongisi icerisinde pulse
aktivasyon fonksiyonlari, master kontrol déngisinin
birinci 0—1 'dénlisimiinde galistiracaktir.

1 ise, master kontrol dongisu icerisinde pulse
aktivasyon fonksiyonlari, master kontrol déngusiniin
0—1'e her degisiminde ¢alistirilacaktir.

0 ise, bazi fonksiyon komutlarinin fonksiyonel cikislari
¢ikis durumu hafizada tutulacak hatta bu komutlar
calistirimayacaktir.

1 ise, bazi fonksiyon komutlarinin fonksiyonel cikislari
hafizasizdir.

X M1918/M1919 kontrol ihtiyaglarini kargilamak igin 0 veya 1 ‘e set edilebilir.
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Réle No. Fonksiyon ‘ Tanim

3. Darbe Sinyalleri

M1920 0.01S lik pulse " T(M19201=0.01S
(M19203=0.0
M1921 0.1S lik pulse Z '
™ T(M1921)=0.15
M1922 1S lik pulse @ T T':M192"'|-1‘-“~
. LI e b
M1923 60S lik pulse T is the pulse period TIM1923)=605
M1924 Baslangig pulsi (ilk tarama) 2 AUN .
"ETOP ———
M1925 Clock pulseleri tarar 3 =t is i ime
p @ f— _‘| > tis the scan time
M1926 Ayriimis
.E| M1EZS MI_
. » e 0:CTS Dogru (ON)
M1927 Haberlesme port 1'in CTS giris
durumu e 1:CTS Yanls (OFF)

e Port1’e printer veya modem baglandiginda sinyal ve
zamanlayici olarak kullanabilir ve printer veya modem bagl
olup olmadigini algilayip hazir duruma getirir.

4. Hata Mesaijlar

M1928 Ayriimis
M1929 Ayrilmig e 1:1/O noktalarinin sayisinda sinir agimi ve genigleme
M1930 Genisleme Unitesi yok veya I/O {initesi yok.

noktalarinin sayisinda agsma

e 1: Ana Unite araligindaki acil I/O yok ve ana (nite
M1931 Mevcut olan I/O ana Unite aralijinda

calisamaz.
degil e 1: Sistem stack hatasini gosterir.
M1932 Kullaniimamig
M1933 Stak point hatasi
M1934
M1935 Ayriimig

5.Port3 ~ Port4 Kontrolleri ( MC/MN )

M1936 Port 3 bekleme gostergesi e 0:Port3MEsgul

. 1 : Port 3 hazir

M1937 Port 3 tamamlandi gostergesi e 1 : Port3iin Tim haberlesme islemleri tamamlandi
M1938 Port 4 bekleme géstergesi e 0: Port4 Mesgul

e 1:Port4 Hazir
M1939 Port 4 tamamlandi géstergesi e 1 : Port4 Tim haberlesme islemleri tamamlandi
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Réle No:

Fonksiyon

Tanim

6. HSCO/HSC1 Controls (MC/MN)

M1940
M1941
M1942
M1943
M1944
M1945
M1946
M1947
M1948
M1949
M1950
M1951

HSCO0 yazilm maskesi
HSCO0 yazihm silme
HSCO0 yazihm komutu
Ayrilmis

Ayrilmis

Ayrilmis

HSC1 yazilm maskesi
HSC1yazilim silme
HSC1 yazihm komutu
Ayrilmis

Ayrilmis

Ayrilmis

1: maske
1: Silme
0: Yukari Sayici, 1: Asagi Sayici

1: Maske
1: Silme

> yukari sayici, 1: Asagi sayici

7. RTC Kontrolleri

M1952
M1953
M1954
M1955

RTC ayari
+30 saniye ayarlama

RTC kurulum denetlemesi

Set value hatasi

8. Haberlesme/Zamanlama/Sayma Kontrolleri

M1956

M1957

M1958

M1959

M1960

M1961
M1962

M1963
M1964

Tarama zaman araligi frame

mesajinin segimi

CV kontrol degeri sonra zamanlayici

"Time Up"

Haberlesme port 2'nin Yuksek Hizl

Baglanti Modu Segimi

Modem arama sinyali se¢imi

Port 1 bekleme gostergesi

Port 1 tamamlandi géstergesi
Port 2 bekleme gostergesi

Port 2 tamamlandi géstergesi

Modem arama kontroli

M1958 sadece slave istasyonunda efektiftir

Sinyal 0 1 ise telefon numarasi aranacaktir;
Sinyal 1- 0 ise telefon kapanacak

0 : Modbus RTU haberlesme protokoll i¢in tarama zaman
araligi frame mesaji olarak default deger kullan.
1 : Modbus RTU haberlesme protokoll igin tarama zaman

aralhidi frame mesaji olaraki R4148'in yiksek bitli degerin
kullan.

0: CV degeri zamanlayici artana kadar zamanlayici devam
edecek "Time Up™"dan sonra karsilayacaktir.

1: CV degeri "Time Up" olduktan sonra PV degerinde
duracaktir (Kulanicilar tek zamanlayici kontroliinde program
icerisinde M1957 kontroli olabilir).

0: port 2'yi Normal Hizli Baglantiya kurun
1: Port 2'yi YUksek Hizlh CPU Baglantisina kurun

: Modem ile Port 1 baglanirken TONE aramasi
: Modem ile Port 1'e baglanirlen Darbe Aramasi
: Port 1 Mesgul
: Port 1 Hazir

O =~ O

: Port 1 TUm haberlesme islemleri tamamlandi
: Port 2 Mesgul

: Port 2 Hazir

: Port 2 Tim haberlesme islemleri tamamlandi

[ = R =

Eger Port 1'e modem ile baglanmissa,
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Role No. Fonksiyon Tanim
M1965 Basarili arama bayragi . 1: Aramanin basariyla tamamlandigini gosterir (Modemle
port 1'e baglanildi)
M1966 Basarisiz Arama Bayragi . 1: Aramanin basarisiz oldugunu gosterir (Modem ile
port 1'e baglanildiginda).
M1967 Port 2 Yuksek Hizli Baglanti ° 0: Stirekli déng.

Calisma Modu Segimi 1: Sadece bir déngii. Sonraki haberlesme islemi
tamamlandiginda, duracaktir. (sadece master
istasyonunda efektifdir.)

M1968 Step Program Durumu . 1: Ayni anda step programinda 16 aktif stepten daha fazla
oldugunu gdsterir.
M1969 Gegersiz dolayl adresleme bayrag | , 1: index adresleme ile bir fonksiyon datanin farkli tipinin
yazan garpraz sinir agimini gosterir.
M1970 Port 0 durumu . 1: Port 0 alinmig ve iletilmig bir mesaja sahiptir.
M1971 Port 1 durumu . 1: Portl alinmig ve iletilmis bir mesaja sahiptir.
M1972 Port 2 durumu . 1: Port2 alinmig ve iletilmig bir mesaja sahiptir.
M1973 "Count_—_Up" saydiktan sonra CV deger | o 0: CV degeri "Time-Up™dan sonra Ust limite kadar
kontrolGi saymaya devem edecektir
. 1: CV degeri "Count-Up" dan sonra PV degerinde durur
(Kullanici bagimsiz sayici kontroliini Program igerisindeki
M1974 . M1973 kontrol ile yapabilir).
RAMP fonksiyonu (FUN95) . 0: Rampa igin kontrol zamani
egim kontrolu . . o .
M1975 1: Rampa igin egit egim kontrolG
CAM fonksiyonu (FUN112) segimi . 1: Dairesel uygulamalar icin, elektrik CAM anahtari
359°den 0°'e garpraz istenen ag! gibi etrafina sarar.
9. HSC2 ~ HSC7 Controls
M1976 HSC2 yazilim maskeleme . 1: Maske
M1977 HSC2 yazilim silme ° 1: Silme
M1978 HSC2 yazilim yonlendirme . 0: Artan Sayicl, 1: Azalan Sayici
M1979 HSC3 yazilim maskeleme . 1: Maske
M1980 HSC3 yazilm silme N 1: Silme
M1981 HSC3 yazilim yénlendirme o 0: Artan sayici, 1: Azalan sayici
M1982 HSC4 yazilim maskeleme o 1: Maske
M1983 HSC4 yazilim yénlendirme . 0: Artan Sayicl, 1: Azalan sayici
M1984 HSCS5 yazilim Maskeleme . 1: Maske
M1985 HSCS5 yazilim yonlendirme . 0: Artan sayici, 1: Azalan sayicl
M1986 HSC6 yazilim maskeleme o 1: Maske
M1987 HSC6 yazilim yénlendirme N 0: Artan sayici, 1: Azalan sayici
M1988 HSC7 yazilim maskeleme o 1: Maske
M1989 HSC7 yazilim yénlendirme . 0: Artan sayici, 1: Azalan sayici
M1990 Ayrilmis
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Réle No.

Fonksiyon

Tanim

10. PSO0 ~ PSO3 Kontrolleri

M1991

M1992

M1993

M1994

M1995

M1996
M1997

M1998

M1999

M2000

Pulse ¢ikisinin durdurulmasinin
secilmesi(FUN140)

PSOO0 Bekleme Gdostergesi

PSO1 Bekleme Gdostergesi

PSO2 Bekleme Gostergesi

PSO3 Bekleme Gostergesi

PSO0 Tamamlandi Gostergesi
PSO1 Tamamlandi Gostergesi
PSO2 Tamamlandi Gostergesi

PS03 Tamamlandi Gostergesi

Yiksek Hizli pulse Cikisi icin
senkronlanmis Coklu eksen segimi

(FUN140)

[EEY

= O +r» O

= O r»r O

: Pulse c¢ikisi dururken hemen durur
: Pulse ¢ikigI dururken yavaslayarak durur

: PSOO0 Mesgul
: PSO0 Hazir
: PSO1 Mesgul
: PSO1 Hazir

: PSO2 Mesgul
: PSO2 Hazir
: PSO3 Mesgul
: PSO3 Hazir

: PSOO0 hareketin son adiminin durdurulmasi

1 : PSO1 hareketin son adiminin durdurulmasi

1 : PSO2 hareketin son adiminin durdurulmasi
1 : PSO3 hareketin son adimi bitti

: Senkronlanmis Coklu eksen
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2.4 Ozel Register Detaylari

Register No. Fonksiyon Tanim
R3840 Giris Registerleri Analog veya Numerik Girisler igin
| CHO: R3840
R3903 | |
CH63: R3903
R3804 Cikis Registerleri Analog veya Numerik Girisler icin
| CHO: R3904
R3967 | |
CH63: R3967
Ham Sicaklik Registerleri Sicaklik Olgiimleri igin
R3968
| TPO: R3968
R3999 | |
TP31: R3999
R4000 Ayrilmis
R4001 Ayrilmis
R4002 Ayrilmis
R4003 Ayrilmis
R4004 Ayrilmis
R4005 Yuksek Byte : PWM'in periyodu PID sicaklik kontrolii igin
=0, 2 saniye
=1, 4 saniye
=2, 8 saniye
=3, 1 saniye
=4, 16 saniye
>5, 32 saniye
DisuUk Byte : PID hesaplama peryodu
=0, 2 saniye
=1, 4 saniye
=2, 8 saniye
=3, 1 saniye
=4, 16 saniye
>5, 32 saniye
R4006 Isitma/sogutma déngusu ¢ikis orani esik deder| p|D sicaklik kontrolii icin
(%'lik birim)
R4007 Isitma/sogutma déngusu ¢ikis orani esik dederi| p|D sicaklik kontrolii icin
(saniyelik'lik birim)
R4008 Isitma donglisti anormal taramasi igin PID sicaklik kontrold igin
maksimum sicaklik
R4009 Ayriimis

2-8




Register No. Function Description
R4010
| Kurulu sicaklik sensér flagi Her bit 1 sensoru ifade eder.
R4011 Bit degeri=1 ise sensor kuruludur.
R4012
| |posckiote Sl koot ot o=t bt 1 s
R4013
R4014 Ayrilmis
R4015 Sicaklik degerinin ortalamasi
=0, Sicaklik ortalamasi yok
=1, iki okumada ortalama
=2, dort okumada ortalama
=3, sekiz okumada ortalama
=4, onalt okumada ortalama
R4016 Ayrilmis
R4017 Ayriimis
R4018 Ayriimis
R4019 Ayrilmis
R4020
| Ayriimis
R4024
R4025 ilave Girig Registerlarinin Toplami
R4026 ilave Cikis Registerlarinin Toplami
R4027 ilave Dijital Giriglerin Toplami
R4028 ilave Dijital Cikiglarin Toplami
R4029 Sistem igin Ayriimis
Tablolari, ROM paketinden veya data ROM paketi ladder programi ve data registerlerini
R4030 . . . kaydetmekte kullanildiginda, bu tablolar ROM
| registerlari iginde geri okur veya paketi igcine yazilan registerlar ile tanimlanir.
R4039 kaydeder Enerjilendiginde, adreslenmis registerlar ROM
paketinden basglatilir.
R4040 Port 0 ve port 1 igin gecikme zaman ayarlarini| Diigiik Byte: Port O (Birim mS) igin
cevaplar Yiiksek Byte: Port 1 (Birim mS) icin
R4041 Port 2 ve Port 3 icin gecikme zamani Diisiik Byte: Port 2 (Birim mS) igin
ayarlarini cevaplar Yiksek Byte: Port 3 (Birim mS) igin
R4042 Port 4 igin gecikme zamani ayarlarini cevaplar| Dusiik Byte: Port 4 (Birim mS) igin
Yiiksek Byte: Sistem icin ayriimig
R4043 Port 3 Haberlesme Parametreleri Registeri Port 3 iin Baud Rate, Data bitini ayarlar.
R4044 Port 4 Haberlesme Parametreleri Registeri Port 4 (in Baud Rate, Data bit ayarlar.
R4045 lletim Gecikmesi ve Alicisi Diisiik Byte: Port 3 Alici Zaman agimi siiresi (10mS'lik

Zaman asimi araliginin ayari,
Port 3 FUN151 veya FUN150' master gibi

kullanabilir

birim)
Yiiksek Byte: Port 3 lletim Gecikmesi (10mS birim)
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4046 Data registerlann ilk enerji uygulamasindaki =5530H: Glg acilirken, Baslangigtaki adreslenmis
sifirlama mod segimi ROMa yazild!. data registerlari ROM paketi igine yazilamaz
=Digerleri: Glg acilirken baslagigta adreslenmis data
registerlari ROM paketi igine yazilir
RA047 Port1 ~ Port4 icin haberlesme protokolii ayari | Fatek veya Modbus RTU Haberlesme protokoll ayari
R4048 Dusuk Byte: Port 4 Alici Zaman gecikmesi aralik zamani
sy G
Zaman gec;ikm esi grall §i ayan Yiiksek Byte : Port 4 lletim Gecikmes,
(Birim 10mS)
R4049 CPU Durum Gostergesi =A55AH, CPU RUN giicu
=0, Normal Durdurma
=1, Bulunan Fonsiyonlar cpu desteklememektedir.
=2, PLC ID ID programiyla eslenemez
=3, Ladder Checksum Hatasi
=4, Sistem STACK hatasi
=5, Watch-Dog hatasi
=6, Acil I/O CPU sinirini agar
=7, S6zdizimi tamamlanmamig
=8, Genigleme I/O Modiilleri alim miktari
=9, Genigleme I/O noktalari alim miktari
=10, FLASH ROM sisteminin CRC hatasi
R4050 Port 0 Haberlesme Parametreleri Registeri Port 0'In Baud Rate ayari
R4051 Ayrilmis
R4052 ROM paketine yazilirken gosterir
R4053 Ayrilmis
R4054 Yiiksek Hizli CPU Baglanti Aginin Master Eger Master istasyon numarasi 1 ise, bunu
durum numarasinin tanimlanmasi (FIN151 register yoksayabilir.
MOD3) Master istasyon numarasi 1'den bagka olmalidir:
Diisiik Byte: istasyon Numarasi
Yiiksek Byte: 55H
R4055 PLC istasyon numarasi Eger yuksek byte 55H'a esit degilse, R4055
PLC'nin istasyon numarasini gosterecektir.
PLC istanyon numarasi R4055'e ayarlanmak
istenirse
Diisiik Byte: istasyon Numarasi
Yiiksek Byte: 55H
Yiksek Byte: Aynimis Diislik Byte: =5AH, Yiiksek Hizl pulse ¢ikis
R4056 Disik Byte: Yiksek Hizli Pulse Cikis frekasinin degisimi dinamik olabilir
Frekansi Dinamik Kontroli
R4057 Kapama Sayicisi Enerji uygulandiginda deger 1 arttinlabilir.
R4058 Port 2'nin FUN151 Mode 3 tarafindan kullanildi

Port 2 Yuksek Hizli CPU baglantisi iken
Hatali istasyon numarasi
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4059 Port 2 Yiksek Hizli CPU LINK Modu iken Port 2’'nin FUN151 Mode 3 tarafindan kullaniimasi
Hata Kodu Yiksek byte  Diisuk Byte
R4059 Err code Err count H
Error code:  0AH, Cevap Yok
01H, Framing hatasi
02H, Over Run hatasi
04H, Parity HatasI
08H, CRC Hatasi
R4060 PSO 0 i¢in hata kodu Hata kodlart:
1: Parametre O hatasi
2: Parametre 1 hatasi
3: Parametre 2 hatasi
4: Parametre 3 hatasi
5: Parametre 4 hatasi
7: Parametre 6 hatasi
8: Parametre 7 hatasi
9: Parametre 8 hatasi
10: Parametre 9 hatasi
30: Hiz ayarlama referans numarasi hatasi
31: Hz degeri hatasi
32: Vurus ayarlama referans numarasi hatasi
33: Vurug degeri hatasi
34: lllegal konumlandirma programi
35 Step Asimi
36: Step numarasi 255’i agar
37: Cok yiiksek Frekans Hatasi
38: Bos Frekans Hatasi
39: Hareket karsilik degeri gok blyuk
40: Hareket deger araligi agimi
41: DRVC komutu ABS adreslemede kullaniimaz
R4061 PSO 1 i¢in hata kodu Usttekiyle ayni
R4062 PSO 2 i¢in hata kodu Usttekiyle ayni
R4063 PSO 3 i¢in hata kodu Usttekiyle ayni
R4064 PSO 0
R4065 Pozisyon programin tamamlanmis adim PSO 1
R4066 numarasi PSO 2
R4067 PSO 3
R4068
| Ayrilmis
R4071
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4072 PSO 0 in dusiik wordu
R4073 PSO 0 in yiksek wordu
R4074 PSO 1 in diistik wordu
R4075 PSO 1 in yiksek wordu
R4076 Cikis igin kalan pulse sayisi PSO 2 in diglk wordu
R4077 PSO 2 in yiiksek wordu
R4078 PSO 3 {in distik wordu
R4079 PSO 3 iin yuksek wordu
R4080 PSO 0 in dusiik wordu
R4081 PSO 0 in yiksek wordu
R4082 PSO 1 in disiik wordu
R4083 Gincel Cikis Frekansi PS1 1 in yiiksek wordu
R4084 PSO 2 in diglk wordu
R4085 PSO 2 in yiiksek wordu
R4086 PSO 3 in distik wordu
R4087 PSO 3 un yuksek wordu
R4088 PSO 0 In diigiik wordu
R4089 PSO 0 in yiiksek wordu
R4090 PSO 1 in diisiik wordu
R4091 Guncel Pulse Pozisyonu PSO 1 in yiiksek wordu
R4092 PSO 2 in diisik wordu
R4093 PSO 2 in yiiksek wordu
R4094 PSO 3 in dustik wordu
R4095 PSO 3 iin yiiksek wordu
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4096 HSCO dusuk wordinin anlik degeri
R4097 HSCO yiiksek wordiiniin anlik degeri
R4098 HSCO diglik wordUnun preset degeri
R4099 HSCO yiksek wordinln preset degeri
R4100 HSC1 duslk wordUnun anhk degeri
R4101 HSC1 yiksek wordinin anhk degeri
R4102 HSC1 dusuk wordinin preset degeri
R4103 HSC1 yiksek wordinin preset degeri
R4104 HSC2 duglk wordinun anhk degeri
R4105 HSC2 yiksek wordinin anhk degeri
R4106 HSC2 dusuk wordinin preset degeri
R4107 HSC2 yiksek wordinun preset degeri
R4108 HSC3 dugslk wordinun anhk degeri
R4109 HSC3 vyuksek wordinun anhk degeri
R4110 HSC3 dustuk wordinin preset degeri
R4111 HSC3 yiksek wordliniin preset degeri
R4112 HSC4 duslk wordUnun anhk degeri
R4113 HSC4 yuksek wordinun anhk degeri
R4114 HSC4 distik wordinin preset degeri
R4115 HSC4 yiksek wordlnin preset degeri
R4116 HSC5 duglk wordUnin anhk degeri
R4117 HSC5 yuksek wordlinun anhk degeri
R4118 HSC5 distik wordinin preset degeri
R4119 HSC5 yiksek wordlinin preset degeri
R4120 HSC6 duslk wordUnin anhk degeri
R4121 HSC6 yuksek wordlinun anlk degeri
R4122 HSC6 dislik wordinin preset degeri
R4123 HSC6 yuksek wordlniin preset degeri
R4124 HSC7 disik wordUnin anhk degeri
R4125 HSC7 yiuksek wordinin anhk degeri
R4126 HSC7 dusuk wordlnin preset degeri
R4127 HSC7 yiuksek wordiinin preset degeri
R4128 Takvimin saniyesi
R4129 Takvimin dakikasi
R4130 Takvimin Saati
R4131 Takvimin Gini
R4132 Takvimin Ayl
R4133 Takvimin Yih
R4134 Takvimin Haftasinin Gind
R4135 Ayrilmis

r R4136 Giincel Tarama Zamani

e Hata< tlms
¥ R4137 Maksimum Tarama Zamani

e PLC STOP'dan RUN'a degistiginde yeniden
¥ R4138 Maksimum Tarama Zamani hesaplanir
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4139 CPU Durumu Bit0 =0, PLC STOP
=1, PLC RUN
Bitl , Ayrilmis
Bit2 =1, Ladder Program Checksum Hatasi
Bit3 =0, ROM Paketi olmadan
=1, ROM paketiyle

Bit4 =1, Watch-Dog hatasi
Bit5 =1, MA model Ana Unite
Bit6 =1, ID Korumali
Bit7 =1, Acil Stop
Bit8 =1, Acil I/O aralik agimi
Bit9 =1, Sistem STACK hatasi
Bit10 =1, ASIC sorunlu
Bit11 =1, Fonksiyon uygun degil
Bit12 , Ayrilmig
Bit13 =1, Haberlesme Karth
Bit14 =1, Takvimli
Bit15 =1, MC ana Unite

R4140

R4141

R4142 Telefon numarasi

R4143

R4144

R4145
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4146 Port 1 Haberlesme Parametreleri Port 1'in Data bit, Baud Rate... ayari
Registeri
RA147 Port 4 FUN151 veya FUN150 'In master  |Diisiik Byte: Port 1 Alim bekleme zamani aralig
kullanirken, (birim 10mS)
lletim gecikmesi ve alimi . . _— . A
Zaman gecikmesi arali§i ayari Yuksek Byte: Port 1 lletim gecikmesi (birim 10mS)
R4148 Mesaj Algilama Zamani Araligi
Haberlesme portu Modbus RTU protokolunde master veya
slave gibi kullanilirken, sistem alinan mesajin her bir paketini
tanimlayan default zaman araligini verecektir; bunun
haricinde, kullanici, R4148'in yuksek byte ayar sayesinde bu
zaman araligini ayarlayabilecek ve M1956 1 olacaktir, mesaj
penceresinin farkli paketlerinin gakismasi sakincalidir.
M1956=1, R4148'in Yiksek Byte'l kullanilarak Port 1~Port 4
icin yeni mesaj algilama zamani aralidi ayarlanir. (Birim ms)
Haberlesme portu FUN151 komutu sayesinde akilli ortamlar
ile haberlesirken, eder metnin sonu olmadan haberlesme
protokoll mesaj penceresinin her bir paketini ayiriyorsa farkli
paketleri tanimlayacak mesaj algilama zamani araligi
gerekecektir. R4148'in yuksek byte'i Port 1~Port 4i¢in bu ayar
kullanilir. (birim ms)
R4149 FATEK'in harici haberlesme protokoll igin ¢ R4149'in yiksek Byte:
istasyon numaras kontrolsiiz Port 0 ve =55H, Modem baglantisi ile Portl den Remote
modem arayiiz ayari diagnosis/Uzak CPU baglantisi, kullanici programiyla kontrol
edilen dial up fonksiyonunu destekler.
=AAH, Modem baglantisiyla Port 1'in uzaktan tanimlamasi,
galisma modu arayarak aktif ve pasif alimlari destekler
=Digerleri, ustteki fonksiyonlar olmadan
. Dusuk Byte of R4149:
=1, FATEK harici haberlesme portu icin istasyon numarasi
denetlemesi olmadan Port 0 (MMI/SCADA ile haberleserek)
=Digerleri, Port 0 istasyon numaralari denetimi, data
yakalamalari igin multi-drop'a izin verir.
R4150 IO servis gecikme zamani ayari e Enerji uygulanirken gecikme zamanindan sonra I/0
igin hazirdir. Birim 0.01S'dir. Default degeri 100’'dur.
R4151 1mS streli dongu e R4151inigerigi her ImS'de 1 artacaktir. Daha kesin
zamanlama uygulamasinda kullanilir.
R4152 HSTA CV registerinin distik wordi HSTA 0.1mS ¢ozUnurlikteki ylksek hizli zamanlayicidir.
R4153 HSTA CV registerinin yiiksek wordii HSTA, sabit zamanli interrupt zamani veya 32 bitlik
R4154 HSTA'nin PV registeri déngu zamani gibi davranir.
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Register No. el e Tanim
R4155 igin Dusuk Byte:
R4155 FATEKin harici haberlesme protokolii _ * ?5 icin Lusuk Byte .
L . =1, FATEKIn harici haberlesme protokoli igin
icin istasyon numarasi denetlemesi .
istasyon numarasi olmadan Port1
olmadan Portl ve Port2 i )
denetlemesi (MMI/SCADA ile haberleserek)
=Digerleri, Port 1 istasyon numarasi denetimi, data
yakalama icin multi-drop agina izin verir.
e R4155'in Yiksek Byte:
=1, FATEK harici haberlesme protokolu igin
istasyon numarasi olmadan Port2
denetlemesi (MMI/SCADA ilehaberleserek)
= Digerleri, Port 2 istasyon numarasi denetimi, data
yakalama i¢in multi-drop agina izin verir.
. - . e R4156 nin Diguk Byte:
R4156 F AT.EKm harici haberlesme protokglu =1, FATEK harici haberlesme protokolii igin
igin istasyon numarasi denetlemesi :
olmadan Port3 ve Port4 istasyon numarasi olmadan Port3
denetlemesi (MMI/SCADA ilehaberleserek)
= Digerleri, Port 3 istasyon numarasi denetimi, data
yakalama i¢in multi-drop agina izin verir.
e R4156 nin Yuksek Byte:
=1, FATEK harici haberlesme protokoli i¢in
istasyon numarasi olmadan Port3
denetlemesi (MMI/SCADA ilehaberleserek)
= Digerleri, Port 4 istasyon numarasi denetimi, data yakalama
icin multi-drop agina izin verir.
R4157 Sistem kullanir.
Port 2 Haberlesme parametreleri Port 2'nin Baud Rate, Data Bitini ayarlar.
R4158 Registeri
(Yiksek Hizli CPU baglantisi igin degil)
Port 2 FUN151 veya FUN150 'in masteri  |DUsUk Byte: Port 2 alma bekleme zaman araligi
R4159 olarak kullanirken, iletim gecikmesi ve (birim 10”_13) 3
alimi , Zaman gecikmesi araligi ayari Yiiksek Byte: Port 2 lletim Gecikmesi  (birim 10mS)
Yiiksek Byte R4160:
=56H, Kullanici sistem defaultu iyi galismiyorsa modu ayarlar
R4160 Yiiksek Hizli CPU baglantisi igin Port2 R4160in disiik byte ayarlama igin kullanilir. (6nerilmez )
TX . . N S
RX/TX zaman agimi ayar =Digerleri, Sistem R4161'in ayarina gore default bir deger
verecektir.
R4161 Port 2 Haberlesme parametreleri e Port 2nin baud Rate, parity
Registeri Data Biti 8-bite sabitlenmistir.
(Yiksek Hizli CPU baglantisi igin) Baud Rate2 38400 bps
R4162 Sabit zamanl interrupt BT BB B B4 B3I B2 B1 BEO

enable/disable kontroll

[ 100ms [50ms|10ms|5ms|4ms| 3ms [2ms[1ms|
Bit=0, interrupt enable

Bit=1, interrupt disable
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Register No. Fonksiyon Tanim
R4163 Modem arama kontrolli ayari e Dusuk Byte R4163:
=1, Arandiginda, arama tonunu ve mesgul tonunu yok
sayar.
=2, Arandiginda bekleme tonunu yoksayar ama
mesgul tonunu bekletir.
=3, Arandiginda mesgul tonunu tarar ama arama
tonunu yok sayar.
=4, Arandiginda mesgul tonunu tarar ama arama
tonunu bekletir.
=Herhangi bir deger 4’e esit gibi davranir.
e R4163un yuksek bayti:
Modem otomatik cevaplama igin zil sayma ayari
R4164 V index register
R4165 Z index register
R4166 Sistem kullanir
R4167 Ana Unite Modeli e R4167 nin diisik byte:

=0, 61 + 40 (FBs-10xx)

=1, 8l + 60 (FBs-14xx)

=2, 121 + 80 (FBs-20xx)

=3, 141 + 100 (FBs-24xx)

=4, 20l + 120 (FBs-32xx)

=5, 241 + 160 (FBs-40xx)

=6, 36l + 240 (FBs-60xx)

=7, 281 + 160 (FBs-44MN)
e R4167 nin Yiksek Byte:

=0, MA

=1, MC

=2, MN

=3, MU
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Register No. Fonksiyon Tanim

D4000 Port 1 Kullanici tanimli Baud Rate Boéllcu | Port 1 Kullanici tanimh Baud Rate (1125~1152000 bps)
(R4146, 56XFH olmali) D4000 = (18432000/Baud Rate) - 1

D4001 Port 2 Kullanici tanimli Baud Rate BéllUcU | Port 2 Kullanici tanimh Baud Rate (1125~1152000 bps)
(R4158, 56XFH olmali) D4001 = (18432000/Baud Rate) - 1

D4002 Port 3 Kullanici tanimh Baud Rate BolUcu | Port 3 Kullanici tanimli Baud Rate (1125~1152000 bps)
(R4043, 56XFH olmali) D4002 = (18432000/Baud Rate) - 1

D4003 Port 4 Kullanici tanimli Baud Rate BélUcU | Port 4 Kullanici tanimh Baud Rate (1125~1152000 bps)
(R4044, 56XFH olmali) D4003 = (18432000/Baud Rate) - 1

D4004

| Ayrilmig
D4079

D4080 PO index register
D4081 P1 index register
D4082 P2 index register
D4083 P3 index register
D4084 P4 index register
D4085 P5 index register
D4086 P6 index register
D4087 P7 index register
D4088 P8 index register
D4089 P9 index register

D4090
| Ayrilmig
D4095

Aciklama: Ustteki tabloda “» ” sembolii gosterilen ézel réle ve registerlarin timiiniin yazilmasi yasaklanmistir.

Ayni zamanda “r ” sembdlu ile eklenmis 6zel rolelerin karakterisitikleri soyledir;

Force etme ve Enable/Disable galismalarina izin veriimemistir.

TU/TD transitional kontak tarafindan referans edilemez (kontak her zaman agik)
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