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Temel Fonksiyon Komutlari

T ZAMANLAYICI T

Sembol

Operand
Ladder symbol

TB Tn: Zamanlayici Numarasi.
Time control — EN ~|7Tn PV [—TUP — Time -UP(FOO) PV: Zamanlayicinin ayarlanmis degeri.

TB: Zaman tabani (0.01S, 0.1S, 1S)

Aralik | WX [ wy | wM | ws [TMR|CTR| HR | IR | OR | SR |ROR| DR K
WX0 | WYO WMO WSO TO COo RO |R3840 | R3904 |R3968 | R5000| DO 0
Ope- I I I I I I I I I I I I I
rand WX240|WY240 |[WM1896 | WS984 | T255 | C255 |R3839 |R3903 | R3967 |R4167 | R8071 | D4095 | 32767
Tn o
PV o o o o o o o o o o o o o

Fatek PLC lerde , 0.01S, 0.1S ve 1S seklindeki Ug farkli zaman tabanli 256 adet timer vardir( TO ~ T255).

Zamanlayicinin atamasi ve default numaralar asagida gosterilmektedir ("Yapilandirma" fonksiyonu tarafindan
kullanicinin giincel gereksinimlerine gére ayarlanabilir):
TO~T49 : 0.01S timer ( 0.00~ 327.67S default ) .
T50~T199 : 0.1Stimer ( 0.0~ 3276.7S default ) »
T200 ~T255 : 1S timer ( 0~ 32767S default ) »
FBs-PLC programlama araci, zamanlayici numarasindan once "Hafiza Yapilandirmasi

na gore otomatik

olarak timerin zaman tabanina bakabilip ayarlanir. Timerin zamani = Zaman tabani x ayarlanmis deger.
Asagida o6rnek 1'deki, zaman tabani T0=0.01S ve PV deger=1000, bu yizden TO zamanlayicinin zamani
=0.01Sx1000=10.00S olacaktir.

Eger PV bir register ise, Timerin zamani = Zaman tabani x register iceridi. Bu yuzden, timerin zamanini

degistirmek igin register icerigini degistirmek gerekir. Ornek 2'ye bakiniz.

X  Timerin maksimum hatasi zaman tabani ve tarama zamaninin toplamidir. Uygulamalarda zamanlama
hatasinin indirgenmesi icin, daha kiligik zaman tabanl timer kullanilir.
Tanimlama

Zaman kontrolii "EN" 1 oldudunda, timer "Time Up" ( CV>PV) olana kadar calisir (gegerli deger 0'dan
toplanir), sonra Tn kontadi ve TUP (FOO) 1 seklinde degisecektir. Timer kontrol "EN" girisi 1'de tutuldugu
strece , Tn'nin CV'si PV'ye ulasmis ve hatta asmistir. Zamanlayicinin CV'si maksimum limite (32767)
ulasana kadar biriktirmeye (M1957 = 0 ile) devam edecektir. CV>PV oldugunda ve "EN" girisi O olmadikga Tn
kontak durumu ve bayrak 1'de kalacaktir. "EN" girisi 0 oldugunda Tn'nin CV'si hemen resetlenecek ve Tn
kontag@i ve "Time Up" bayrag TUP 0 seklinde degisecektir ( 6-3 teki diyagramda 1 numarali bolime bakiniz) .
Eger FBs-PLC OS versiyonu V3.0'dan yiksek ise, M1957 1'e set edilir bdylece CV'de "Time UP™"dan sonra
toplamayacak ve PV degerinde durucaktir. M1957'nin varsayllan degeri 0'dir, bu yuzden M1957'nin
durumu,"Time Up™dan sonra PV'de durup veya birikmeye devam eden CV zamanlayicisi ayri ayr set edilip
programdaki herhangibir zamanlayici komutu calistiimadan 6nce set edilebilir (6-3 teki diyagramda 2
numarall bélime bakiniz).
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Temel Fonksiyon Komutlari

T ZAMANLAYICI T
Ornek 1 Sabit preset degeri
Ladder diagram Tus Islemleri Mnemonic Kod
o s o | B ) ore  x 1
e [F Taow e )| (700 o [P o
i ..”|||| N|EN]ENIED
(]| "|| FO 0
e o _|ow @ ot v o
Jove] EH?":II ORG  SHORT
LA TeT s L [ee) | SET mo1057
FOO'dan direk olarak e e | Eq ORG X1
alinan “Time-Up” | T ||| ””||| ) T1 1000
sinyalinn érnegi | " 0 "| "
ENT
XlA
}7327 67S ——————= pr—l
t—10.0S—
To 1000
1 0
M1957=0 To
(Default) YOor
T1 109 -—CV
2
T1
Time Start  Time-Up
Ornek 2 Degisken PV

Ornek 1' de gosterilen preset degeri (PV) sabittir ve 1000'e esittir. Bu de@er bir kez programlandiktan sonra
degistirilemez. Codu durumdaki, timerin set degerinin PLC calisiyorken degistiriimesi gerekir. Timerin set degerini
degistirmek igin, énce PV operandi bir register olarak atanir ve sonra set degeri register icerigi degistirilerek
ayarlanir. Ornekte gosterildigi gibi, ejer R0’a 100 yazilmigsa T 10S'lik zamanlayici olur ve eger R0’a 200 yazilmissa

T 20S'lik zamanlayici olur.
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Temel Fonksiyon Komutlari

T ZAMANLAYICI T
Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kod
X1 1s . ORG o
w0 [R o [tue- B Rs T 50 [PV:]R 0
T50 YO P
| O DD
L Jee ) I | ore T 50
BREN
T50 kontag o o our v 0
kullanilarak ~ “time-up”
uygulanan bir 6rnek

:

X1 |

200

1oq///
T50 0 | /

(guincel degeri)

10.0S

1 R0=100 = vo .

, RO=200 Vo * 20-?5 *j
Time Start 1 Time-Up o Time-Up

Aciklama: Zamanlayicinin preset degeri O ise, PLCnin ilk taramasindan sonra zamanlayicinin kontagi ve FOU
(TUP) 1 olacaktir, PLC nin saydigi deger preset degerine esit veya buyik olursa "Time-up" olusur. "EN"
girisi 0 olana kadar (TUP) 1'de beklemeye devam eder.
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Temel Fonksiyon Komutlari

SAYICI
C C
( 16-Bit: CO~C199 , 32-Bit: C200~C255)
Sembol
Operand
Ladder symbol
,[\ Cn: Sayicl numarasi
Clock— CK' [ — CUP — Count-UP(FOO0 L.
oc Cn 4 (FOO) PV: Preset degeri
PV :
Clear control— CLR —
Arallk | WX WY WM WS |TMR|CTR| HR IR OR SR |ROR | DR K
WX0 | wyo | wmo | wso | To | co RO |R3840 |R3904 | R3968 [R5000 | DO 0
Ope- | | | | | | | | | | | | |
rand WX240 |WY240 [WM1896| WS984 | T255 | C255 | R3839 |R3903 | R3967 | R4167 |R8071 | D4095 | 2147483647
Cn o
PV o o o o o o o o o o o o o

e  16-bitlik toplam 200 sayici vardir (CO~C199). Preset degerinin araligi 0~32767 arasindadir. CO~C139 kalici
sayicilardir ve PLC durdugunda veya gug¢ hatasi verdikten sonra agildiginda veya RUNa gectiginde CV
degeri hafizada tutulmus olacaktir. Kalici olmayan sayicilar igin, eger bir PLC hatasi veya PLC durma
durumu olusuyorsa, PLC acildiginda veya tekrar galistiriidiginda CV degeri resetlenecektir.

e  32-bitlik sayicilar toplamda 56 tanedir (C200~C255). Preset degerinin araligi 0~2147483647 arasindadir.
C200~C239 kalici sayici ve C240~C255 kalici olmayan sayicilardir.

e  Gerekirse ayar degisimi icin "YAPILANDIRMA" fonksiyonu kullanilir, sayicilarin default numara ve goérevleri
asagida gosteriimektedir.

e Onerilen saymay sigortalamak igin, CLK'nin giris durumunun dayanma zamani 1 tarama zamanindan biyik
olmaldir.

e Bu komutla maksimum sayma frekansi 20KHZzZ'e kadar olabilmelidir. Yuksek frekanslar icin
yazilim/donanimsal sayici kullaniimalidir.

Tanimlar

e "CLR" 1 oldugunda Cn, FOO (CUP) kontaginin timu ve CV sayicisinin CV degeri silinir ve sayici saymayi
durdurur.

e "CLR" 0 oldugunda, sayici yukari sayici seklinde galisir. Yukar sayma sayaci her 0 dan 1'e "€Kdogru
degistiginde ( CV'ye 1 ekler) kimulatif guncel deger , preset degerine esit yada ondan buyUk olana kadar
(CV>=PV), toplami hesaplar ve sayicinin CN ve FOO (CUP) kontak durumunu 1'e degistirir. EGer saatin giris
durumu degismeye devam ederse, hatta kiimulatif gegerli deger preset degerine esit veya blyikse, CV
degeri, 32767 veya 2147483647 limitlerine ulasana kadar birikmeye devam edecektir. Cn kontadi ve FOO
(CUP),"CLR" girisi 1'e set ediimedikge ve CV>=PV oldugu siirece 1'de bekler. (Diyagramda 1 numarali
bolime bakiniz)

e Eger FBs-PLC OS versiyonu V3.0'dan daha biyUk ise (kapsamli), M1973 1'e set olur boylece CV "Counter
Up™"dan sonra bagka birikme yapmayacak ve PV'de duracaktir. M1973 varsayilan degeri O'dir. Bu yuzden,
“Count Up”dan sonra PV'yi durdurmak ve birikmeyi devam ettirmek igin sayici ayri ayri set edilmeli
programdaki herhangi bir sayici komutu galistirimadan énce M1973'in durumu ayarlanmalidir. ( Diyagramda
2numaral bolime bakiniz).
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Temel Fonksiyon Komutlari

SAYICI

( 16-Bit: CO~ C199, 32-hit: C200~C255)

Ornek 1 16-Bit Sabit Sayicl
Ladder Diyagram Tus islemleri Mnemonic Kod
ENIENIE ORG  SHORT
CE ] 9T (8[| RsT w167
- Y1 p Sy = + .—._
NN c 1 oo )| lore) (XT 18 o] ORG X 0
o e (i) () £ o] o X1
LI c 1lewls
ser L Fo
X0
kM ¢ 2 cup— ouT ool
X1 PV 5 ORG  SHORT
CLR

SET M 1973

Ml ORG X 0
FOO tarafindan direk — e — ——
“Count Up DI =) w - x 2
kullanilan “Count-Up L LA lsworr) (52
uygulamasina bir érnek. |?| |T =3 c 2 5
X0 ] “ o e e 1
X1
32766 32767
5 6
3 4
1 2
1 cL - o
M1973=0 5 s 32767 times
(Defaulted) Y1
3 4 >
c2 . 1 2 .
2 (cv)
M1973=1 Cc2
— = T
Count Start Count-Up
Ornek 2 Degistirilebilir Degerli 32-bitlik sayici

Zamanlayici gibi, Sayicinin PV'si bir registerla degisiyorsa (R,D. v.b.), sayici PV preset degeri igin register igerigi
kullanilacaktir. Bu yuzden, PLC calisiyorken, sadece sayicinin PV degisimi igin register iceridi degistiriimelidir.
Asagida PV olarak RO data registeri kullanilan 32-bitlik bir sayicinin érnegi vardir (gergekte RO ve R1 tarafindan
bicimlenen PV 32-bittir).
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Temel Fonksiyon Komutlari

SAYICI

((16-Bit: CO~C199, 32-Bit: C200~ C255 )

C200

kullanilarak “time-up”
uygulanan bir 6rnek

kontagdi

Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kod
X0 o PR ORG X 0
—CK11 C200 'CLR— lore [ %) [o2) Lo
X1 Pv: R O |F|| | X | il H!.' LD X 1
—CLR{ e
€200 ve [Le]l2]) Q18] = c200
| () (") 9 (o] [PV IR 0
] [e][2] (] (] [er) | OR6 € 200
our || ¥ 1] o] ouT Y 1

X 1P s
X1
14
13
12
10 i,_lj
8
7
6
5
4
, 3
1
C200 0
@ RO=4 (R1=0) V1 4 times
)
@ RO=9 vi 9 times
3
Count1 Start CourLt-Up COUL“'UP

Acklama:

degeri 1'de kalir.

Egder Sayicinin preset degeri 0 ve "CLR girisi" de 0 ise, "Count Up" olustugundan dolayi PLC'de ilk
tarama bittikten sonra , Cn kontak durumu ve FOO (CUP) 1 olur. "CLR" girisi 1 oluncaya kadar CV
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Temel Fonksiyon Komutlari

SET&E

SET
(Bobin veya Registerin tim bitleri 1'e set edilir)

SETDE

Sembol

Ladder symbol

SET D D: Hedef set

Operand

olur

(bobin veya registerin numarasi)

biti 1 olur.

Range| ¥ M | sSM | s | wy | WM WS (TMR|CTR| HR | OR | SR |ROR| DR
vo | mMo0 |migiz| so | wwo | wean | wso | T0O | oo | RO |R2eDs|masec|mso00| Do
Ope-
rand Y255 |M1811|M2001 | 5200 [Wr240|wWaa9e| wSea4 | T255 | 255 |R3832 |R2067|Re167|RE07 1 |O4005
D * * &
Tanimlama

® Set kontrolt "EN" =1 veya "EN1" ( P komutu ), 0'dan 1 oldugunda, registerin tiim bitleri veya bobinin

Ornek 1 Tek Bobin

Set

Ladder Diyagram Tus Islemleri

Mnemonic Kodlar

X0 P G5 | | B
xL—EN‘F_iET Y 0 = m
—ENNRST Y 0 =1

BEFMEE]

ORG X 0
SET P Y 0
ORG X 1
RST P Y 0

X0 ———

T e

Yo ——
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Temel Fonksiyon Komutlari

SETRE

seT BI& SET
(Bobin veya Registerin tim bitleri 1 olur)

Ornek 2 16-Bit Register Set

Ladder Diyagram Tus islemleri Mnemonic Kodlar

Mu@ﬂ@ ORG X 0

on ‘(P
—enilser [r o DO0O00 |sr ¢ = o
B15 BO
\ I

p| Ro [1]of1]1]of1]2]o]1]2]1]0]2]1]0]0]

»>xo0=0
B15 BO
' '
p| Ro [1]afa]a]afa]a]a]e]a]1]a]a]a]2]1]

Ornek 3 32-Bit Register Set
Ladder Diyagram Tus iglemleri Mnemonic Kodlar
X0 D or || X /|00 ] ORG X 0
H —EN {SET R 0 Coenl (SR o o)
L et 1 SET D R 0
RO BO

B31 R1

' T '
p| Ro [1]o[1]1]o]2]1]o]1]o]a]2]|1]o]2|2|1]2]|1]1]0]1]0]2]|1]0]1]1]0]0]0]1]

>X0=1

p| Ro [afefafafafefafaaafafafaafafafafaafafafaafafafa]a]a]afa]a]e]
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Temel Fonksiyon Komutlari

RST&E

(Bobin veya registeri resetler ve 0 yapar)

RESET

RSTRE

Sembol
Operand
Ladder symbol
bP D: Hedef tleni
: Hedef resetlenir
Reset contro —ENT RST D . o
(bobin veya registerin numarasi)
Range| Y M SM S WY WM WS |TMR | CTR | HR OR SR |ROR | DR
YO MO [M1912| SO | wyo | wMO | WSO | TO co RO |R3904|R3968 |R5000| DO
Ope- | | | | | | | | | | | | | |
rand Y255 |M1911|M2001 | S999 |WY240 |WM1896 | WS984 | T255 | C255 | R3839 |R3967 |R4167 | R8071 | D4095
D o o o * o o o o o o o o o * o * o

Tanim

® Reset kontrolll "EN" =1 veya "EN1" ( P komutu ) 0'dan 1 oldugunda, bobin veya registerlar resetlenir.

Ornek 1

Tek bobin reset

Sayfa 6-8'de gosterilen SET komutu igin érnek 1' bakiniz.

Ornek 2

16-Bit Register Reset

Ladder Diyagram

Tus iglemleri

Mnemonic Kodlar

X0

—EN/

(

p
RST

R O

=2=8HOEU

ORG

RST P R
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Temel Fonksiyon Komutlari

rRsT S RESET RSTRIE
(Bobin veya registeri resetler ve 0 yapar)

B15 BO
| {

p| Ro [1]1foz]a]a]a]oe]a]1]2]a]1]2]0]

»>xo0=0

B15 BO
! !
p| Ro [o]o]o|o]o]oo]o]o[o]o]o]o]o]0]0]

Ornek 3 32-Bit Register Reset

Ladder Diyagram Key islemleri Mnemonic Kodlar

Loec )L X718 () ORG X 0
e (=60 [enrerll s °)
H% EN R‘ST WM1368 |_|"_||£||i| ";H ] RST D WM1368

L3 Le7) e [

M1399 WM1384 WM1368 M1368

i | i

D["WMI368 [0 [I[I[O[T]T[I[OO[O[O[OI[I]O[I[I[T[O[I[I[Z[O[I[I[I[O[I[I[I]0[T]
>X0=1

p| wm13e8 [0]o|o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o[o]o]o]o[o]o]o]o]o[o]o]o]0]0]
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUNO FUNO
Master Kontrol Dongu Baglangici
MC MC
Symbol
Operand
Ladder symbol
0 N: Master Kontrol Déngu Numarasi (N=0~127)
) N sayisi tekrar kullanilamaz.
Master control —EN/— MC N
Tanim

e Toplam 128 MC kontrol dongusu vardir (N=0~127). Her master kontrol baglama komutu, MC,N, MCE N
master kontrol sonlandirma komutu ile uyusmalidir ve MC N gibi ayni kontrol donglistine sahiptir. Herzaman
eslesmelidirler ve MC N komutundan sonra MCE N komutunun kullanildigina emin olunmalidir.

e  Master kontrol dongusii girisi "EN/" 1 oldugunda, sonra bu MC N komutu galistinlmayacaktir.

e Master kontrol dongusi girisi "EN/" 0 oldugunda, master kontrol dongusi aktif olur. MC N ve MCE N
arasindaki alan master kontrol aktif dongu alanindan gagrilmistir. Master kontrol aktif dongu alani
icerisindeki zamanlayicilarin  veya bobinlerin  tim durumlar  sifilanacaktir. Diger komutlar
calistirimayacaktir.

Ornek
Ladder Diyagram Tus islemleri Mnemonic Kodlar
o e HEEE o
ol L]y |2 o
X -H1_-r—:| I
—{F () ekl I
M ESINE oRG y .
% 1S FOUT o0 A e
— T201] 10 | RAEN ouT y .
Y1 ORG (7 1|
T30 ) 8| PN EQ ORG « ,
| S IS G55 B B M v 10
M1 | _,J__i:il_ 9.| | EM |
MCE| 1 — — — —= A—
X1 vo | leed LTL27[Q] () | ora T 201
Vo | e L e
| \ Lot LY [ ] ouT Y 1
[rod] el (=] FUN 1
N ey IR
(oed %7 (L2 () ORG X 1
LA (2] (=] out Y 2
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Temel Fonksiyon Komutlari

FlI\JA'\(':O MASTER KONTROL DONGU BASLANGICI Fll\JAl\cI:O

X0

X1

X2 B

10

T201— 0

YO —

~—10S —=

Y1

Y2

Agiklama 1: MC/MCE komutlari sagdaki tabloda gosterildigi gibi

gémuilmus veya birlestirilmigstir: X0 0.
— FMC/{ MC 1
Aciklama2: M1918=0 ve master giris 0—1 seklinde .
degistiginde, eger pulse tipi fonksiyon komutlari X1 0. .
master kontrol dongusunde varsa, bu komutlar ¢ | FMC.-%MC 2 =
sadece bir kez galisma sansina sahiptirler (ilk anda .
master kontrol girisi ©-1'e degistiginde). Sonra, X2 o :
Cogu zaman master kontrol girigirin 10 | [—Mc/MC 3
degisimi farkedilmez, pulse tipi fonksiyon komutu -
calistinlamaz. .
e M1918=1 ve master kontrol giris degisimi 0 — 1 MC/ 71%/|-C 2
oldugunda ve eger pulse fonksiyon komutlan "
master kontrol dongusiini asiyorsa, her bir master :
kontrol déngusl giris zamani master kontrol MC, 1\14071<—
dongusiindeki darbe fonksiyon komutlar-1D -
degisiminde hareket durumlari strdigi surece E
calisacaktir. _ 1
e  Sayma komutu master kontrol dongisunu astiginda MC/MC 3

M1918i 0a set etmek sayma hatasini
engelleyecektir.

e Master kontrol déngusiindeki darbe fonksiyonu
komutlari master kontrol tarafindar>1D giris
degisimi oldugunda M1918 flagi 1'e set edilmelidir.
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 1 . .. FUN 1
MASTER KONTROL DONGU SONU
MCE MCE
Sembol
Operand

Ladder symbol
N: Master kontrol son numarasi (N=0~127)

1. N tekrarli kullanilamaz..
H MCE N

Tanim

e Her MCE N, master kontrol baslangic komutuna uygun olmalidir. Cift olarak kullaniimalilar ve MC N
komutundan énce MCE N komutunu kullanidinizdan emin olmalisiniz. MC N komutu g¢alistinimadan énce
tim cikis bobini durumlar ve zamanlayicilar sifiranmalidir ve diger komutlar ¢alistinimayacaktir. Program
galismasinda MCE komutu galisana kadar siirecektir ve MCE komutuda MC N komutunda gériindigi gib

ayni N numarasina sahiptir.

e MCE komutuna giris kontrolii gereksizdir ¢linki komut kendi kendine bir ag olusturamaz ve diger
komutlara baglanamaz. Programin calismasi MCE komutuna ulagsamadiginda eger MC komutu
galismadiyda master kontrol islemide tamamlanmayacaktir. Eger MC N komutu galismadiysa MCE

komutuda galismayacaktir.

Tanim

J MC komutu i¢in agiklamalara ve 6rneklere bakiniz.
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 2 FUN 2
SKp SKIP BASLANGICI oKP
Sembol

Ladder symbol

Operand

N: Skip kontrol numarasi N (N=0~127)

2.
Skip control — EN {SKP

Tekrar kullaniimazlar.

Tanim

e Toplam 128 SKP dongulsu vardir (N=0~127). Her skip start komutu SKP N, skip end (SKPE) komutuna
uygun ve ayni dongl numarasina sahip olmalilardir. Mutlaka cift olarak kullaniimali ve SKP N komutundan

sonra SKPE N komutu kullaniimalidir.

e  Skip kontrol "EN" 0 oldugunda, Skip Start komutu ¢alismayacaktir.
e  Skip kontrol "EN" 1 oldugunda, SKP N ve SKPE N arasi skip aktif kontrol dongusi olarak adlandirilir ve
bu alandaki tum komutlar calistirimayacaktir. Bu yuzden skip aktif dongusiindeki register veya ayrigin

durumlar tutulacaktir.

Ornek

Ladder Diyagram Key Islemleri Mnemonic Kodlar
EN[ skp | 1 _org) | X [lects | [ EVT] ORG X 0
— = ==
X1 | rox| |_i__| Levt ) FUN 2
Y —_—
| RN [nd 2
o s _ORe||| RN ||| ) ORG X 1
1 enlT201] 10 (o (Y] (21 (2] ouT Y 0
T2}01 Y]) ORL;|| L 2] (=) - ORG X 2
T || || || 0’ |...||L'_|| T201[ PV ] 10
M3
SKPE| 1
X1 Y2 ORG T 201
| N aoEE
_our ouT Y 1
|H_i|| " 3 | |_ti'i_ EUN 3
&= :
:.ro_RZ;_” L2 o :L_| ORG X 1
LI0IE () O

6-15




Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 2

SKP SKIP BASLANGICI

FUN 2
SKP

X0

] L

T201

-—10S

B
I .

Y1

Y2
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Temel Fonksiyon Komutlari

ZLIJ(ES SKIP SONU Fsl,il:s
Sembol
Operand
Ladder symbol N : Skip sonu déngii numarasi N

3. (N=0~127) tekrar kullaniimaz.
F SKPE N

Tanim

¢ Her SKPE N mutlaka SKP N komutuna uygun olmalidir. Her zaman gift olarak kullaniimalidirlar ve SKPE N
komutunun SKP N komutunun arkasinda oldugundan emin olun.

e SKPE komutu bir giris kontroliine gerek duymaz ¢unki komut kendi kendine bir network olusturamaz ve
diger komutlara baglanamaz. Program calisarak SKP N komutuna ulastiginda, eger SKP N komutu
galistirildiysa skip islemi tamamlanacaktir. Eger calistirimadiysa SKPE de asla galismayacaktir.

Ornek

e  SKP N komutu igin agiklamalar ve 6rnege bakiniz.

Aciklama: SKP/SKPE komutlari gdmme veya birlestirme igin kullanilabilir. Kodlama kurallart MC/MCE komutlari ile
aynidir. MC/MCE komutlari igin bulunduklari bélime bakiniz.
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Temel Fonksiyon Komutlari

4.
Input status —TG/[L!VDIFU D

Ladder symbol

FUN 4 .. FUN 4
DIFU YUKSELEN KENAR DIFU
Sembol

D: Spesifik bir bobin numarasi
differential up'in sonucunu depolar.

Range| Y M [ sMm s
YO MO M1912 SO0
Ope- | | | |
rand Y255 | M1911 | M2001 | S999
D o o o * o

Operand

burada

Tanim
e  DIFU komutu, bir digimin bulundugu durumun yulkselen kenarini alir ve bir tarama zamani igin "TG 1"'nin
yukselen kenarinda durum degisiminden darbe sinyal sonuglarini D tarafindan belilenmis bir bobine
depolar.
e  Bu komutun islevsellidi bir TU kontagi kullanilarak saglanabilir.
Ornek Alttaki iki 8rnegin sonuclari tamamen aynidir.

Ladder Diyagram

Tus iglemleri

Mnemonic Kodlar

Example 1

X1 4
H FTGF{ DIFU

ORG X 1

FUN 4

Example 2
x1 vo | BRI [er] | ore v x 1
H U oy Lol e ] our v o
X1 \—
- t: scantime
YO
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 5 .. FUN 5
DIED DUSEN KENAR DIED
Sembol

Ladder symbol

5.
Input status —TG\L~|’D|FD

Range] Y | M [sM [ s
YO MO |M1912 | SO
Ope- | | | |
rand Y255 (M1911 | M2001 | S999
D o o o * o

N: Spesifik bir bobin numarasi
D differential down'in sonucunu depolar.

Operand

burada

Tanim

e DIFU komutu, bir dugimin bulundugu durumun disen kenarini allr ve bir tarama zamani igin "TCnin
dusen kenarinda durum degisiminden darbe sinyal sonuglarini D tarafindan belirlenmis bir bobine depolar.

e Bu komutun islevselligi bir TD kontadi kullanilarak saglanabilir.

Ornek Alttaki iki 6rnegin sonuglari tamamen aynidir.
Ladder Diyagram Tus iglemleri Mnemonic Kodlar
) ORG X 1
Ornek 1
" L@
5. Pl i — FUN 5
+—{ }—TG¢{DIFD Y (00
[ (2 (=)
[odv o
Ornek 2
.ORG_ | : : | : | |L| | _1Ii!i|_|. NT ORG TD x 1
X1 YO =y )
Hi ()| Lowr) L2 2] ouTt Y o0
X1
‘}<+—¢ t: scan time
YO l
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUNGDRE BIT SHIFT FUNG6 D&
BSHF (32bitlik veya 16-bitlik datanin saga veya sola 1 bit ile kaydiriimasi) BSHF
Sembol
Ladder symbol
~6DP.BSHF —, Operand
Shift control —EN T 5. | OTB — Shift-out bit (FOO)
D: Kaydirilacak register numarasi
Fill-in bit — INB —
Range| WY | WM | WS |TMR [CTR| HR | OR | SR | ROR | DR
Shift direction — L/R — WYO0 WMO WSO TO COo RO |R3904 | R3968 | R5000 DO
Ope- | | | | | | | | | |
rand WY240 |WM1896 |WS984 | T255 |C255|R3839 |R3967 | R4167 | R8071 | D4095
D o o o o o o o o * o * o
Clear control— CLR —

Tanim

kaydirilacaktir.

Diger girig sinyallerinin timU etkilenecektir.

e Sifirlanan kontrol "CLR" 0 oldugunda kaydirma islemi yapilacaktir. Kaydirma kontrol "EN"=1 veya "EN 1

(P komutu) O'dan 1'e degistiginde register datasi bir bit saja (L/R=0) veya bir bit sola (L/R=1)
Her iki durumda da kaydiriimis cikis biti (MSB sola kaydirildiginda ve LSB saga
kaydirildiginda) FOOQ'a gonderilecektir. Kaydirma isleminden dolayl bosalan bit alani "INB" doldurma
bitinin giris durumu tarafindan doldurulacaktir.

¢ Sifirlanan kontrol "CLR"nin durumu 1 oldugunda D registerinin datasi ve FOOQ'da sifirlanacaktir.

Ornek 16-bit register data kaydirmasi
Ladder diagram Tus Operations Mnemonic Kodlar
lovs || X LE)[=0] | ore  x 1
X1 [6PBSHF | Yo MESIBE b x 2
M . L ) p = —— 4
| en™p: R 3 rotB{ | (o)) ) [) b « 3
X2 — e —
’_{XL ||_FUN | i | P || | o :l FUN 6P
LR [ R [37)[ew) R 3
X4 = R .
—{ LR “-"';'j o) _|£“ o FO 0
|| ouT | ||l e 0.” | ENT | ouT \% 0
_ B15 BO
x3=1 [N [P i o g gy g g ey e e g g gy vy iy R B
(Left shift) Y0 16bitlik datayi sola kaydirir X2
_ B15 BO
x3=0 - FEFFEFFFRFRFRFRFEERR] » L
(Right shift) X2 16bitlik datay saga kaydirir Y0
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN7[® YUKARI/ASAGI SAYICI FUN7[®
UDCTR (16-bit veya 32-bit yukari ve asagi 2-faz sayici) UDCTR
Sembol
Ladder symbol Operand
~/D.UDCTR—
Clock —ck TH CV : — CUP — Count-UP (FOO) 5
CV: Yukari/Asag Sayicinin numarasi
PV: Sayicinin set edilen degeri veya
Up/Down count — U/D — PV: register numarasi
Clear counter — CLR —
Range | WX wY WM WS |TMR |CTR | HR IR OR SR ROR DR K
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO RO |R3840 |R3904 | R3968 |R5000 | DO _
16/32-bit
Ope- | | | | | | | | | | | | + number
rand WX240 |WY240 (WM1896 |WS984 | T255 |C255 | R3839 | R3903 | R3967 | R4167 |R8071 | D4095
CV o o o o o o o o * o * o
PV o o o o o o o o o o o o o
Tanim

Sifirlama kontrolli "CLR" 1 oldugunda, sayicinin CV'si resetlenecek ve sayici sayamayacaktir.

Sifirama kontrolii "CLR" 0 oldugunda saymaya izin verilecektir. Komutun tipi P komutudur. Bu ytizden,
zaman “CK1” 0—1 (yukselen kenari) oldugunda, CV 1 artacak (eger U/D=1 ise) veya 1 azalacaktir (eger
U/D=0 ise).

CV=PV oldugunda, FOO (Count-Up) 1'e donecektir. Eger daha fazla zaman girisi var ise, sayici GAPV
oluncaya kadar saymaya devam edecektir. Sonra, FOO hemen 0 olacaktir.Eger CV=PV ise “Count-Up”
sinyali sayesinde sadece 1'e esit olacaktir veya degilse 0'a esit olacaktir. (bu fark genel sayicinin “Count-
Up” sinyalinden kaynklanmaktadir).

Yukari sayma degerinin Ust limiti 16-bit icin 32767 ve 32-bit icin 2147483647'dir. Ust limite ulasildiktan
sonra, eger baska yukari sayma zamani aliniyorsa, sayma degeri —32768 veya -2147483648 (asagdi
sayicinin alt limitleri) olacaktir.

Asagdi sayma degerinin alt limiti 16-bit icin -32767 veya 32-bit icin -2147483647'dir. Alt limite ulasildiktan
sonra eger baska baska bir asagl sayma zamani aliniyorsa sayma deg@eri 32768 veya 2147483648 (yukari
saymanin Ust degeri) olacaktir.

Eger U/D 1'e sabitlenmis ise, komut tek-fazli bir yukari sayici olacaktir. Eger U/D 0'a sabitlenmis ise, komut
tek fazh bir asag@i sayici olacaktir.

Ornek

Alttaki diyagram bir encodere uygulanmis olan UDVTR komutunun érnek uygulamasidir.

Red (POWER + 24VDC)
Green (B faz)

White (A faz)
2-faz encoder Black
swl]
[c | el [xiz] [xas]
PLC
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Temel Fonksiyon Komutlari

X16
X17
X18

RO

YO

FUN7 YUKARI/ASAGI SAYICI FUN 7[8
UDCTR (16-bit veya 32-bit yukari/asagi 2-faz sayici) UDCTR
Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kodlar
'|%|| ' | |_| |_| ) ORG X 18
X18 7.UDCTR ____ YO ———
L || CK|[CV:I R O [CUP [ | JL) | ') LJ LD X 17
X17 Ll
— UD | PV - U FUN
xe oo RO
A OO ] - 3
Lty FO 0
) el ouT Y o
Up(add) Down(subtract)

H
-

kilavuzundaki "Yuksek Hizli Sayici Uygulamasi” kismina basvurabilirsiniz.

Agiklama 1: UDCTR'nin sayma iglemi yazilim taramasi tarafindan uygulanmis oldugundan eger saat hizitarama
hizindan fazla ise kayiplar olabilir (genellikle clock programin boyutuna gére 20Hz'i agmamalidir).
Bunun igin PLC'deki donanim veya yazilim yilksek hizli sayiciyi kullanin. ileri diizey komutla kullanim

Aciklama 2: Hassas sayim igin, clock girisin sustain zamani 1 tarama zamanindan biyik olmalidir.
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN S MOVE FUNSD&E
MOV (S'den D'ye Data Tasimak) MOV
Tanim
Ladder symboaol Operand
8DP.MOV —— s K « Register N
. : Kaynak Register Numarasi
Move controI—EN/[\ S y g
b D: Hedef Register Numarasi
’ S,N,D dolayli adresleme icin V, Z, PO~P9 ile
Yy ¢
birlestirebilir.
Range| WX | WY WM WS |TMR|CTR| HR IR OR SR ROR DR K XR
WX0 | WYO | WMo | WSO | TO | CO | RO |R3840 | R3904 |R3968 |R5000 | DO | .., . | V. Z
Ope- | | | | | | | | | | | | +— rumber
rand W X240 |WY240| W M1896 | WS984 | T255 | C255 | R3839 | R3903 | R3967 | R4167 | R8071 | D4095 P0O~P9
S ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ]
D o o o o o o o o * o * o o

Tanim
e Tasma kantrol girisi "EN" =1 veya "EN (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde S'nin datasi belirlenmi s D
registerina tasinir (yazihr).
Ornek 16-bitlik bir register icine sabit bir data yazmak

Ladder Diyagram

Tus Islemleri

Mnemonic Kodlar

loweJ L0

o [ A
OO 1,
JJ |£|3;| R 0

10

10

6-23



Temel Fonksiyon Komutlari

FUNODRR MOVE INVERSE FUNODRE
MOV/ (S'in datasini tersler ve sonucu belirlenmis bir D cihazina yazar) MOV/
Sembol
Ladder symbol Operand
9DP.MOV/— S: K k Reaister N
: Kaynak Register Numarasi
Move control — EN/[\ S y 9
D D: Hedef Register Numarasi
’ S,N,D dolayl adreslemeyi V, Z, PO~P9 ile
birlestirebilir
Aralik | WX | WY WM WS |TMR|CTR| HR IR OR SR |ROR | DR K XR
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO | RO |R3840|R3904|R3968|R5000| DO | o o . | V.Z
Ope- | | | | | | | | | | | | +— rumber
rand W X240 |WY240| WM1896| WS984 | T255 | C255 | R3839 | R3847 | R3967 | R4167 | R8071 | D4095 PO~P9
S ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ] ]
D o o o o o o o o * o * o o

Tanim
e Tasima kontrol girisi "EN" =1 veya "EN 1" (P komutu) 0'dan 1'e degistidinde S'nin datasini (0'dan 1'e ve 1'den
0'a durumlar degistirir) tersler ve sonuglari belirlenmis D registerina tasir.
Ornek 16-bit bir registerin terslenmis datasini bagka bir 16-bit registera tagima

Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kodlar

B15 BO
s| Rro Jo[1]o1]o]1]o]1]o]2]o]1]0]1]0]1]ss55H

>X0=1

Y23 Y8

p[ wys [1]o[1]o]1]o]1]o]1]o]1]o]2]0]1]0] AmmaH
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 10 TOGGLE ANAHTARI FUN 10
TOGG (Kontrol girisinin degisiminde ¢ikis durumunu degistirir) TOGG
Sembol

Ladder symbol

10.
Input trigger — ENTH TOGG D

D: Toggle anahtarinin numarasi

Range Y M SM S
YO MO ([M1912| SO
Ope- | | | |
rand Y255 |M1911 [M2001| S999
D o o o * o

Operand

Tanim

Girisin her 0'dan 1’e "TG 1" tetiklenmesinde D bobinin durumu (1'den 0' veya 0'dan 1'e) olarak degisir. )

Ornek

Ladder Diyagram Tus islemleri Mnemonic Kodlar
x0 10 | B[N orRe X 0
H FTG{TOGG Y o0 (] (A0 (07 (2] FUN 10
LY (=)

I_EIY 0

YO

=5 n
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN11D[E TOPLAMA FUN1IE &
(+) (Sa ve Sh'deki datalari toplayip sonucu D'e depolar) (+)
Sembol
Ladder symbol Operand
~11DP.(+)
Addition control — EN /[\— Sa D=0 — Sum=0(FO0) Sa: Toplanacak Sayi
Sh - Sb: Toplanacak Sayi
' D : Toplamin sonucunun yazilacag! adres
Unsign/Sign — U/S — D — CY — Carry(FO1) . -
sy Sa,Sb,D dolayli adresleme hizmeti igin
V,Z,P0~P9 ile kombine olabilir.
— BR — Borrow(FO2)
Range| WX | WY WM WS |TMR | CTR | HR IR OR | SR |ROR| DR K XR
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO | RO [R3840|R3904|R3968|R5000| DO vz
opxN |1l | | ol e
rand WX240 |WY240 | WM1896 |WS984| T255 | C255 |R3839 |R3903 |R3967 |R4167 |R8071 | D409s | ™~ "M ¢'| Po-P9
Sa o o o o o o o o o o o o o
Sb o o o o o o o o o o o o
D o o o o o o o o * o * o o

Tanim

e Kontrol girisi "EN" =1 oldugunda veya "ENt" (D komutu) O'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb'de belirlenmis
datanin toplanmasini saglar ve sonuglari belirlenmis D registerina yazarlar. Eger eklenmis sonug 0'a esit ise
FO= 1 olur . EGer tagma ortaya ¢ikarsa (Sonug 32767 veya 2147483647'yi asar) FO1 = lolur. Eger borg biti
ortaya cikiyorsa (32768 veya 2147483648 'den daha kiguk negatif sayilar eklenmis ise) FO2 =1 olur. Tim
FO durumlari bu fonksiyon tekrar icra edilene kadar yada tizerine yeni bir sonug yazilana kadar tutulur.

Ornek

Y0=1 (carry 1represents + 32768)

16-bit ekleme
Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kodlar
o] ORG X 0
[11P.(+) | |% :“ _L“ —_
“’—r?i ™ = - |}~'U,-\' ||1||._1 || P‘| ;:.|| FUN 11P
EN | Sa: R 0 |D=0 — GO R e
Sb: R 1 % [R |i|||_| | sa:] R 0
“usor 2 e | (w s R 1
- ) o] R 2
BR ———
() G (=) Fo 1
|OUT- L YL._ |O|| | Ei ouT Y 0
Sal RO 12345 RO +R1=32770
Sb| R1 20425
»>xo0=0
D| R2 | 2 |32768+2:3277O
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 12D CIKARMA FUN 12D
(=) (Sa ve Sb'de belirlenen datalarin gikarilimasini saglar ve sonucu D'de depolar.) (-)
Sembol
Ladder symbol
Operand
~12DP .(-)
Subtraction control — EN/I\— Sa D=0 — Difference=0(FO0) Sa: Cikartilan
Sb: Cikan
Sb ¢ ]
D: Cikarma sonucunun depolanacagi
Unsign/Sign— u/s o D —CY — Carry(FO1) hedef register
Sb,Sa,D dolayl adresleme icin
V,Z,P0~P9 ile kombine olabilir.
— BR — Borrow(FO2)
Range| WX WY WM WS [(TMR|CTR | HR IR OR | SR |ROR| DR K XR
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO | RO [R3840|R3904|R3968R5000| DO | , o, . | V. Z
e | | | N L L L T L L L L e
rand WX240 |WY240 |WM1896 | WS984 | T255 | C255 |R3839 |R3903 |R3967 |R4167 |R8071 | D4095 PO~P9
Sa o o o o o o o o o o o o o
Sb o o o o o o o o o o o o o o
D o o o o o o o o * o * o

Tanim

. Cikarma kontrol girisi "EN" =1 veya "EN' (P komutu) 0'dan 1'e degistidinde Sa ve Sb'de belirlenmis datanin
ctkariimasini saglar ve sonuglari belilenmis D registerina yazarlar. Eger ¢ikarma sonucu 0'a esit ise FOO = 1'olur.
Eger tasma olursa (pozitif birsayidan negatif bir sayi ¢ikar ve sonug 32767 veya 2147483647 i asar), sonra
FO1=1 olur. Eger elde olusmus ise (pozitif bir sayidan negatif bir sayi cikariliyorsa ve sonug 32767 veya
2147483647 asiyorsa ) FO1= 1 olur. Eger borg biti olusmus (negatif bir sayidan pozitif bir sayl gikarilmis ve
sonuglanmis fark -32768 veya -2147483648 'den kiiguk ise) ise FO2= 1'olur. Tim FO durumlari bu komut tekrar
icra edilene kadar veya Uzerine yeni bir sonug yazilana kadar tutulur.

Ornek 16-bit cikarma
Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kodlar
lm[ ”T“ |T| |_,,| ORG X 0
12P.(- P——————
R P I w2 [] PN
y }7 i . |1D=0 _ _J — —
sb: R 1 v2 LR (8] L&) [sal R 0
ws|D:R 2 CY__ () LR [ode) (2] [so] R 2
[ RJ.. T . NT 5
1BR_ 1|,—__|_| r:| |F—| R 2
] e 2
Py L2 e
ouT Y 2
RO - RI= - 32772
Sa| RO -5
Sh| R1 32767
>x0=1
D| R2 | -4 | - 32768 - 4= - 32772

Y2 =1( 1 borcu simgelemektedir - 32768 )bolim 6.5’e bakiniz
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 13D CARPMA FUN 13D
(") (Sa ve Sh'de datalari carparak sonucu D ‘e depolar) (")
Sembol
Ladder symbol Operand
~13DP (%) — Sa: Carpilan
Mutiplication control — EN/[\— Sa — D=0— Product=0(FOO0) Sh: Carpan
Sh D: Carpim sonucunun depolanacagi
hedef register
Unsign/Sign — u/S H{ D —D<0— Produc(tFl(s);\;egatlve Sb,Sa,D  dolayli adresleme  icin
V,Z,P0~P9 ile kombine olabilir.
Range| WX WY WM WS |TMR|CTR | HR IR OR | SR |ROR| DR K XR
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO | RO |R3840|R3904|R3968(R5000| DO | ... | V. Z
e | | | | O L L L L L L L s
rand WX240 | WY240 | WM1896 | WS984 | T255 | C255 |R3839 |R3903|R3967 |R4167 |R8071|D4095 PO~-P9
Sa o o o o o o o o o o o o o
Sb o o o o o o o o o o o o o o
D o o o o o o o o * o * o o

Tanim

negatif bir sayi ise FO1 =1 olur.

e Carpma kontrol girisi "EN" =1 veya "ENt" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb'de belirlenmis datalari
garpar ve sonugclari belirlenmis D registerina yazar. Eger Carpmanin sonucu 0'a esit ise FOO =1. Eder sonug

Ornek 1 16-bit Carpma
Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kodlar
oRS ORG X 0
xo 1P 02 (=] N 13p
[ |‘S£| R 1
|' R 2

S RO C |
a arpilan
12345 P

R1
x Sb arpan
4567 Garp
R3 R2
D L Sonug
56379615
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Temel Fonksiyon Komutlari
FUN13R&E CARPMA FUN 13
(*) (Sa ve Sb'de belirlenmis datalarin garpimini saglar ve sonucu D’e depolar) (")
Ornek 2

32-bit carpma

Ladder Diyagram

Tus Islemleri

Mnemonic Kodlar

eI ORG X 0
D=0 L) || __;|_ I_;_I boJ I ) [FUN 13D
L ||_;_| L [SaR 0
D<0 UL [SbrjR 2
e PR 4
R1 | RO
S [
2 12345678 Garpilan
X Sb | R3 | R2 |Carpan
R7 R6 ‘ R5 ‘ R4
D Sonug
5629629168
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 14D BOLME FUN 14D
(/1) (Sa ve Sb'de belirlenmis datalarin bélinmesini saglar ve sonucu D'e depolar) (1)
Sembol

Ladder symboaol

Operand
~14DP (/) — Sa: Boli
a: Boltinen
Division control— EN'[—{ Sa : — D=0 — Quotient=0 (FO0) .
/[\ Sh: Bélen
Sb : D: Sonucun depolanacagi hedef register
Unsign/Sign — U/S— D — ERR — Divisor is 0 (FO1) Sa, Sb, D dolayll adresleme i¢in V,Z,P0~P9
ile kombine olabilir.
Range| WX WY WM WS [TMR|CTR| HR IR OR SR |ROR| DR K XR
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO | RO (R3840 |R3904|R3968R5000| DO | .o . |V.Z
Ope- [ [ [ [ Lol [ [ [ [ [ [ '
rand Wx240 | Wy240 |WM1896 |ws9s4 | T255 | c255 | R3839 |R3903 | R3967 | R4167 | R8071 [D40gs | 7/~ "UMPE | Po~pY
Sa o o o o o o o o o o o o
Sb o o o o o o o o o o o o o o
D o o o o o o o o * o * o o

Tanim
e Bodlme kontrol girisi "EN" =1 veya "ENt" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb'nin belirlenmis datasini
boler ve bdlim ve kalan belirlenmis D registerina yazilir. Eger bélmenin bolimi 0'a esit ise FOO = 1'olur.
Eger bolen Sb=0 ise hata bayragi FO1 komut galistirimadan 1'e set edilir.
Ornek 1 16-hit bélme
Ladder Diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kodlar
ESIENED ORG X 0
'D=0 L SSIEVIED FU 14
| R || Q '|| Sa R 0
ERR" LR [22) L)
ERR — i — S - R 1
LrRIL2 ] o)
- R 2
RO
Sa Bolunen
256
R1
+ Sb Bolen
12
R3 R2
D
4 21
Kalan Balum

6-30



Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 14 BB BOLME FUN 14 B F
(/) (Sa ve Sb'de belirlenmis datalarin bélinmesini saglar ve D' e sonucu depolar) (/7))
Ornek 2 32-bit bslme

Ladder Diyagram

Tus Islemleri

Mnemonic Kodlar

CHIES[ENIEN ORG X 0
oo | EIEICIEAT ] | P w0
LRI =] Sa:| R 0
L] _ . R“ - 2:. ENT
ERR- | . JU AL J IR 2
LN ESIES L] R 4
Sa R1 | RO Boliinen
2147483647
. Sb R: | Re Bolim
1234567
5 R7 R6 R5 | R4
571634 1739
Kalan Bolim
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN15 B [§
(+1)

ARTMA

FUN15 B [
(D degerine 1 ekler)

(+1)

Ladder symbol

Operand

150P. D: Arttirllacak Registeri
Increment l:cmtrcl—EN’]\ (+1) D — OWF — Owverflow(FOO) D dolayli adresleme hizmeti icin V, Z,
PO~P9 ile birlestirilebilir.
Rangs| WY Wi W5 | TMR | CTR | HR OR HR |HSCR|RTCR| SR | ROR | DR XR
WYD | WMo [ wso | TD | CD R0 | R2204 | R3020 | R4006 | R4128 |R4138 (RE000| DO (W - Z
Ope-
rand WY240 [WM1B06 | WE024 | T255 | C265 | RI230 | R2010 | R4047 | R4127 | R4135 | R4187 | RAOT1 | 04005 [PO-~Po

FOO (OVF) 1'e set edilir.

Artim kontrol girisi "EN" =1 veya "EN1" (P komutu) 0’dan 1'e degistirildiginde D registerina 1 eklenir. Eger
D'nin deg@eri halen pozitif sayillar 32767 veya 2147483647'In Ust limitindeyse bu deger bir eklenerek
negatif sayilar -32768 or -2147483648'in alt limiti olarak degiseceklerdir. Ayni zamanda overflow bayragdi

Ornek 16-bit artan register

Ladder diyagram

Tus islemleri Mnemonic kod

R OV |lOvF—

X0 15.
‘—( —EN® (+1)

] | | [ )

ORGTU X ]
HEEE_ |
OEBEOE | o1k o

When V=100 + 0+100=100
0| r100 | 1 |
Jxo-T
o | Ri0o | 2 |
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN16 [ [§ AZALTIM FUN 168 [§
(-1) (D degerinden 1 cikartir) (-1)
Ladder symbol Operand
16DP.
Decrement control —ENTH (1) D — UDF — Underflow(FOO) D: Azaltilacak Register
D dolayh adresleme hizmeti igin V,
Z, PO~P9 ile birlestirilebilir.
nge WY Wi WS |TMR|CTR| HR CR HR |HSCR|(RTCR| SR |(ROR | DR R
o wyo | wMo | wso | To | co RO | A3904 | R3020 | R4006 | R4128 | R4136 |RE000| Do | v - Z
pe
rand WY 240 [WM12D06| WS84 | T255 | C255 | R2230 | RA010 | R4047 | R4127 | R4135 | R4167 | RE071 | 04025 | PO-~PB

Tanim

e Azaltim kontrol girisi "EN" =1 v ¢ al"'ENP komutu) O'dan 1'e degistiginde D registerindan 1
azalacaktir. Eger D'nin degeri halen negatif sayilar -32768 veya -2147483648'n alt limitindeyse bu
degerden bir azaltilarak pozitif sayl 32767 veya 2147483647''n Ust limiti seklinde degisecektir. Ayni

zamanda underflow bayragi FOO (UDF) 1 olur.

Ornek

16-bit azaltim register

Ladder diyagram

Tus Islemleri

Mnemonic Kod

HKEILENT{ TR o Juor— _ ORG X 0
=2 (1) ] FUN 167
| DEE o
D] Ro
Uxo=T
| rmo 3
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN17B @ KARSILASTIRMA FUN17B @
CMP (Sa ve Sb'nin datalarini karsilastirir ve sonuglari fonksiyon ¢ikiglarina génderir) CMP

Ladder symbol

Operand
~17DP.CMP—

Compare control —ENT Sa : —a=b—=S8a=Sb (FO0) Sa: Karsilastirilacak Register

Sb .
Sb: Karsilastirilacak Register
Unsign/Sign — U/S — —a > b— Sa>Sb (FO1)

Sa, Sb dolayli adresleme hizmeti icin V,
Z, PO~P9 ile birlestirilebilir.
—a < b— Sa<Sb (FO2)

Range| WX | WY | WM WS | TMR | CTR | HR IR OR | HR (HSCR|RTCR| SR |ROR | DR K

weo [ wyo | wmo | wso | To | co | mo [R3so04|mzo04 |Rasz0| Reoos |Re12z |Retze [Reooo| Do o
Ope” 16132 bit
rand w240 | w240 whizes| wseas | T255 | c255 |Ras30 | R3003 |Ravie | ReneT | R4127 | Retas | Reter |ReoT1 | Dagas [OUmERT
= — — — —— — = - -
Sh

e Karsilastirma kontrol girisi "EN" =1 veya "EN" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb'nin datalari
karsilastirilir. E§er Sa'nin datasi Sb'ye esit ise FOO= 1, Sa>Sh ise FO1 =1, Sa<Sb ise FO2 = 1olur.

Ornek 16-bit registerin karsilastirmasi
Ladder diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kod
I [ () (.93 () ore X0
il—| |—EN'T" Sa: R 0 La=h— ||'|,T| T| 7 |||T FUM 17
Sh: R 1 p— :
— s o — ICN| N Gl "0
w | [EIED RO
La<b—{ ) | I|| 2’ |“H'|| FO 2
[ovr] (v (.83 [ew) ouT v

e Ustteki drnek igin, ilk 6nce RO'In datasini 1 ve R1 datasini 2 varsayalim ve CMP komutu ile bu iki datay
karsilastiririz. FOO ve FO1 0 olur ve FO2 (a<b), a<b oldugu siirece 1'e set edilir.

e Eger = > v.b. gibi birlesik sonuglara sahipseniz =, ve > sonuglarini anahtarlayin ve anahtarlanmig sonuglari
birlestirin.

. M1919=0, Bu komutta galismadiginda FOO, FO1, FO2 son cgalistiklari durumda kalacaklardir.

e  M1919=1, bu komut ¢calismadiginda FOO, FO1, FOZ2 silineceklerdir.

e M1919 kontroll, fonksiyonel komut ¢ikisi icin hafizada tutulmalidir.
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN 18 B @ LOUIK AND FUN 18 B @

AND AND

Ladder symbol
~18DP.AND— Operand
Operation controI—EN/]\— Sa : — D=0— Result is 0 (FOQ)
Sa: AND uygulanacak Register
Sb Sb: AND uygulanacak Register
D D: AND sonucunu depolayan Register
Sa, Sb, D dolayli adresleme uygulama hizmeti
icin V, Z, PO~P9 ile birlegtirilebilir.

Range| Wi | WY WM WS |TMR| CTR| HR IR OR HR |HSCR(RTCR| SR |ROR | DR K
op WxD | WYO | WMD | WSO | TO | CO | RO |R3804 |R3004 |R3020| R400E | R4128|R4136 |RSO00| DO | ..o .
rand \[wx240|wy240| w1806 |wsoss | T255 | c255 | Ras30 |R3003 |R3010 | R4047 | Re127 | Ra135 | Rat67 | ReoT1 | Dapas [HHumEer

Sh

D i

e lIslem kontrol girisi "EN" =1 veya "EN1" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb'nin datas! icin lojik AND
uygular. Bu iglem Sa ve Sb'nin uygun bitlerini karsilastirir (BO~B15 veya B0~B31). E§er Sa ve Sb'nin data
bitlerinin uygunlugunun her ikiside 1 ise D'deki bit 1'e set eder. Eger bit kargilastirmalarindan biri O ise D'deki

bit 0'a set edilecektir.

Ornek

16-bit lojik AND islemi
Ladder diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kod
[ore) (X7 (23] (0] ORG X O
B r”‘\'.| |.1.| | 8 ” ” P” |' N FIUM 18P
R [ O] [enr]]
(2 e X
R lde) lENT]
P =] 1
LR 27 e
R 2
B15 BO
! !
Sa| RO |1 1 0 1 1 01 01
Sbh| R1L |11 0 0 1|0
>x0=0
B15 BO
! !

p| R2 [1]o]1]o]1]o]1]o]o]o]1]o]o]1]0]0]
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN19 [ [@ LOJIK OR FUN19 [ [@
OR OR
Ladder symbol
~19DP.OR—— Operand
Operation control— EN'T—| Sa — D=0— Result is 0 (FOO0)
Sb - Sa: OR uygulanacak Register
Sh: OR uygulanacak Register
D D : OR sonucunun depolanacagi Register
Sa,Sb,D dolayl adresleme hizmeti igin V, Z,
PO~P9 ile birlegtirilebilir.
Aralik | WX | WY WM WS [TMR|CTR| HR IR OR HR [HSCR|RTCR| SR [ ROR | DR K
WX0 | WYO | WMO | WSO | TO | CO | RO |R3804|R3904 | R3920 | R4096 | R4128 | R4136 | R5000 | DO _
e IR e A O T A e Y I R O A O O O R R Pt
rand WX240 |WY240 | WM1896 |WS984 | T255 | C255 | R3839 | R3903 | R3919 | R4047 | R4127 | R4135 | R4167 | R8071 | D4095
Sa o o o o o o o o o o o o o o o
Sb o o o o o o o o o o o o o o o
D o o o o o o o o o o * o * o

set edilir.

e lIslem kontrol girisi "EN" =1 veya "EN?" (P komutu) 0'dan 1'e degistiginde Sa ve Sb'nin datasi igin lojik OR
uygular. Bu islemde Sa ve Sb'nin bitleri karsilikli uyusmalidir (B0~B15 or B0~B31). Eger Sa ve Sb'nin
karsiliklarindan biri 1 ise D'deki bit 1'e set edilir. Sa ve Sb'nin karsilikli bitlerinin her ikiside 0 ise D'deki bit 0'a

Ornek

16-bit lojik OR

islemi

Ladder diyagram

Tus Islemleri

Mnemonic Kod

X0
—en

fORG 7 [

ORG £ 0
FUM 19

4]
(g%

B15 BO

| |

sa|Ro[1|of1|1]1|o|1|1|ol1|1]|of1|1]|o]1

sh| Rt |1|1[1]|o]1]1]{1]o]|1]ol1]|ofol1]1]0
L xo=1

B15 B0

]|FEE|;|1|1|1|1|1|1|1|1|1|1|D|1|1|1|1|
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Temel Fonksiyon Komutlari

FUN20[[& BIN BCD DONUSUMU FUN20[B[§
- BCD (S'de belirlenen cihazin BIN datasini BCD'ye doénusturir ve D'e sonucu depolar) - BCD

Ladder symbol Operand

20DP.—> BCD
Conversion control — ENT S ERR— Error (FOO) S: Donistirdlmils Register

) D: Donusturtlmuas datanin depolandigi Register
D : (BCD Kod)
S,D dolayli adresleme hizmeti igin V, Z, PO~P9

birlegtirilebilir.

Ranges| WX [ WY Wi WS |TMR|CTR| HR | IR [ OR | HR [HSCR|RTCR| SR |ROR| DR K
WXD [ WYD | WMD WSD | TD | CO RO (R3304 |R3040 (R3020| R4006 |R4128 (R4138|RE000( DO 18133 bt
DPE- ) T .
rand WX240| W 240 | Wi1206 | WSBs4 | T255 | c255 | Raaan| Rag0z |Ranie |RenaT| m4127 | 4135 |R4187 |Re071 [Dd0ns [*T numbe
D -, -, - = | - - - = |

e FB-PLC binary kod kullanarak hesaplamay! yapar ve depolar. Eger 7-segment gibi harici bir ekrana dahili bir
PLC datasi gondermek istenirse BIN datasini BCD datasina donUstirilerek ekranda okunmasi daha
uygundur. Ornegin, binary kod "1100"{in yerine "12" degerini okumak daha kolaydir.

o lIslem kontrol girisi "EN" =1 veya "EN 1" (P komutu) 0'dan 1'e déniistiigiinde S'de belirlenen chazin BIN datasi
BCD datasina donustirtlir ve D'deki sonuca yazilir. Eger S2deki data bir BCD degeri (0~9999 or 0~9999999)
degil ise hata bayragi FOO 1'e kurulur ve D'nin eski datasi tutulur.

Ornek 16-bit BIN - BCD déniisiimii

Ladder diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kod

@ ORG X 0
ERR @@ FUN 20
OO0 9999
R0

B15 BO
{ {
s|_K _Jofo[1]ofo[s]1]1]ofofofoa[a]1]1]

>Xx0=1

B15 BO
' '
p| Ro [1]ofo|1]1]o]o]1]1]o]o]1]1]0]0]1]
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FUN21[B[& BCD BIN DONUSUMU FUN21[[F
- BIN (S'de belirlenen cihazin BCD datasi BIN dénusturilur ve D'e sonucu depolar) - BIN
Ladder symbol Operand
21DP.-> BIN
Conversion control — ENT S ERR—Error (FOOQ) S : Dénusturilmus Register

D : Kaydin donistirtlmuas datasi (BIN kod)
S,D dolayli adresleme hizmeti igin V, Z,
PO~P9 ile birlegtirilebilir.

Range| WX | WY WM WS |TMR|CTR| HR IR OR HR |HSCR(RTCR| SR | ROR | DR
WX0 | WYO WMO WSO TO Co RO [ R3840 | R3904 | R3920 | R4096 | R4128 | R4136 | R5000 DO

Ope- I I I I I I I I I I I I I I I
rand WX240 | WY240| WM1896 | WS984 | T255 | C255 | R3839 | R3903 | R3919 | R4047 | R4127 | R4135 | R4167 | R8071 | D4095
S o o o o o o o o o o o o o o o
D o o o o o o o o o o o * o * o

e Dijital switch gibi harici cihazda desimal (BCD Kodu) olan PLC'nin veriyi kabul etmesi icin Ondalik veri
(BCD) binary veriye (BIN) donUsturilmelidir ginkii BCD veri, islemler igin PLC tarafindan kabul edilemez.

e Islem kontrol girisi "EN" =1 veya "EN1" (P komutu) 0'dan 1'e degisti§inde S'de belirlenmis BCD datayi BIN
dataya donustirir ve sonucu D'e yazar. Eger S'deki data BCD degilse, hata bayragi FOO = 1 olur ve
D'deki eski data tutulur.

e Programdaki depolama bu fonksiyonun bir kaynak operandi gibi kullaniimadiginda Sabit otomatik olarak
BIN'e donusecektir.

Ornek 16-bit BCD BIN dontisim

Ladder diyagram Tus Islemleri Mnemonic Kod

(o) [ x] (2] [en1) ORG X 0
[ 27( FUN 21P

S : WX
b de
-

LERR_
0

X15 X0
{ 1 2 3 4

s|wxo [o]o|o[1]o]o[1][o]o]o[1]1]0]1]0]0]

>xo=F

B15 BO
0 0

p| Rt [ofo|o]o]o|1]o]o|1]1][1]1]0]0]1]0]
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